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M-21.01.01a ROZBIORKA MOSTOWYCH DYLATACJI BLOKOWYC H

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgTvymagania dotyece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk mostowych dylatacji blokowych przy realizacji zada

Roboty naprawcze i konserwacyjne obiektéw mostowwydRybniku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia dotyczzasad prowadzenia robét w rgmtjigcym zakresie:

Ustalenia dotycgzasad prowadzenia rob6t ze@nych z rozbiork mostowych dylatacji blokowych w
nastpujacym zakresie:

- rozebranie mostowych dylatacji blokowych nasnie na rzece Nacyna wagu drogi nr 180503S — ulica
Zamenhofa km 0+684,

- przystosowanie wgk dylatacyjnych do monta poliuretanowych przekéydylatacyjnych (przygotowanie
ustroju ndnego iscianek zaplecznych do wenia bitumicznego przekrycia dylatacyjnego),

- zatadunek i odwdéz elementdw z rozbidrki i gruamschodami samowytadowczymi na skladowisko
wykonawcy z uwzgidnieniem kosztow sktadowania i utylizacji.

1.4. Okréslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wysiujg.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pudik

3.2. Sprat do wykonywania robot

Sprzt do wykonywania robét rozbiérkowych powinien¢byobrany przez Wykonawa zaakceptowany przez
Inzyniera.

W zwigzku z prowadzeniem robét na istmigym obiekcie poddawanym remontowi zastosowanyespiz
moze powodowda uszkodzé pozostatych elementéw obiektu.

W zwiagzku z tym wyklucza si mozliwo$¢ zastosowania ¢tkiego sprztu udarowego.

Prace mena prowadai przy wyciu lekkich mtotdw pneumatycznych lub elektryczhyc

Wykonawca przyspujacy do rob6t powinien dysponowéw zaleznosci od zakresu robot):

- srodkiem transportu,

- pitg do ciecia nawierzchni bitumicznych,

str. 1



ROZBIORKA MOSTOWYCH DYLATACJI BLOKOWYCH M-21.01.01a

- mlotami pneumatycznymi lub elektrycznymi,

- szlifierkami kgtowymi,

- sprzarkg powietrza,

- myjka cisnieniow,

- zbiornikiem z wod,

- szczotkamigcznymi,

- samochodem samowytadowczym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu ok&ono w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 4.

4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Transport sprgu i odwéz elementéw z rozbidrki i gruzu dowolnyémdkami transportowymi na sktadowisko
wykonawcy z uwzgidnienie kosztéw sktadowania i utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady prowadzenia robét

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt technologii robotzbadrkowych oraz projekt
organizacji robét, uwzgtniajgce wszystkie warunki w jakich prowadzoneddp roboty. Prace rozbiérkowe
prowadzt lekkimi mtotami pneumatycznymi lub elektrycznymi.

Przy rozbidrce betonu unikadstongcia zbrojenia, w przypadku odstenia prty pozostawd bez naruszenia ich
catasci celem ich wbetonowania w elementy w trakcie preraontowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robét

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipenkt 6.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét

Kontrola jakdci robot obejmuje:

- sprawdzenie zgoddo prowadzenia robot z projektem technologii i anigacji rob6t rozbidrkowych,

- sprawdzenie (kontrola wizualna).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\M@ymagania ogélne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarapest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogoine” punkt 8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” puak
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m rozbiérki mostowe] dylatacjikolovej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie spegt,

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork

- rozebranie mostowej dylatacji blokowej,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbmutozeniem na poboczu,

- przystosowanie wgk dylatacyjnych do monzal poliuretanowych przekéydylatacyjnych,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki.

- odwoz elementow z rozbidrki i gruzu samochodaamewytadowczymi na sktadowisko wykonawcy z
uwzglkdnienie kosztéw sktadowania i utylizaciji.

- 0Czyszczenie miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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