Specyfikacja Techniczna M.20.01.05

M.20.01.05 ZNAKI POMIAROWE NA OBIEKTACH
INZYNIERSKICH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z zakresem opisanym w pkt. 1.3. w ramach
realizacji zadania:,, Zadanie llc — projekt przebudowy ul. Mikolowskiej — przebudowa wiaduktu®’.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Wymagania zawarte w niniejszej STWiORB majg zastosowanie przy prowadzeniu robdt obejmujacych
wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie znakéw wysokosciowych i pomiarowych,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
Znak wysoko$ciowy - znak pomiarowy stuzacy do oceny prawidtowej pracy obiektu inzynierskiego, mocowany
w konstrukcji i powigzany ze znakiem statym.
Znak wysoko$ciowy staty - znak pomiarowy posadowiony w niewielkiej odlegtosci od obiektu i powigzany ze
znakami mocowanymi w konstrukcji.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujagcymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" p.1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa
i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania Robdt podano w STWiORB M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne" p.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialéw

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB M.00.00.00
,Wymagania ogolne" p.2.

2.2. Znaki pomiarowe

Znaki powinny by¢ wykonane z trwatego materiatu, odpornego na czynniki atmosferyczne.

Znaki pomiarowe nalezy wykona¢ jako trzpienie geodezyjne ze stali nierdzewnej. Do ich osadzania nalezy
stosowac kleje (kompozycje) na bazie zywic syntetycznych, posiadajace aktualng Aprobate Techniczna lub/i
Krajowa Oceng Techniczng (KOT). Dopuszcza si¢ StoSowanie trzpieni geodezyjnych z innych materialow
nierdzewnych po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Znaki wysokos$ciowe nalezy wykonaé jako stupki z betonu C20/25 (prefabrykowane lub ,,na mokro") - wg
STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny”.

Materiaty uzyte do wykonania i osadzania znakéw powinny uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" p.3.

Do osadzenia znakow pomiarowych nalezy stosowac elektronarzedzia i drobne narzedzia rgczne.

Pomiary nalezy wykonywac przy uzyciu sprzgtu geodezyjnego (teodolity, niwelatory, dalmierze, taSmy stalowe,
tyczki, taty).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIORB M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" p.4.
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4.2. Wybor srodkéw transportu
Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, zatwierdzonymi przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" p.5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Program Zapewnienia Jako$ci zawierajacy projekt organizacji
i technologii oraz harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
5.2. Stale znaki wysokoS$ciowe
State znaki wysoko$ciowe nalezy wykona¢ przed zatozeniem znakow wysokosciowych na obiekcie.
State znaki wysokoSciowe nalezy umiesci¢ poza korpusem nasypu drogi w niewielkiej odleglosci od obiektu i
dowigzaé do uktadu niwelacji panstwowe;j.
Jezeli Dokumentacja Projektowa nie stanowi inaczej to nalezy wykonacé:

— 1 staty znak wysokosciowy dla obiektow o dtugosci mniejszej niz 100 m,

— 2 state znaki wysokos$ciowe w poblizu skrajnych podpor dla obiektow o dhugosci 100 m
i wigkszej.
Staty znak wysoko$ciowy nalezy wykona¢ w postaci stupka betonowego (prefabrykowanego lub ,,na mokro") z
osadzonym na gornej powierzchni trzpieniem geodezyjnym ze stali nierdzewnej. Stupek nalezy wykonaé o
przekroju 20x20cm i wysokosci takiej, aby podstawa stupka byta zaglebiona ponizej poziomu przemarzania, a
wierzch z osadzonym trzpieniem znajdowat si¢ ok. 20cm nad powierzchnig terenu.
5.3. Znaki pomiarowe na obiektach
Znaki pomiarowe na obiektach nalezy osadzi¢ w ilo$ci i w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowej.
Miejsce osadzenia znaku (trzpienia) musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia na nim taty niwelacyjnej i wykonanie
odczytu, natomiast ksztalt trzpienia powinien zapewnié¢ jednoznaczny sposob ustawienia na nim taty. Osadzenie
nalezy wykonaé w sposob trwaty, uniemozliwiajacy przypadkowe uszkodzenie i naruszenie potozenia.
Wykonawca sporzadzi projekt roboczy okreslajacy rodzaj, lokalizacje i szczegoty montazu znakow i przedstawi
go Inzynierowi do akceptacji. Zaktada si¢ wykonanie znakow o0sadzanych w otworach wierconych.
Przed przystapieniem do wykonywania otworow nalezy wykona¢ niezbgdne pomosty i rusztowania
umozliwiajace dostep do konstrukcji w miejscach wykonywania odwiertéw a takze zapewniajace
bezpieczenstwo pracy obstugi oraz bezpieczenstwo uzytkownikow drog.
Srednice i glebokosé otworéw nalezy ustalié w projekcie roboczym na podstawie srednicy trzpieni
przewidzianych do osadzenia oraz zalecen producenta kleju (kompozycji) zywicznego. Po wywierceniu
otwordw nalezy je oczySci¢ strumieniem sprezonego powietrza (ci$nienie > 0,6MPa) i zabezpieczy¢ przed
zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.
Prace przy uzyciu kompozycji na bazie zywic syntetycznych prowadzone winny by¢ zgodnie z instrukcja jej
stosowania podang przez producenta. Trzpienie przed ich osadzeniem w otworach muszg by¢ doktadnie
0Czyszczone.
W celu umozliwienia prowadzenia kontroli osiadan podpér obiektu mostowego, znaki przewidziane do
osadzenia w podporach obiektu nalezy zamontowaé bezposrednio po rozszalowaniu podpdr i zaniwelowac je w
oparciu o staty znak wysokosciowy.
5.4. Prace geodezyjne
Dla kazdego stalego znaku wysoko$ciowego nalezy sporzadzi¢ opis topograficzny umozliwiajacy:

— odnalezienie i zidentyfikowanie znaku,

— naniesienie punktu na mapg topograficzng (1:10 000),
a ponadto nalezy okresli¢ jego rzedng w nawigzaniu do uktadu niwelacji panstwowe;j.
W oparciu o rzedne staltych znakdéw wysokoSciowych nalezy okresli¢ rzedne znakéw pomiarowych osadzonych
na obiekcie - z doktadnos$cig + 1 mm.
Dla poszczegdlnych zadan geodezyjnych zwiazanych z osadzaniem znakow i monitoringiem osiadan podpor
obiektu mostowego nalezy sporzadzi¢ odpowiednie opracowania (operaty), z ktorych nalezy utworzy¢ koncowa
dokumentacj¢ geodezyjna i dotaczy¢ ja do dokumentacji powykonawczej.
5.5. Kontrola osiadania podpér
Wykonawca opracuje projekt i harmonogram kontroli osiadania podpor obiektu mostowego i przedtozy do
akceptacji przez Inzyniera.
Jezeli wymagaja tego okolicznosci wykonania obiektu mostowego (np. obiekt zlokalizowany na terenie szkod
gbérniczych), Wykonawca w porozumieniu z Inzynierem lub na jego wniosek, powinien rozszerzy¢ zakres
monitoringu o dodatkowe pomiary (np. kontrola pionowos$ci podpor).
Monitoring osiadan nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym przez Inzyniera harmonogramem, w oparciu o
pomiar bazowy wykonany bezposrednio po osadzeniu znakow pomiarowych w podporach obiektu mostowego.
Wyniki pomiaréw kontrolnych nalezy na biezaco przekazywaé¢ Inzynierowi oraz po zakonczeniu monitoringu
dotaczy¢ do dokumentacji powykonawcze;j.
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Dla obiektow o konstrukcji niosgcej opartej na podporach za pomoca tozysk, zakres dopuszczalnych wartosci
nierownomiernego osiadania podpér podano w Dokumentacji Projektowej dla kazdego obiektu. Po ich
przekroczeniu nalezy przeprowadzi¢ rektyfikacje tozysk wg odpowiedniej STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" p.6.

Wbudowane materialy powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt 2 niniejszej STWiORB.

Kontrola jakosci wykonania polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektows i
wymaganiami pkt 5 niniejszej STWIORB.

Kontrole prac geodezyjnych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 szt. wykonania i odebrania punktu pomiarowo — kontrolnego (reperu) na obiekcie lub
statlego w sasiedztwie obiektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" p.8.

8.2. Odbidr ostateczny

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne. Podstawa

dokonania odbioru s3 nastgpujace dokumenty:

Dziennik Budowy

—  Dokumentacja Projektowa, Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz PZJ z naniesionymi zmianami
dokonywanymi w trakcie budowy i uzasadnienia dokonywanych zmian

—  dokumenty dotyczace jakoSci wbudowywanych materiatow

—  pisemne stwierdzenia przez Inzyniera w Dzienniku Budowy wykonania okreslonych Robot zgodnie z
dokumentacja projektowg oraz wymaganiami zawartymi w STWIiORB oraz wyrazenie zgody na
przystapienie przez Wykonawce do realizacji kolejnej fazy robot.

9. PODSTWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB M.00.00.00
"Wymagania ogo6lne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
—  prace pomiarowe przygotowawcze,
— biezaca obstuge geodezyjna,
—  dostarczenie materiatow 1 wszystkich pozostatych niezbednych czynnikoéw produkcji,
— wykonanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewniania Jakosci (PZJ) i
harmonogramu kontroli osiadan podpor
—  wykonanie i rozbidrke niezbednych rusztowan i pomostow roboczych oraz dostarczenie projektow tych
urzadzen
—  0sadzenie punktu pomiarowego na obiekcie lub statlego punktu pomiarowego w sasiedztwie obiektu
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw i opracowan geodezyjnych (w tym dokumentacji
powykonawczej z naniesionymi punktami wysoko$ciowymi ),
—  wykonanie badan wg pkt.6.
— uporzadkowanie miejsca robot
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg STWiORB obejmuje rowniez:
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—  roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajagcemu i s3 usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

—  prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne (STWiIORB)

M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny”

10.2. Normy

Nie dotyczy

10.3. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i ich usytuowanie wraz z poézniejszymi
zmianami.
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