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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczné S wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zgzanych z uteeniem warstwy odcinggej z geowtdkniny przy
realizacji zadania:

Wykonanie rob6t remontowych w placowkach éwiatowych Miasta Rybnika
utatwiaj acych funkcjonowanie osobom z niepetnosprawr$oiami w ramach projektu

Dostepna szkota, z podziatem na zadania:
zad. 1: Prace remontowe zewgirzne zwigzane z zagospodarowaniem otoczenia szkot.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaah@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy odcicaj i geowtokniny, stanowcej czs¢
podbudowy zasadniczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stagca do przenoszenia obzen od ruchu na
poditaze. Podbudowa nme sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.2.Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialani&dy, mrozu i przenikaniem gatek
podtaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinagca.

1.4.3Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivaienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

1.4.4.Geowtdknina — materiat nietkany wykonany z wioksymtetycznych, ktorych spojio
jest zapewniona przez igtowanie lub inne procgsydnia (np. dodatki chemiczne, gatenie
termiczne) i ktory zostaje maszynowo uformowanyostpci maty.

1.4.5. Pozostate okikenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” [1] pkt 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poe
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektowy

Materiaty do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST oraz ew. z apropatchniczg.

2.2.2.Geowldknina

Rodzaj geowtdkniny i jej wkkiwosci powinny odpowiadawymaganiom okrdonym
w dokumentacji projektowej lub ST.

W przypadku braku wystarczajych danych, przy wyborze geowtdkniny ma
korzyst& z ustalé podanych w zatzniku 2.

Geowitdknina mee by sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym
opakowaniu, nawigta na tulej lub rure metalovs, ktore zaleca gizdejmowa przed
momentem wbudowania.

Rolki geowtdkniny nalgy sktadowa w suchym miejscu, na czystej i gtadkiej
powierzchni oraz nie wcej niz trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadoivalek
skrzyzowanych oraz wyjtkowo mazna zezwolt na sktadowanie rolek nie opakowanych
przez okres ditszy niz tydzien. W przypadku wadliwego sktadowania, ngl@isund
wierzchni warstwe geowtdkniny, jako nieprzydadrdo dalszych robot. Po zdju
opakowania, geowtoknina nie powinnatlnaraona na zawilgocenie.

Przy sktadowaniu geowtokniny naleprzestrzegazalecé producenta.
2.2.3.Elementy mocujce geowidknin do podiaa

Do przytwierdzania geowtdkniny do pod&stosuje siszpilki lub klamry z pgtow
stalowychsrednicy okoto 12+16 mm. Brpowinien by zaostrzony i mie dtugas¢ min. 30
cm. Pet powinien mi€ cze$¢ poziomy, dociskagca geowtdknire do podtaa, np. odgicie w

ksztalcie litery U, przyspawany kawatek blachy itp.

Elementy mocujce stosuje gina zaktadach i kragdziach pasow geowtdkniny.
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2.2.4.Piasek do wyrGwnania pocia

Przy wyréwnywaniu podtza naley stosowa piasek, nie zawieragy kamieni lub
elementdéw obcych, magych uszkodz geowtoknire.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania rob6t

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie
mozliwoscig korzystania ze spgtu dostosowanego do przigj metody robaot, jak:

a) ukfadarki do uktadania geowtokniny o prostej kouktji, umazliwiajace rozwijanie
geowtdkniny ze szpuli, np. przez podwieszenie rdtkiwysegnika koparki, cignika,
tadowarki itp.,

b) drobny sprzt pomocniczy, jak pita, N nazyce, miotek itp.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej,

ST, instrukcjach producentow lub propozyciji Wykomsvispowinien by zaakceptowany

przez Irzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Materiaty sypkie (np. piasek) moa przewozi dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemyarinn

materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Geowtdknina mge by transportowana dowolnyndiodkami transportu, pod
warunkiem:

— opakowania bel (rolek) falj chrongca przed uszkodzeniem i negatywnym dziataniem
promieniowania stonecznego,

— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszrnasii w czasie przewozu, przed
zawilgoceniem, zabrudzeniem i nadmiernym ogrzaniem,
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utozenia rolek poziomo, nie wtej niz w trzech warstwach,

niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliamgzttzami oraz przedmiotami
mogacymi przebt lub rozcaé geowtoknire,

przestrzegania zaleg@roducenta, dotygzych warunkéw przewozu geowtokniny,

niedopuszczenia do porozrywania i podziurawieni@kogvania z folii w czasie
wytadowywania geowtdkniny zgodka transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Konstrukcja i sposéb wykonania robot powinny agodne z dokumentagj
projektowg i ST. W przypadku braku wystarczaych danych mina korzysté z ustalé
podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacjdanych w zakcznikach.
Podstawowe czyngoi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. utozenie warstwy odcinagej z geowtokniny,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskaza Inzyniera:

ustalt¢ lokalizacg robot,

przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wységowych,

usurny¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzenieskgze kamienie, ktdre mogtyby
uszkodzé geowtdknire,

wyréwnanie powierzchni gruntu podia, np. przeZciecie tyzka lub prze utagenie
warstwy piasku grubi@i okoto 5 cm roztaonego ¢cznie bez zagszczania.

5.4. Utlazenie warstwy odcinapcej z geowtdkniny
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Geowtoknirg nalezy uktada recznie lub za pomacuktadarki wzgédnie chgnika itp.
przez rozwijanie szpuli, lekk@ nachgajc. Zaleca si sporadzi¢ plan uktadania, okétajacy
wymiary pasm, kierunek pagiu robot, kolejné¢ uktadania pasm, szeradozaktadow,
sposbb4dczenia itp.

Folie, w ktdry s3 zapakowane rolki geowtdkniny, zaleca sdejmowa bezpdrednio
przed uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szsmkolki mozna p przecyé pita.

Geowtoknirg nalezy tak uktadé, by pasma teaty poprzecznie do kierunku
zasypywania. Zaktadysiednich pasm powinny wyn@ss0+50 cm. W niektorych
przypadkach pasma roa uktadé wzdtuz osi. Naley wéwczas szczegolnie przestrzéga
zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemiesacranprzez wiatr, pasma naje
przymocowa (np. wbitymi w grunt pgtami w ksztatcie U) lub chwilowo ohgiy¢ (np.
pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). W uzasadgch przypadkach wymagane jest
taczenie pasm, najegciej na budowie za pomeaszycia, pajczen specjalnych itp. Nals
zwracd& uwag;, aby nie uszkodzigeowtokniny.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszycho(dkm), gdy mniej jest
zaktadow i padczen. W przypadku dysponowaniagekimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny
jest uktad krzyowy z przeplecionych prostopadtych pasm, rozwijéinyoprzecznie i
podtuznie. Uktad taki zapewnia skutecgzdwukierunkovg wspotprae materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdéw i maszyn budawth bezpé&ednio po utgonej
geowtdkninie.

5.5. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do

robét wykaczeniowych naliey prace zwizane z dostosowaniem wykonanych roboét do
istniegcych warunkow terenowych, takie jak:

odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

niezledne uzupetnienia zniszczonych w czasie robot elédmerobot,

roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
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— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszcza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o ozrekiownateriatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodicg deklaracj zgodndci, aprobat technicza,
ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcaow itp

— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot, okrélone przez layniera,

— sprawdzt cechy zewsgtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktore naley wykona w czasie robot
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegolnienie bada Czqztoélngé Wartcsci
pomiaréw a dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodn& granic 1 raz Wg pktu 5 i
terenu robot z dokumentac;j dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Oczyszczenie i wyrownanie | Cale podiae Wg pktu 5.3
podtaza
3 | Prawidtowd¢ utozenia Jw. Wg pktu 5.4
geowtdkniny
4 Zabezpiecze_nie geovyiékniny Iw. Wg pktu 5.4
przed przemieszczeniem,
prawidiowa¢ pofgczen,
zakotwiey, ew. balastu itp.
5 Przestrzeganl_e og,ran_mﬁzeuchu Iw. Wg pktu 5.4
roboczego pojazdéw i maszyn
6 | Wykonanie robét Ocena cigta Wg pktu 5.5
wykonczeniowych

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@(Wymagania ogolne” [1]
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcises;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1]
pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlega przygotowanie pagio

Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy odcinajcej z geowtdkniny obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— 0znakowanie robot,

— przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie robot przygotowawczych,

utozenie geowtokniny wedtug wymagaokumentacji projektowej, ST i specyfikaciji
technicznej,

przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych
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Cena wykonania robot olilenych niniejsz ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, aleshie
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzysge, ktore g niezledne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenmtdatd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Normy
2. PN-ENISO Geotekstylia — Badanie wytrzymat na rozcyganie metog
10319 szerokich probek
3. PN-ENISO Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przelstatyczne
12236 (metoda CBR)
4. PN-ENISO Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczenie
12956 charakterystycznych wymiaréw porow

11. ZAL ACZNIKI
ZAr ACZNIK 1
ZASADY STOSOWANIA WARSTWY ODCINAJ ACEJ
1.1. Cel stosowania

Celem warstwy odcinagej jest uniemgiwienie przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstw leacych powyej. Warstw odcinajca uktada s pod konstrukej nawierzchni i
moze stanowd:

a) czes¢ podbudowy pomocniczej, zlokalizowapod warstw odsiczapca,

b) samodzielp warstwe zlokalizowamn na podtau, gdy istnieje obawa nagania
(nawilgacania) gruntu wagda podbudowa jest z materiatu ziarnistego (sypkieg

Warstwa odcinajca chroni przed przenikaniem gruntu padtav dolry czesé
podbudowy i tym samym przeciwdziata zmniejszenguugytecznej grubgci podbudowy.

1.2. Kryterium stosowania warstwy odcinagcej przy odwodnieniu podiaza nawierzchni

(wg rozporadzenia MTIiGM z 2 marca 1999 r. w spr. warunkéw technych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie; Dz.U. nr 43zpd30, zat. 4, Ip. 7)
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W wypadku wysipowania pod warstyvodsiczapca gruntéw nieulepszonych
spoiwem powinien byspetniony warunek szczeléw warstw okrélony zgodnie z wzorem
D1s/dgs < 5, gdzie:

D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaremstwy odsgczapcej,
Dgs — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziagamtu podiaa.
Jezeli powyzszy warunek szczel§o warstw nie mee by spetniony, to midzy tymi

warstwami powinna kiyutozona warstwa odcingga o grubéci co najmniej 10 cm z
odpowiednio uziarnionego gruntu lub wykonana waaspgrednia z geowtdkniny.

ZAt ACZNIK 2

ZALECANE WEA SCIWOSCI GEOWLOKNINY

Lp. Wiasciwosé Jednostka Wymagania) Metoda bada
wg
1 | Masa powierzchniowa gfm > 400 -
. . : PN-EN ISO
>
2 | Wytrzymald¢ na rozciganie kKN/m >10 10319 [2]
3 | Wydtuzenie przy % <100 PN-EN ISO
maksymalnym obagizeniu - 10319 [2]
4 | Przebicie statyczne (metpd kN >25 Pll\lz'g\é Igo
CBR) [3]
5 | Charakterystyczna wielké < PN-EN ISO
porow s mm o] =% ] 120564
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ZAt ACZNIK 3

PRZEKROJ KONSTRUKCYJNY NAWIERZCHNI DROGOWEJ Z WARSTWA
ODCINAJACA (PRZYKLAD)

Yo% Warstwa scieralna

Warstwa wiqzqca

Podbudowa zasadnicza

Podbudowa pomocnicza

Warstwa odsqczajqca

Warstwa odcinajqca
z geowlékniny

Grunt podloza




