Rodzaj robét (branza):

Inwestycja

Adres:

Kody CPV:

Inwestor:

Wykonawca:

Sporzadzit:
Sprawdzit:
Data opracowania:

Przedmiar robét
Elektryczna
MOSIR Rybnik
Sala sportowa

Wymiana opraw oswietleniowych

Powstancéw
44-200 Rybnik

45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne
Miasto Rybnik

Chrobrego 2
44-200 Rybnik

J. Pyszny

lipiec 2022

Inwestor

Wykonawca
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Przedmiar

llo$ci

Lp Kod Opis Jm skiadowe llo$¢ robot
1 2 3 4 5 6
Demontaz
1.1|Kalkulacja Zabezpieczenie parkietu przed uszkodzeniami podczas rozstawiania rusztowan | kpl. 1,000
indywidualna wraz z uporzgdkowaniem miejsca prowadzenia robot
1 kpl. 1,000
1.2|Kalkulacja Rusztowania ramowe warszawskie kpl. 1,000
indywidualna
1 kpl. 1,000
1.3]KNNR 9 Demontaz naswietlaczy metalohalogenowych o$wietlenia sali szt. 18,000
0501-0800
18 szt. 18,000
1.4|Kalkulacja Utylizacja zdemontowanych opraw o$wietleniowych kpl. 1,000
indywidualna
1 kpl. 1,000
Montaz opraw o$wietleniowych
2.1|KNNR 5 Montaz naswietlaczy LED do o$wietlenia sali - 152 W, 4000 K, STRUMIEN LED | kpl. 18,000
0502-0101 27 000 Im, STRUMIEN OPRAWY 24 907 Im, SD, IP66 , IK09, UGR<19, cos fi

>= 0,95, ODBLYSNIK SYMETRYCZNY, AUTOMATYCZNE DOSTOSOWANIE
STRUMIENIA SWIETLNEGO OPRAWY DO WARUNKOW SWIETLNYCH
PANUJACYCH NA BASENIE, STEROWANIE RADIOWE FM POZWALAJACE
NA INDYWIDUALNE, ZDALNE ZAPROGRAMOWANIE WARUNKOW PRACY
KAZDEJ OPRAWY Z OSOBNA, OBUDOWA WYKONANA Z CISNIENIOWEGO
ODLEWU ALUMINIUM, ODBLYSNIK PARABOLICZNY WYKONANY Z
POLEROWANEGO ALUMINIUM, KLOSZ Z HARTOWANEGO SZKtA
PRYZMATYCZNEGO O GRUBOSCI 4 MM, WYPOSAZONY W UCHWYT DO
ZAMONTOWANIA NASWIETLACZA DO PODLOZA, STABILNOSC
STRUMIENIA SWIETLNEGO W CZASIE POWYZEJ 70 000 h (L80B20), MTBF
100 000 h, STABILNOSC TEMPERATURY BARWOWEJ] 3 SDCM

18 kpl. 18,000
2.2|KNNR-W 9 Pomiar natezenia oswietlenia wnetrz na wyznaczonych punktach pomiarowych | pkt 80,000
1201-0300 ptaszczyzny roboczej - o$wietlenie podstawowe basenu pomi
ar
80 pkt 80,000
pomi
ar
2.3|KNNR 5 Badania i pomiary skutecznosci zerowania szt. 18,000
1304-0600
18 szt. 18,000
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