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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nazwa zadania:
Budowa ogrodzenia zewn¢trznego terenu Ochotniczej Strazy Pozarnej w Rybniku

w dzielnicy Orzepowice przy ul. Lacznej

ZAWARTOSC OPRACOWANIA:

A. Ogolna specyfikacja techniczna
B. Szczegotowe specyfikacje techniczne:

Dziat:
45000000-7 Roboty budowlane

Rozdziat:
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa i kategoria robot:
45342000-6 Wznoszenie ogrodzen
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.  Okreslenie przedmiotu zamowienia
1.1 Nazwa przedsiewzi¢cia:
Budowa ogrodzenia zewnetrznego terenu Ochotniczej Strazy Pozarnej w Rybniku

w dzielnicy Orzepowice przy ul. L.acznej

1.2 Lokalizacja przedsiewzi¢cia:

44-200 Rybnik, ul. Laczna 62, dz. Orzepowice
1.3 Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
1.3.1 Zamawiajacy: Miasto Rybnik
1.3.2 Wykonawca: zostanie wyloniony w postepowaniu przetargowym
1.4.  Finansowanie inwestycji:

- budzet Miasta Rybnika

1.5. Ogo6lny zakres robot:
Przedmiotem zamowienia jest wykonanie ogrodzenia zewnetrznego terenu Ochotniczej
Strazy Pozarnej w Rybniku w dzielnicy Orzepowice przy ul. Lacznej .
Zakres robdt obejmuje w szczegolnosci :
- oczyszczenie pasa terenu z roslinnos$ci tgkowej wraz z jego splantowaniem i rozscieleniem
humusu w miejscach jego ubytkow w zwigzku z prowadzonymi robotami
- miejscowq rozbidrke istniejacej nawierzchni we wjezdzie na teren obiektu wraz z jej
odtworzeniem po osadzeniu (zabetonowaniu) elementéw ogrodzenia w fundamentach
- wykonanie nowego ogrodzenia na stupkach stalowych w gruncie z deska cokotowa
(podwaling zelbetowa) dotem i z wypelnieniem panelem z pretow zgrzewanych
- zabudowanie w ogrodzeniu (od strony wjazdu od ul. Lacznej) furtki oraz bramy wjazdowej
z wypetieniem panelem z pretow zgrzewanych jak ogrodzenie,
- uporzadkowanie terenu (w tym humusowanie) w pasie robot;
- obstuge geodezyjng , w tym wytyczenie w terenie (w uzgodnieniu z Uzytkownikiem)
przebiegu ogrodzenia w nawigzaniu do granic dzialki , biezagce pomiary sytuacyjne i
wysokos$ciowe oraz inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza z przekazaniem dokumentéw

do panstwowego zasobu geodezyjnego

Obowigzkiem Wykonawcy bedzie takie zorganizowanie robot w zakresie budowy ogrodzenia

aby nie utrudnia¢ biezacej dziatalnosci statutowej OSP w tym akcji gasnicze;.
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Szczegdlowy zakres robdt precyzuja: specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét ,
przedmiary robot oraz zatgczona dokumentacja fotograficzna i rysunkowa (w tym rysunek

przebiegu ogrodzenia na dzialce)

2. Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sg wymagania dotyczgce realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.5, okreslone szczeg6towo w przedmiarach.

3. Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy

realizacji inwestycji okreslonej w pkt. 1.

4.  Zakres roboét objetych specyfikacjami technicznymi
Roboty objete niniejszymi specyfikacjami technicznymi zostaly okreslone

szczegdtowo w przedmiarach robot.

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczego6lnych rodzajow robot.
Specyfikacje techniczne sg zgodne z zasadami ustawy ,,Prawo Zaméwien Publicznych”

1 uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje 1 przepisy stosujace si¢ do robot.

Prowadzenie robot

5.1 Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z
przedmiarami robot i STWiOR.

5.2 Przekazanie terenu prowadzenia robot
Zamawiajacy przekaze wykonawcy teren prowadzenia robot w terminie okreslonym
W umowie.

5.3 Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego (mozliwos¢ dojscia
1 dojazdu do obiektu i sgsiednich posesji) na terenie prowadzenia robot,
oraz do zabezpieczenia terenu prowadzenia robdt w okresie trwania realizacji umowy,
az do zakonczenia 1 odbioru koncowego robot.

5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t
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Wykonawca ma obowigzek znac¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot
Wykonawca bedzie:

- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy.

- utylizowat wszystkie materialy (w tym niebezpieczne) pochodzace z rozbiorek,
przekazujac Zamawiajacemu najpozniej w dniu koncowego odbioru robot stosowne
dokumenty

5.6  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej, tacznie z

utrzymaniem wymaganego sprawnego sprzetu przeciwpozarowego. Materiaty

tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

5.7 Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen nie polegajacych wymianie,

a pozostajacych na obiekcie oraz ponosi petng odpowiedzialno$¢ za organizacje terenu

prowadzenia robot, utrzymanie przekazanego terenu tacznie z zabezpieczeniem podiog,

mebli i sprzetu przed zapyleniem i uszkodzeniem
5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych

bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie

wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
5.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong zrealizowanych robot i za wszelkie

materiaty oraz urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczgcia realizacji do daty

odbioru koncowego robot. Wykonawca bgdzie utrzymywac teren rob6t do czasu
odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koncowego.

5.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne

1 miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
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robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i

wytycznych podczas prowadzenia robot.

Materialy

6.1 Stosowanie materialow
Wykonawca do wykonania zadania musi stosowac¢ tylko te materiaty ktére posiadaja
dopuszczenie do stosowania w budownictwie. Najpdzniej w dniu odbioru robot
przekaze Inwestorowi dokumenty (w postaci certyfikatow na znak bezpieczenstwa,
deklaracji zgodnosci lub certyfikatow zgodnos$ci z aprobatg techniczng, atesty i
Swiadectwa badan) potwierdzajace taki stan rzeczy

6.2. Przechowywanie sktadowania i materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda
potrzebne na budowie, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja

jakos¢ 1 whasciwos¢ do robot oraz byty dostepne do kontroli Inwestora.
6.3 Wariantowe stosowanie materialow

Wszelkie materialy i urzadzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastgpi¢
rbwnowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne
poparte certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia, atestami w zalezno$ci od wymagan

wynikajacych z odpowiednich przepisow.

7.  Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonanie robdt. Sprzet, bedacy
wlasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie technicznym 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami

ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi uzytkownika

8.  Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jakos$¢ stosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za zgodnos¢ ze ST,
harmonogramem robo6t oraz poleceniami Inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce

na wlasny koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie
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przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba

zatrzymania robot.

Kontrola jakosci robdét.

9.1 Zasady kontroli jakos$ci
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakos$ci materialow. Zapewni
on odpowiedni system kontroli, personel, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia i
przyrzady niezbedne do pobierania probek badan i pomiaroéw materialdéw oraz robot.
Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw 1 robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i normami.

9.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST
nalezy stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem badan i pomiaréw Wykonawca powiadomi
Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie badania. Wyniki pomiaréw i badan

Wykonawca przedstawi na piSmie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

10. Odbiory
10.1 Odbior robdt zanikowych
Odbidr robot zanikowych polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot,
ktére w dalszym etapie realizacji ulegng zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0go6lnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci
Wykonawcy.
10.2 Odbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonania robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym.
10.3 Odbioér koncowy
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robot w odniesieniu do ich
jakosci, ilosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru

koncowego stwierdza Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamawiajacego.
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Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru
koncowego robot dokona komisja ztozona z przedstawiciela Wykonawcy,
Zamawiajacego 1 Zarzadzajgcego obiektem. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan, pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarami.
W trakcie odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z protokotami robot
zanikowych i ulegajagcych zakryciu oraz robot uzupetniajacych i poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych i uzupetiajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot
W poszczegdlnych rodzajach robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w ST
z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos$¢
wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
10.4 Odbior ostateczny pogwarancyjny
Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uplywie okresu gwarancyjnego
okreslonego w umowie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu. W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajagcy moze dokonac
przegladu gwarancyjnego o ktorym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.
10.5 Dokumenty niezbedne do dokonania odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest Protokot
koncowego odbioru robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
- protokoty z pomiardéw, badan i sprawdzen
- oSwiadczenie kierownika robot o uporzadkowaniu terenu robot wraz z terenem przyleglym
do nalezytego porzadku
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty i atesty zgodnosci zabudowanych materiatow
- dokumenty potwierdzajace przekazanie materiatow z rozbiorki do utylizacji

- inwentaryzacj¢ geodezyjng powykonawcza wykonanego ogrodzenia
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W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru nie beda przygotowane do odbioru
koncowego komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot.

11. Przepisy zwigzane
11.1 Obowigzujace w Polsce normy i normatywy
11.2 Obowigzujace w Polsce przepisy prawne, w tym szczegOlnie
- ustawa z dnia 07.07.1994r Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
- rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczgce w ocenie zgodnos$ci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych
oznakowaniem CE
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
B. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1. Roboty poprzedzajace 1 uzupehiajace nalezace do obowigzkow Wykonawcy:

- zorganizowanie zaplecza na potrzeby socjalne pracownikow oraz skladowania
niezbgdnych materiatléw

- przygotowanie i zabezpieczenie konteneréw do gromadzenia materiatow
z rozbiorki

- zorganizowanie robot w zakresie wymiany ogrodzenia w sposob zapobiegajacy
nieuprawnionemu dostgpowi 0sob postronnych na teren obiektu , wszelkie
stuzgce temu celowi zabezpieczenia techniczne uznaje si¢ za objete ceng

oferowang za cato$¢ robot
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- uporzadkowanie terenu prowadzenia robot po zakonczeniu prac
- uzgodnienie z Zarzadca obiektu sposobu rozliczania za zuzyta energi¢

elektryczng 1 wode oraz poniesienie kosztow zuzytej energii i wody

2. Warunki bezpieczenstwa pracy
Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczenstwa 1 higieny pracy pod
$cistym nadzorem osdb uprawnionych do kierowania robotami. Pracownicy
Wykonawcy musza zosta¢ przeszkoleni przez kierownika robot w zakresie
prowadzonych robot. Wykonawca musi zatrudnia¢ specjalistéw o odpowiednich

kwalifikacjach zawodowych

3. Sprzet
Rodzaj sprzg¢tu uzywanego do robot pozostawia si¢ do wyboru wg uznania przez
Wykonawce. Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzgdzia muszg gwarantowac
zachowanie wymagan jako$ciowych i warunkéw BHP. W przeciwnym wypadku
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane

i niedopuszczone do robot.

4. Transport i magazynowanie materiatow
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na teren budowy materiatow w
losciach pozwalajacych na zachowanie cigglosci prowadzenia robot, bez
nadmiernego sktadowania pogarszajacego lub uniemozliwiajacego bezpieczne
wykonywanie robdt. Zamawiajacy moze zwrocic si¢ do zarzadcy obiektu o
wydzielenie w miar¢ mozliwosci odrebnego pomieszczenia na potrzeby

sktadowania ewentualnej wigkszej ilosci materialow

5. Wymagania szczegdtowe

Uktad i podstawowe elementy ogrodzenia:

ogrodzenie z paneli z pretow zgrzewanych 0 wysokosci 1,85 m

wigcznie z cokotem (deska podwalinowa zelbetowa z betonowymi elementami tgczacymi);
- panele ogrodzeniowe z pretow stalowych d=5mm , ocynkowanych i powlekanych na
kolor ciemno-zielony ; oczko szer. 50 wys. 200mm ze wzmocnieniem poziomym np.

w formie podwojnego preta badz przettoczen (,,V”’) ; panel o wys. min. 1,60m (np.163cm)
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mocowany do kazdego ze stupkéw min. 3 obejmami na sruby zrywne (uniemozliwiajace
tatwy demontaz) ;
- pod panelem przeswit od 2 do 5¢cm
- dotem zelbetowa deska cokotowa o wys. 20cm i grub.5cm zamocowana w gniazdach
w elementach taczacych;
- elementy taczace betonowe (typowe) wys. 20cm nasadzone na stupek z obustronnym
wpustem do wprowadzenia deski zelbetowej jw.;
- stupki w rozstawie co 2,5m z profilu stalowego zamkni¢tego 40x60mm ocynkowanego
i powlekanego na kolor ciemnozielony zaslepione od gory (stupki do zabetonowania
w gruncie , spod fundamentu ponizej poziomu przemarzania- min. 80cm p.p.t.)
- miejscowe spadki (roznice wysokos$ci) terenu do pokonania poprzez ,,schodkowe”
zamocowanie przgset na stupkach i deski cokotowej (podwaliny) w elementach taczacych
- PRZYKLADOWY WYGLAD OGRODZENIA wg Fotografii przyktadowych
w zatgczniku: ,,Dok_Fot i Rys OSP_Orzep_Ogrodz_terenu_2018”
- POGLADOWY PRZEBIEG OGRODZENIA wg Rysunku w zataczniku jw.
Wymienione w opisie przedmiotu zamowienia materiaty sa materiatami przyktadowymi
okreslajacymi parametry wymagane przez zamawiajacego i moga by¢ zastapione innymi,
o cechach rownowaznych.
Przy prowadzeniu wszystkich rob6t nalezy $cisle przestrzegac rezimu technologicznego.

Szczegolowy zakres robot zostat okre§lony w przedmiarach robot .

(IMI- 1)
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