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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sg wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze stosowaniemsta dylatacyjnych przy naprawach nawierzchni asfayidwprzy realizaciji
zadania:

Roboty naprawcze i konserwacyjne obiektéwymerskich w Rybniku.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakad@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej spe@dijkdotycz zasad prowadzenia rob6t zaanych ze stosowaniem
asfaltowej tamy dylatacyjnej, stigcej do dobrego petzenia wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej na
goraco z pionowymi sciankami naprawianej warstwy nawierzchni lub innymmizadzeniami drogowymi
znajdupcymi sk w jezdni.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Taéma dylatacyjna — asfaltowa topliwastaa samoprzylepna w postaci wgt uformowanej z asfaltu
modyfikowanego polimerami.
1.4.2.Nawierzchnia asfaltowa — nawierzchnia, ktérej waysts wykonane z kruszywa zgdanego lepiszczem
asfaltowym.
1.4.3.Remont nawierzchni — wykonywanie rob4t naprawczyaywracagcych pierwotny stan nawierzchni.
1.4.4.Pokczenie technologiczne — pokenie warstwy mieszanki asfaltowej wykonanej wngdn czasie lub
wykonanej z ranych materiatow.
1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[agpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnd¢ materiatow z dokumentacprojektova

Materiaty do wykonania rob6t powinny¢lsgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3db
2.2.2.Materialy do wykonania robot

Przy stosowaniu fan dylatacyjnych w robotach nawierzchniowych aglezy¢:
- tamy,
- srodki do zachowania czysi jak benzyna i ogélnodagine rozpuszczalniki.

2.2.3. Téma dylatacyjna

str. 2



ZASTOSOWANIE TASM DYLATACYJNYCH RZY NAPRAWACH NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
D —-05.03.26 j

Tama dylatacyjna, stosowana w robotach nawierzchnibwgowinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub poleceniamiyniera, propozycjami Wykonawcy, ofertami producento
wymaganiami zawartymi w niniejszej ST lub posiadampgobacie technicznej.

Zaleca sj aby tdma charakteryzowataes(patrz zat. 2):

- dobg przyczepnécia do pionowo przyeitej powierzchni nawierzchni lub udzen w nawierzchni,
- widciwa wytrzymaidcia i dobr gigtkoscia,
- wigciwym wydtwzeniem,
- odporngria na starzenie.
Zaleca s}, aby szerok& tasmy byta zblizona do grubéci wbudowywanej warstwy.
Zaleca s}, aby grubé¢ tasmy wynosita:
- nie mniej i 10 mm przy grubdei warstwy do 2,5 cm,
- nie mniej i 15 mm przy grubsei warstwy wekszej nz 2,5 cm.

Dostarczane tany, zwykle w opakowaniach kartonowych, nal@rzechowywé w chtodnym i suchym

miejscu. Wysokét skltadowania, zwykle wynosi do 4 kartonéw jederdnagim.
3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Og6lne wymagania dotyce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Zastosowanie dmy dylatacyjnej przy naprawczych robotach nawientolvych mae by dokonane
recznie, bez gycia wigkszego sprau. Do robét mana wy¢ drobnych nargdzi pomocniczych, przydatnych przy
rozwijaniu rolki t&my, jej przecinaniu itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotyee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgéloe” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kartony z tamg maozna przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magédeni i nadmiernym zawilgoceniem. Przy transporcie
zaleca si uklad& do czterech kartondw jeden na drugim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podar®TwD-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania rob6t

Spos6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagijprojektovg i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mena korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnpodanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynim przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. przymocowanie fay dylatacyjnej décianek nawierzchni lub ugdzer drogowych,

3. roboty wykdczeniowe.
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5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przygtieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lidkaza Inzyniera:

—  ustalt lokalizacg robot,

— usun¢ przeszkody, utrudnigge wykonanie robét,

—  wprowad# oznakowanie drogi na okres robot,

—  zgromadZimaterialy i spret potrzebne do rozpoezia robét.
5.4. Przymocowanie t&my dylatacyjnej

Tama dylatacyjna jest $ag uszczelnigjca 0 przekroju prostaita z jednostronmn warstvg kleju
utatwiajgcg przymocowanie jej do pionowej warstwy nawierzdiibi urzdzeh drogowych i obcych znajdagych
sie w jezdni. Tdma przeznaczona jest do stworzenia trwatychyqeeh pomidzy nows warstwy mineralno-
asfaltovg na gogco a istniejcg zimmng nawierzchni naprawianego wyboju, pgizer technologicznych oraz
kraweznikow i sciekOw betonowych, a tak krateksciekowych i wtazow studzienek rewizyjnych itp. (Pkiady
podano w zajczniku 3).

Tame dylatacyjm mozna stosowé& w korzystnych warunkach atmosferycznych, przy terapurze
podiaza nie ngszej nk 5°C. W nizszych temperaturach mma stosowé taSme po wczéniejszym podgrzaniu
powierzchni palnikiem gazowym. Przy przewidywanpadow deszczu lub po ich wypteniu naley przerwa
prac.

Podtge, do ktérego przymocowujecsiasme dylatacyjra powinno by suche i wolne od zanieczyszéaze
luznymi czistkami (okruchami kruszywa, zieginaniesionym brudem), olejem itp. W przypadku, ggyona
krawedz jest wilgotna lub mokra mma jg miejscowo osuszypalnikiem.

Przymocowanieday dylatacyjnej do kragdzi nawierzchni lub uetdzenia obcego nie wykona jedna
osoba. Dostarczantasmg w rolkach naley stopniowo rozwija, usuwajc jednoczenie okleire separacyija,
spetniajca jednoczénie rok ostony warstwy klejcej. T&me dylatacyjm nalezy przycismé¢ do kravedzi strory
pokryty warstwg kleju.

Do oklejonej tang krawedzi mazna uktadé mieszank mineralno-asfaltowna gogco. Podczas uktadania
goracej mieszanki nagpuje stopienie gitasmy i wulkanizacja pajczenia. Po przyklejeniu ¢y do kravedzi,
ale przed utgeniem gogcej mieszanki mineralno-asfaltowej natezabezpieczy miejsce utéenia tamy przed
wjazdem pojazddw, ktérych ruch moégtby uszkédaizygotowan konstrukcg polaczeniovy.

W zalenoici od rodzaju nawierzchni i sposobu gszrzania nowo ukladanej warstwy mineralno-
asfaltowej, przymocowanie gérnej kreaei tasmy dylatacyjnej do powierzchni bocznej nawierzchmigze w
stosunku do poziomu jezdni &y
- obnione do 5 mm,

- zachowane réwno z poziomem jezdni,
- podwyszone 0 4+5 mm.

Przy podwyszeniu gérnej kragdzi tamy o 4+5 mm nad poziom jezdni, przy watowariwiezo
uktadanej mieszanki mineralno-asfaltowej ppsfe sptaszczenie przez walec wygtaj czsci tasmy w postaci
litery ,T", co dodatkowo uszczelnia miejscgtenia.

5.5. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe, zgodne z dokumentapjojektows, ST lub wskazaniami fryniera dotycz prac

zwigzanych z dostosowaniem wykonanych rob6t do isteyeh warunkéw terenowych, takie jak:
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roboty porgdkujace otoczenie terenu robot,
- usungcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jajdrob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblfi¢ pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysgieniem do rob6t Wykonawca powinien:

uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyrdb budowlany do obrotu i powszechnego stos@awvap.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE Zumbkiem budowlanym B, certyfikat zgodieg

deklarac¢ zgodndci, aprobat techniczig, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawgdy i

ew. wykona wtasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez

Inzyniera,

sprawdzi cechy zewstrzne gotowego materiatu.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad@ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Cestotliwos¢ Wartasci
bada dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic terenu robét z Wg pktu 5
1 | dokumentagj projektovy lraz i dokumentacji

projektowej

2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3

3 | Sprawdzenie czystoi poditaza, do ktérego Jw. Wg pktu 5.4
przymocowuje i tasme

4 | Sprawdzenie przymocowanidray Jw. Jw.

5 | Wykonanie robét wykiiczeniowych Ocena gjta Wg pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano vibSWI-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarovy jest m (metr) wykonanego przyklejenidrta
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznajeeska wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pk}
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowejnlobejmuje:

—  roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatéw i sgiz,

—  przymocowanie §my dylatacyjnej dgcianek warstw nawierzchni lub udzer drogowych,

—  przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i hada

— uporzdkowanie terenu rob6t i jego otoczenia,

—  roboty wykdéczeniowe,

—  odwiezienie spetu.

Wszystkie roboty powinny kiywykonane wedtug wymagalokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowtelnzyniera.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot ok@nych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale syigorzekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyseze, ktére s niezkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoe robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Inne materiaty
2. Katalog wzmocniei remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnychen@ralna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drég i Mostow, Waawa 2001
3.  Materialy producentowda dylatacyjnych

11. ZALACZNIKI

ZAE ACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA TASM DYLATACYJNYCH

Tamy dylatacyjne stosujeesiv miejscach paczenia uktadanych mieszanek asfaltowych naamoe:

a) istniejcg zimmng nawierzchng, w tym miedzy innymi w miejscach wyetych naprawianych wybojow
nawierzchniowych, w patzeniach technologicznych, tj.agkach podhanych i poprzecznych warstw
nawierzchni wykonywanych w #iym czasie,

b) elementami betonowymi paionymi przy nawierzchni, jak kraxniki i scieki uliczne,

c) uradzeniami obcymi w nawierzchni, jak kraidiekowe, wtazy studzienek rewizyjnych itp.

Brak zastosowania &my dylatacyjnej powoduje powaln degradag nawierzchni w postaci
pojawiagcych sé spckan i ubytkdw (wykruszé) w miejscach pakczen nowej nawierzchni z nawierzchni
istniejaca lub elementami betonowymi i stalowymi.s$haa dylatacyjna zapewnia odpowiedniegoaknie miejsc,
przejmujc napezenia powstajce w:

- nawierzchni w wyniku ediicy temperatur na styku z elementami betonowymietalowymi pomgdzy

miesgcami zimowymi a letnimi,
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- nawierzchniach remontowanych na stykuegtoej i nowej warstwy nawierzchniowe;.
ZAk ACZNIK 2
PRZYKLADOWA CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
TASMY DYLATACYJNEJ
Lp. Wiasciwosci Jednostka Wymagania
1 Podstawowy sktadnik - Asfalt modyfikowany
polimerami
2 Kolor - Czarny
3 Temperatura mknienia wg PiK v °C > 90
stanie oryginalnym, ugniecionym
4 Zachowanie przy g€iu na zimno - Brak peknig¢
w temperaturze 0°C
5 Penetracja stiem 1/10 mm Ok. 30
6 Zdolna¢ zachowania ksztattu % Ok. 24
7 Wydtuwzalngsé i przyczepnéé % >10
w temperaturze -10°C
8 Gestasé glcm? 1,1+1,3
9 Konsystencja - Cialo stale plastyczne

ZAt ACZNIK 3
PRZYKLADY ZASTOSOWANIA TA SM DYLATACYJNYCH
PRZY NAPRAWACH NAWIERZCHNIOWYCH

Rys. 1. Naprawa wyboju w warstwdeieralnej nawierzchni asfaltowej

Schemat naprawy wyboju w jezdni
Widok wyboju w jezdni z przeznaczonymi do  a) miejsce uszkodzone, b) kredzie wyboju i

wycigcia krawedziami w ksztatcie figur wyréwnane dno,
geometrycznych c) wypetnienie wyboju powierzchniowym
utrwaleniem

Hrawpdr wyboju po wycigciu a)

\h"\-—u—f"d._
Krawedz wybaju E{—__*_._.—I
'L~ przed wyciecrem
c)
- /

.

K
# Tadimas dylatacyina
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Rys. 2. Naprawa plytka pojedynczegekpiccia odbitego, gdy kraydzie gkniecia $ dobrze podparte - w

istniejgcej warstwiescieralnej (wg [2])

wypeltnienie betonem asfaltowym

'geowtdknina przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypeinienie poszerzonej szczeliny
asfaltowg masg zalewowq

tasma klejaca
asfaltowo-kauczukowa J/f

i warstwy istniejacej nawierzchnil
| / . asfaltowa warstwa
R | I T p—— J] _ Scieralna
é " L | | asfaltowa warstwa
- l i' . wigzgca
|\ ' podbudowa sztywna
\ | lub pétsztywna

| e — M—-—_.— |
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