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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wyréwnaniem lokalnych nierowéconawierzchni i
uzupetnienie ubytkéwciekdw kamiennych asfaltem lanym przy realizacflaaia:
Roboty naprawcze i konserwacyjne obiektéwyimerskich w Rybniku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaoh@nt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w paere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem wyréwnania lokalnpérowndgci nawierzchni
asfaltem lanym.

Wyrownanie lokalnych nierownoi jest zasadne §k ocena stanu nawierzchni
(badaniem ugk sprzystych oraz ustaleniem pozostatej trvégizmeczeniowej) nie
wskazuj na konieczn& wzmocnienia hawierzchni, a nawierzchnia wykaz@irnacje
lepkoplastyczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Lokalne nieréwnéci nawierzchni — nieréwriai spowodowane trwatymi deformacjami
nawierzchni o charakterze lepkoplastycznym (ng, flableiny, tarki).

1.4.2.Asfalt lany — wbudowana mieszanka mineralno-asfadto duej zawartdéci
wypetniacza, wytworzona w kotle transportowo-procijkym, nie wymagajca zagszczenia
w czasie wbudowywania.

1.4.3. Pozostale okilenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
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Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektows i aprobai techniczig

Materiaty do wykonania robét powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST oraz z aprohaechniczig IBDIM.

2.2.2.Materiaty wywane do robot

Do wyréwnania lokalnych nierdwsoi nawierzchni naley uzy¢:

mieszankasfaltu lanego, okée®na w dokumentacji projektowej,
- materiat do uszczelnienia keglai naprawianego miejsca nawierzchni,
- posypkkruszywa do uszorstnienia asfaltu lanego.
2.2.3.Asfalt lany

Do wyréwnania lokalnych nierdwloi nawierzchni naley uzy¢ mieszank asfaltu
lanego, okrdong w dokumentacji projektowej, a przy braku ustiata ten temat, po
akceptacji layniera, z asfaltu lanego wytworzonego zgodnie z egyamiami ST D-

05.03.07a [2] | WT-2 [7], z tynae:

a) wymiar najwikszego ziarna w mieszance nie powiniet Wekszy od 1/3 gibokasci
warstwy,

b) mieszanka mineralna powinna énigiarnienie rownomiernie stopniowane, a krzywa
uziarnienia mieszanki powinna nd@i¢ sie w granicznych krzywych dobrego uziarnienia.

2.2.4.Materiat do uszczelnienia krgdzi naprawianego miejsca nawierzchni

Do uszczelnienia kragdzi naprawianego miejsca nawierzchnizma stosowa
- asfalt drogowy lub asfalt modyfikowanglimerami,
- tame kauczukowo-asfaltogv

Asfalt drogowy do uszczelniania kradzi powinien odpowiadawymaganiom PN-
EN 12591 [4], a asfalt modyfikowany polimerami —mgganiom PN-EN 14023 [5].

Tasmy kauczukowo-asfaltowe samoprzylepne w postacigvsiformowanej z asfaltu
modyfikowanego polimeramip przekroju prostaitnym o szerokgci od 20 do 70 mm,
grubaci od 2 do 20 mm, diugei do 10 m, zwinjte na rdzé tekturowy z papierem
dwustronnie silikonowanym.
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Tasmy powinny charakteryzowssic:
- dohy przyczepnécia do pionowo przeegtej powierzchni nawierzchni,
- wytrzymatécia nascinanie nie mniejszniz 350 N/30 cm,
- doby gictkoscia w temperaturze -2€ na watku @ 10 mm,
- wydtdeniem przy zerwaniu nie mniejszynz@00%,
- odksztatceniem trwatym po wygmiu 0 100% nie wkszym ni 10%,
- odporngia na starzenie @i
Szerokd¢ tasmy powinna by rowna grubéci wbudowanej warstwy lub mniejsza o 2
do 5 mm. Ciésze tamy (2 mm) naley stosowa przy szerokéciach naprawianych ubytkéw

do 1,5 m, z&grubsze (np. 10 mm) przy szerékmch wekszych od 4 m.

Tasmy powinny mi€ aproba¢ techniczg wydary przez IBDiM.

2.2.5.Posypka z kruszywa do uszorstnienia asfaltu lanego

W celu zwekszenia wspotczynnika tarcia asfaltu lanego w ptkeevym okresie jego
uzytkowania naley stosowad ,posypke” z kruszywa o wymiarze 2+4 mm lub 2+5 mm
wzglednie kruszywo drobne (piasek), odpowiadaj wymaganiom PN-EN 13043 [3] lub
WT-1 [6].
3. SPRZAET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie
mozliwoscig korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robaot, jak:

a) do robot rozbiérkowych:

- przecinarki z diamentowymi tarczamjaymi, do przycicia kranedzi
uszkodzonych warstw nawierzchni,

- spgzarki,
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- szczotki mechaniczne lub szczogkizne,
- sprat drobny jak topaty, taczki itp.

b) do robét naprawczych:

kotty do asfaltu lanego,

taczki,

zelazkazeliwne, koksowniki, zacieraczki, gtadziki,

lopaty, szczotki,

listwy do uktadania asfaltu lanego.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej,
ST, instrukcjach producentow lub propozycji Wykomgw powinien by zaakceptowany
przez lrxyniera.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygz transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (np. piasek) moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemynnn
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Do transportu asfaltu lanego »ama stosowe&
- kotty produkcyjno-transportowe holowameez cagnik lub samochadd,

- kotty transportowe montowane na samoablod

W czasie transportu asfaltu lanego agletrzymywa temperatuy wytwarzania, ktora
jest jednoczéie temperatuwbudowania.

Inne materialy powinny liytransportowane zgodnie z zaleceniami producenyotw t
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
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Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OSWI-D9.00.00 ,Wymagania ogélne”
[1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robo6t powiniendzgodny z dokumentagcprojektowg i ST. W
przypadku braku wystarczagyych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejsze]
specyfikacji oraz z informacji podanych w ganiku.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. roboty rozbiérkowe,
3. wyrownanie asfaltem lanym miejsca po lokamgerowndciach nawierzchni,
4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot nahy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST
lub wskaza Inzyniera:

—  ustalé lokalizac roboét,
—  wytyczy i oznaczy miejsca robot (lokalne nieréwém nawierzchni),

—  zastosowaoznakowanie miejsca robot.

5.4. Roboty rozbiérkowe
Powierzchng lokalnych nieréwnéci nawierzchni naley oznaczy wraz z
powierzchng do nich przylegaca w celu tatwiejszego powzania nawierzchni naprawianej
Z istniepcy.
Roboty rozbiérkowe nawierzchni z lokalnymi nier@$§ciami obejmug:
- pionowe obecie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kreszi powierzchni
na gkbokas¢ umazliwiajgcg wyrdwnanie jej dna, nadgj powierzchni wygjcia ksztatt
prostej figury geometrycznej, np. prosjtk (patrz rys. 1i 2),

- usunricie luznych okruchéw nawierzchni,
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- usuricie wody, doprowadzag¢ naprawiane miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokladne oczyszczenie dna i kydrv naprawianego miejsca zzhych ziaren grysu,
zwiru, piasku, pytu przy tyciu szczotek i ewentualnie dmuchawy,

- usuRriCie rumoszu na pryzmy i poiejsze odwiezienie w miejsca ustalone przez
Inzyniera.

5.5. Wyréwnanie asfaltem lanym miejsca po lokalnyciieréwnaosciach nawierzchni

Po doktadnym oczyszczeniu zégkenia po usurtych lokalnych nieréwngiach
nawierzchni naley podgrzé asfalt i posmarowanim naprawiane miejsce, ze szczegélnym
zwroceniem uwagi ha krayizie scianek i ewentualne krawzie wtazow i innych urdzen
podziemnych, brzegi kraxnikow itp. Opcjonalnie mma wy¢ samoprzylepne f§any
kauczukowo-asfaltowe, okilene w punkcie 2.2.4.

Asfaltem lanym mgna wyréwna naprawiane miejsce, gdy temperatura otoczenia
wynosi co najmniej +%. Nie dopuszczasuktadania asfaltu lanego podczas opadow
atmosferycznych oraz na powierzchniach oblodzonych.

Dla uzyskania jednakowej grudm uktadanej warstwy asfaltu lanego, nakgizych
naprawianych powierzchniach, nafestosowa listwy drewniane lub stalowe, posmarowane
srodkiem przeciwprzylepnym (np. roztworem szaregaliay gliceryny w wodzie).

Uktadany warstwe asfaltu lanego natg roztazy¢ przy pomocy listwowycKciaggaczek
i listew podhinych. Stwierdzone nieréwicoi nalezy natychmiast wyréwnagtadzikiem, poki
mieszanka jest geca i dostatecznie plastyczna.

Naprawiana powierzchnia powinnadostosowana dagsiednich nienaprawianych
czesci nawierzchni, w celu zachowania prawidtowych wekdw sptywu wody.

Naprawiana powierzchnia paiona obok urzdzea infrastruktury technicznej, np.
studzienek kanalizacyjnych, kraté&kiekowych itp., powinna trwale wystadad 3 do 5 mm
powyzej powierzchni tych uegzen.

Bezpdrednio po wyréwnaniu asfaltem lanym miejsc po lalgah nieréwnéciach
nawierzchni, natey asfalt lany posypapiaskiem wg punktu 2.2.5 i zatkize

Naprawiane miejsce nawierzchni #7na odda do ruchu po ostygeciu asfaltu lanego
do temperatury otoczenia.

5.6. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaczeniowe powinny byyzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do
robot wykaczeniowych nale prace zwgzane z dostosowaniem wykonanych robét do

istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

— usungcie oznakowania robat,
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—  roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyskawymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o ozreakiownateriatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodieg deklaragt zgodndci, aprobat technicza,

ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawcowy itp

- ew. wykona wlasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania
roboét, okrélone przez layniera,

—  sprawdz cechy zewegtrzne gotowych materiatdw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie robot
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie bada sztoélgvoéé Wartasci
pomiarow a dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodn& granic 1 raz Wg pktu 51
terenu robot z dokumentacj dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Roboty rozbiérkowe lraz Wg pktu 5.4
3 | Wyréwnanie asfaltem lanym
miejsc po lokalnych
nierownagciach nawierzchni Ocena cigta Wg pktu 5.5
4 | Rowna¢ nawierzchni w profilu Wg pktu 5.5
podiuznym i poprzecznym Iw

str. 8



WYROWNANIE LOKALNYCH NIEROWNO S$CI NAWIERZCHNI

ASFALTEM LANYM D —05.03.07b

Przéwity miedzy tat
a powierzchrg do 8

mm

5 | Posypka (posypanie piaskiem i Iw Wg pktu 5.5
zatarcie) ' '

6 | Wykonanie robot Ocena cigta Wg pktu 5.6

wykonczeniowych

6.4. Badania wykonanych robot
Po zakdczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

- wygdd zewrgtrzny wykonanego wyréwnania, w zakresie jednorédnaygladu,
ktory powinien by jednakowy z otaczagg powierzchna nawierzchni,

- jednolité¢ nawierzchni, z jednakaybarwg, bez gkniec i rys,

- poprawni profilu podiwnego i poprzecznego, nay@ujacego do otaczagej
nawierzchni i umgliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogdlne” [1]
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego wyréwnania asfaltem
lanym miejsc po lokalnych nieréwégiach nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1]
pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajroboty rozbiérkowe.
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Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fitobét obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i sgiz,
— wykonanie robot rozbiorkowych,

— wyréwnanie asfaltem lanym miejsc po lokamyieréwndciach nawierzchni wedtug
wymaga dokumentaciji projektowej, ST i specyfikacji tectunej,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badeymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie spetu,

—  wywo0z materiatow z rozbidrek na wysypiskoRbigawcy wraz z kosztami utylizaciji.

9.3. Sposab rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robét oldlenych niniejsz ST obejmuje:

—  roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, alesgie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

—  prace towarzysee, ktére g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane
do robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczentdtd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
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2. D-05.03.07a Nawierzchnia z asfaltu lanego wgHNN-
10.2. Normy
3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznygbwierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powien@ach
przeznaczonych do ruchu
4. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wyraa@ dla asfaltow drogowych
5. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ziysspecyfikacji dla asfaltow
modyfikowanych polimerami

10.3. Inne dokumenty

6. WT-1 Kruszywa 2008. Wymagania techniczne reiodowane przez Ministra
Infrastruktury

7. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Wymagae@hhiczne rekomendowane przez
Ministra Infrastruktury

11. ZAL ACZNIK

RYSUNKI

Rys. 1. Widok z gory na nawierzchkra lokalnymi nieréwnéciami powierzchni

~~ Granica powierzchni
z lokalnymi nieréwnosciami

Krawed? wycietej nawierzchni
~~. przewidziana do wyrownania
asfaltem lanym

Rys. 2. Schemat przekrojéw poprzecznych nawierzehkiorej wyrownano asfaltem lanym
lokalne nieréwnéci
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a) Stan przed napraw zaznaczonym odcinkiem lokalnych nieré\écio

Nierownosci nawierzchni

b) Pionowo obgite krawedzie i wyréwnane dno miejsca, na ktérym znajdoveigyiokalne
nierownaci nawierzchni

Wyciecie

G prrsarrdddl

c) Wyréwnanie asfaltem lanym miejsca po lokalny@rdwndciach nawierzchni

Wyrownanie asfaltem lanym

. Z
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