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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgTvymagania dotyece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z gjciem nawierzchni asfaltowych i betonowych przy izsdji zadania:

Roboty naprawcze i konserwacyjne obiektéw mostowwydRybniku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia dotycz zasad prowadzenia robét zakresie :

- mechaniczne ¢cie szczelin w nawierzchni z mas mineralno-bitumjeh, gkbokas¢ ciecia 4 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Cigcie nawierzchni - kontrolowany proces skrawaniangpwarstwy nawierzchni, na oktena
gtebokasc.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékavykonania robot oraz ich zgoditaz Dokumentag
Projektows, ST i poleceniami layniera.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” puik

3.2. Sprat do wykonywania robot

- pita do cécia nawierzchni bitumicznych,

Wykonawca mée wywac pity do cicia nawierzchni zaakceptowane przezyhiera.

Wykonawca powinien przedstawiane techniczne pit a w przypadkach jakichkolwigkpliwosci
przeprowadz demonstragj pracy pit na wiasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu ok&ono w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie cgcia

Nawierzchnia powinna lgycieta do gébokdasci, szerokéci i pochylér zgodnych z dokumentacprojektowy i

ST bez uszkodzenia izolacji, dylataciji i zbrojenia.
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Po ckciu nawierzchni naley usunyé sciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg,

Nawierzchnia powinna lgycieta na gébokas¢ projektowan z doktadnécia [10J5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpenkt 6.
6.2. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.2.1. Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dlagcia nawierzchni:

1. Réwnd¢ w linii ciecia kazde ckcie sprawdzane fa2-metrovg, max odchylenie 1 cm

2. Gkbokas¢ ciecia kazde ckcie co 2 metry, max edica gkbokasci (115 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogoine” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow cigcia szczelin w nawierzchni bitumicznej jest m (etr

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektowy, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pu@k
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mggia szczelin w nawierzchni bitumicznej lub betonpaleejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- Ciecie nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy :

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i tat
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