PROGRAM FUNKCJONALNO - UZYTKOWY

Nazwa przedmiotu zaméwienia: BUDOWA, PRZEBUDOWY, UZUPELNIENIA
SYGNALIZACJI SWIETLNYCH
W MIEJSCOWOSCI RYBNIK ORAZ
DOSTAWY | APLIKACJA DO POMIARU
RUCHU DROGOWEGO

Nazwa i kody wspdlnego Stownika Zaméwienh ( CPV ):

Instalowanie sygnalizacji drogowej kod: 45233294-6
Ustugi inzynierii projektowej w zakresie sygnalizacji ruchu drogowego kod: 71322500-6



Opis ogédlny:

1.1.

1.2.

Przedmiotem zamodwienia jest zaprojektowanie, a nastepnie wykonanie robét zwigzanych z przebudowg
drogi i skrzyzowania, budowg remontem lub uzupetnieniem urzadzen sygnalizacji $wietlnej w ciggu drég na
terenie miasta Rybnika, uzupetnienia i dostawy jak réwniez opracowanie i wykonanie aplikacji do zbierania i
prezentacji danych o ruchu drogowym i sterowania urzadzeniami sygnalizacyjnymi.

W ramach zadania nalezy:

- dokona¢ inwentaryzacji stanu istniejgcego,

- wykona¢ wymagane pomiary i badania konieczne do opracowania rozwigzan projektowych ,

- opracowaé¢ dokumentacje projektowe wykonawcze lub dokumentacje budowalno-wykonawcze remontu
obiektéw w tym projekty przebuddw elementéw potozonych w pasie drogowym ktére kolidujg z tymi
zamierzeniami jezeli prawo tego wymaga. Okoliczno$é odstgpienia od realizacji projektu budowlano-
wykonawczego wymaga oswiadczenia projektanta potwierdzajgcego taki stan rzeczy,

- opracowac¢ materiaty do uzyskania stosowanych uzgodnieh pozwolen, zezwolen, zatwierdzen, zgtoszeh do
wiasciwych organow lub instytuciji,

- uzyskac¢ decyzje, zatwierdzenia, pozwolenia opinie wymagane przed realizacjg robét, o ile sg wymagane

- uzyskac zatwierdzenie materiatowe przez Zamawiajgcego,

- wykonaé¢ roboty budowlane i zrealizowaé roboty zgodnie z zatwierdzonym projektem wykonawczym
(budowlano — wykonawczym),

- zaprojektowac i (lub) wykonac¢ przytacze energetyczne ( jezeli jest wymagane),

- dokona¢ wymiany osprzetu elektryczno-sygnalizacyjnego (w tym szafy i przylacza energetycznego),

- dokona¢ wymiany konstrukcji wsporczych i kanalizacji kablowej sygnalizacji (tagcznie z wzajemnym
potgczeniem z kanalizacjg MSS,

- wykonac roboty drogowe (np. uktadanie kostki brukowej, wymiana kraweznikéw, utozenie obrzezy, roboty
bitumiczne, roboty malarskie, roboty ziemne i porzadkowe) w okreslonej czesci obszaru

- uruchomi¢ monitoring sieciowych urzgdzen zabudowanych na obiektach,

- sporzgdzi¢ inwentaryzacje geodezyjng i obiekty nanies¢ na mape zasadniczg,

- sporzgdzi¢ dokumentacje powykonawczg i przekazac¢ jg Inwestorowi.

- naprawi¢, zamontowac¢ badz dostarczy¢ wskazane czesci

- opracowac aplikacje (oprogramowanie) obstugujgce kamery ANPR i dodatkowe urzgdzenia liczgce
Przyjmuje sie iz wymianie podlegajg obiekty w catosci, tgcznie ze sterownikami chyba, ze wyraznie opis
szczegotowy poszczegolnych zadan stanowi inacze).

Uwaga:

Zakres czesci projektuj i buduj zaznaczono na mapie z propozycjg geometrii rozwigzania i dla tego obszaru
obowigzuje réwniez zakres uzyskania zezwolenia na realizacje inwestycji drogowej. Natomiast kwestia robot
budowalnych dotyczy przebudowy skrzyzowania, wyposazenia go w system sterowania ruchem, oraz
budowy ciggu pieszo-jezdnego wraz z odwodnieniem jezdni po zachodniej stronie drogi krajowej od
skrzyzowania ul. tukowej do skrzyzowania z ul. Lowieckiej

2. Opis szczegotowy

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

241,

Program funkcjonalny okresla wymagania dotyczgce zaprojektowania, realizacji, odbioru i przekazania w
uzytkowanie wszystkich elementow obiektu. Wykonawca podejmujacy sie realizacji przedmiotu zaméwienia
zobowigzany jest do:

Uzyskania mapowych podktadéw geodezyjnych (do celéw projektowych) umozliwiajgcych realizacje

zadania,

Wykonania pomiaréw ruchu i przeprowadzenia analizy przepustowosci projektowanego/ modernizowanego

obiektu,

Przedstawienia koncepciji realizacji roboét i ich skroconego zakresu rzeczowego do zaakceptowania przez

merytoryczne Wydzialy Zamawiajgcego w oparciu o materiaty zamieszczone w PFU

Opracowania dokumentacji projektowej dotyczagcej budowy nowej oraz demontazu dotychczasowej

sygnalizacji Swietlnej wg wymagan obowigzujgcych przepiséw i norm powotanych w PFU i zawierajgce;j:

czes¢ drogowg obejmujgcg miedzy innymi:

- projekt sygnalizacji swietlnej,

- cze$¢ programowo — ruchowg z docelowg organizacja ruchu,

- projekty przebuddéw urzadzen niebedgcych wtasnoscig zamawiajgcego na podstawie uzyskanych
uzgodnien z ich wtascicielami

- projekt odwodnienia drogi



- projekt przebudowy nawierzchni pasa drogowego
- projekt organizacji ruchu na czas prowadzenie robot.
- projekt przebudowy skrzyzowania i budowy chodnikéw

2.4.2. czes¢ elektryczng obejmujaca

- sygnalizacje Swieting
- dodatkowe elementy wyposazenia sygnalizacji (chyba, ze nie sg wymagane)
- przytacze elektroenergetyczne i Swiattowodowe (jezeli sg wymagane)

2.4.3 projekty branzowe ( jezeli sg wymagane)
2.4.4 szczegotowe kosztorysy, przedmiary, rysunki i opisy — do czesci projektowanej w ramach zadania A1, ktéra

nie jest realizowana w terenie w ramach zadania A2 niniejszego kontraktu. Dodatkowo nalezy uwzglednié
wszelkie zmiany wynikte przy realizacji rob6t budowanych w ramach niniejszego kontraktu, ktére moga
mie¢ wplyw na sposéb, ilos¢ i wycene robdt realizowanych w oparciu o ten projekt w nastepnym etapie.

2.5 Wykonawca dostarczy dokumentacje w formie papierowej i cyfrowej na nosniku CD w formacie DGN(DWG)

2.6

2.7

2.8

2.9

2.10
211
2.12
2.13
2.14

i PDF. Projekt budowlano - wykonawczy ma by¢ uzgodniony z merytorycznymi Wydziatami Zamawiajgcego i
opatrzony klauzulg kompletnosci zawierajgcg oswiadczenie, ze zostat wykonany zgodnie z umowa,
przepisami techniczno — budowlanymi, normami i wytycznymi w tym zakresie. Do projektu dotgczyc
oswiadczenia(nie) o ktérym jest mowa w pkt 2.8

Przygotowania dokumentacji w celu zgtoszenia robét budowanych lub uzyskania pozwolenia na budowe
albo uzyskania decyzji na realizacje inwestycji drogowej wg wymagan obowigzujgcych przepiséw
Opracowania i przedstawienia Zamawiajagcemu do zatwierdzenia specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych sporzgdzonych na podstawie wydanych przez GDDKIA ogdlnych specyfikacji
technicznych z uwzglednieniem wymagan na wszystkie rodzaje projektowanych robét

Uzyskania na podstawie upowaznien otrzymanych od Zamawiajgcego

- zatwierdzenia przez Zarzadce Ruchu projektu organizacji ruchu docelowego i na czas prowadzenia robaot.
Projekt statej organizacji ruchu nalezy rowniez przedtozy¢ w formie cyfrowej w formacie DGN

- skutecznego zgtoszenie robot budowlanych, uzyskania pozwolenia na budowe, albo uzyskania decyzji na
realizacje inwestycji drogowej sg one wymagane

- zawiadomienie stosownych organéw o zamiarze przystgpienia do robét budowlanych, jezeli jest to
wymagane

- prowadzenie dziennika budowy jezeli jest wymagany

- zawiadomienie stosownych organéw o zakonczeniu robot lub uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie, jezeli
prawo tego wymaga

Odstgpienie od wymienionych czynnosci na etapie projektowania lub realizacji rob6t w kazdym przypadku
wymaga oswiadczenia projektanta potwierdzajgcego taki stan rzeczy

Zrealizowania robdt w oparciu o zatwierdzong dokumentacje projektowg po wytyczeniu robét w terenie
przez uprawnionego geodete Wykonawcy.

Przygotowanie rozliczenia koricowego robot.

Sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;j.

Sporzagdzenie dokumentacji powykonawczej ( réwniez w formie cyfrowej w formacje PDF i DGN).
Przekazanie zrealizowanych obiektéw Zamawiajgcemu.

Wykonawca przekaze nieodptatnie Zamawiajgcemu prawa autorskie do zrealizowanego projektu w ramach
zadania A1, ktéra nie jest realizowana w terenie w ramach zadania A2 niniejszego kontraktu. Celem jest
ponowne wykorzystanie opracowania w postepowaniu przetargowym i realizacji dalszej czesci w latach
nastepnych. Wykonawca projektu odpowiada za wszelkie btedy projektowe, ktére utrudnig badz
uniemozliwig realizacje prac oraz przy realizacji pozostatej czesci projektu bedzie petnit nieodptatny nadzor
autorski.

Realizacja powyzszego zakresu zamowienia winna by¢é wykonana w oparciu o obowigzujgce przepisy przez
Wykonawce posiadajacego stosowne doswiadczenie i potencjat wykonawczy oraz osoby o odpowiednich
kwalifikacjach i doswiadczeniu zawodowym.

Zamawiajgcy moze ustanowi¢ nadzér inwestorski nad wykonaniem wszystkich robét objetych kontraktem.

Ustalenie wyceny robot.

Wykonanie robot budowlanych i oddanie do uzytku przedmiotu zamoéwienia musi by¢ zrealizowane zgodnie
Z przepisami ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane ( Dz.U. nr 89 poz. 414 z 1996 r. ) z pézn.
zmianami, jak réwniez z wszystkimi aktami prawnymi witasciwymi w przedmiocie zamowienia, z przepisami
techniczno — budowlanymi, obowigzujgcymi normami, wytycznymi oraz zasadami najnowszych rozwigzan
technicznych.

W celu oszacowania i wyceny zakresu robot dla potrzeb sporzgdzenia oferty nalezy kierowac sie:



4.1.

4.1.1.

4.1.2.

4.1.3.

- wynikami wizji terenowych i inwentaryzacji wkasnych
- wynikami opracowan wtasnych
- zapisami niniejszego programu funkcjonalno — uzytkowego

Oszacowane przez Zamawiajgcego rodzaje robot przedstawiono w informacjach szczegotowych i
rysunkach koncepcyjnych. Wykonawca musi sie liczy¢ z sytuacjg, ze rodzaje robét i ilosci wg Programu
funkcjonalno — uzytkowego mogg ulec zmianie po opracowaniu dokumentacji projektowej. Minimalny
obszar obejmujacy realizacje zadania wynika z zatgczonego podktadu geodezyjnego, przy czym
szczegoOtowe rozwigzania wptywajgce na zwiekszenie zakresu i ilosci rob6t stanowig ryzyko Wykonawcy i
nie bedg traktowane jako roboty dodatkowe. Zatgczony podktad mapowy ma charakter wytgcznie
pogladowy w celu okreslenia zakresu przestrzennego robot.

Jezeli Zamawiajgcy bedzie miat watpliwosci co do rzetelnie podanej wyceny wartosci poszczegodlnych zadan
to bedzie Zadal przedstawienia szczegdtowych kosztoryséw wszystkich sktadnikow cenotwérczych
dotyczgcych catego zamowienia. Kwoty okreslone przez wykonawce sg podstawg do wyceny
zrealizowanych obiektow

Wymagania Zamawiajacego w stosunku do przedmiotu zaméwienia

Wymagania techniczne

Przygotowanie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania zaplecza i ustawienia tablic informacyjnych. Rozpoczecie
robot wymagac bedzie wykonania prac przygotowawczych, typu prace pomiarowe, prace rozbiorkowe itp.,
ktére wynikac¢ bedg z rozwigzania projektowego.

Roboty ziemne

Roboty ziemne prowadzi¢ nalezy w sposob nie powodujgcy destrukcji podioza i jego nawodnienia. Miejsce
odktadania mas ziemnych i humusu ustala swoim staraniem Wykonawca i ponosi koszty z tym zwigzane.
Gtebokos$¢ korytowania wynika z grubosci przyjetej konstrukcji nawierzchni jezdni. Zaleca sie aby prace w
obrebie dotychczasowej jezdni zostaty zrealizowane w sposéb jej nie naruszajacy.

Potaczenia konstrukcji nawierzchni na poszerzeniach z nawierzchnia istniejaca nalezy wzmocni¢ poprzez
utozenie pod warstwg wigzacg geosiatki ( przyjaé szer. siatki 0,5 m nawierzchnia istniejgca + 0,5 m
poszerzenie). Ostateczne rozwigzanie zalezy od Wykonawcy, ktéry dostosuje je do badan podioza
gruntowego i kategorii ruchu na przewidywanych poszerzeniach jezdni. Rodzaje warstw konstrukcyjnych
oraz ich grubosci powinny by¢ opracowane na podstawie obowigzujgcych katalogéw, przepiséw, norm i
rozporzadzeh. Roboty ziemne prowadzi¢ nalezy w sposéb nie powodujgcy destrukcji podtoza i jego
nawodnienia. Miejsce odktadania mas ziemnych i humusu ustala swoim staraniem Wykonawca i ponosi
koszty z tym zwigzane. Gtebokos¢ korytowania wynika z grubosci przyjetej konstrukcji nawierzchni jezdni,
chodnikow sciezek rowerowych. Pofgczenia konstrukcji nawierzchni na poszerzeniach z nawierzchnig
istniejgcg nalezy uszczelni¢ tasmg bitumiczng. Rodzaje warstw konstrukcyjnych oraz ich grubosci powinny
by¢ opracowane na podstawie obowigzujgcych katalogéw, przepiséw, norm i rozporzgdzen. Punkt ten
dotyczy réwniez napraw nawierzchni bitumicznych po wykonanych ewentualnych przekopach, jednak nalezy
zatozy¢ ze wszelkie przejscia pod jezdnig zostang zrealizowane przewiertami.

Sterownik sygnalizacji Swietlnej i szafa

Do sterowania sygnalizacjg przewidzie¢ sterownik acykliczny w petni realizujgcy sterowanie akomodacyjne i
umozliwiajgcy wielokrotne otwarcie dowolnej grupy podczas realizacji programu, ktérego producent oraz
sam sterownik winny spetnia¢ wymagania :

1. Sterownik powinien spetnia¢é wymagania okreslone w szczegdtowych warunkach technicznych dla
sygnatéw drogowych i warunki umieszczania ich na drogach — zat. do DZ.U. Nr.220 poz. 2181 z dnia 23
grudnia 2003.

2. Ma mozliwos$¢ realizacji sterowania acyklicznego grupowego, fazowego oraz statoczasowego,

3. Posiada sterowanie sparametryzowane, ktérego modyfikacja mozliwa jest za pomocg klawiatury i
wyswietlacza sterownika oraz za pomocg komputera PC. Oprogramowanie umozliwiajgce
zaprogramowanie sterownika przez uzytkownika poprzez komputer PC dostarczone bedzie uzytkownikowi
wraz ze sterownikiem.



4. Sterownik posiada wdrozony system zdalnego monitorowania pracy z mozliwoscig zdalnej zmiany
parametréw sterowania poprzez dowolng przeglagdarke WWW.

5. Producent wraz ze sterownikiem dostarczy uzytkownikowi w cenie urzgdzenia petng dokumentacje
techniczng umozliwiajgcg samodzielne zaprogramowanie sterownika oraz niezbedne oprogramowanie
pozwalajgce na przygotowanie programéw sterujgcych i zapisanie ich w pamieci sterownika, a takze
oprogramowanie pozwalajgce na wykonanie rzeczywistej symulacji pracy sterownika przed uruchomieniem
jego na obiekcie w siedzibie uzytkownika.

6. Sterownik powinien prowadzi¢ pomiar i nadzér obcigzenia wszystkich sygnatéw w grupach
wykonawczych (zielonych, zéttych i czerwonych) i w przypadku stwierdzenia wystgpienia zmian o okreslong
wartos¢ od wstepnie zmierzonych parametréw, powinien on podjg¢ dziatania zgodnie z okreslong przez
uzytkownika procedura. ( np. przechodzi w stan zétty migowy, wy$wietla komunikat na pulpicie sterownika,
itp.)

7. Sterownik powinien nadzorowac¢ poprawnosé pracy detektorow ruchu, wejs¢ przyciskow

dla pieszych, lub innych wej$¢ zdalnych obstugiwanych z pozioméw interfejsow RS232/485/Ethernet

8. Sterownik powinien prowadzi¢ pomiar i rejestracje natezenia ruchu na swobodnie wybranych detektorach
w kwantach 1,5,15,30 minutowych oraz 1,2,6 i 24 h w okresie min. 90 dni detektoréw logicznych oraz
dodatkowo w oparciu 2 detektory radarowe i 6 magnetycznych

9. Producent urzgdzenia w cenie sterownika dostarczy oprogramowanie wraz z bezterminowg licencjg
pozwalajgce odczyta¢ ze sterownika dane — zaréwno bezposrednio jak i poprzez system zdalnego nadzoru,
oraz umozliwia prowadzenie baz danych pomiaréw oraz sporzgdzenie zestawien i wykresow z tych danych.
10. Producent sterownika w okresie jego uzytkowania zobowigzuje sie do udzielania technicznego
wsparcia, tj. udostepnienia czesci zamiennych, napraw lub wymiany uszkodzonych elementéw, napraw
sterownika, diagnostyki i ustalania ewentualnej nie poprawnej pracy sterownika, wprowadzania
uzasadnionych zmian optymalizacyjnych w programach sterujacych, usuwania wad zauwazonych w trakcie
eksploatacji w tym takze w oprogramowaniu systemowym sterownika. Zasady finansowania powyzszych
czynnos$ci zostang ustalone odrebnym porozumieniem zawartym pomiedzy Zarzgdzajgcym a Producentem
sterownika. W okresie gwarancji wsparcie techniczne jest bezptatnie gwarantowane przez producenta
sterownika

11. Sterownik umozliwia przejecie sygnatu (zgtoszen) z modutu do obstugi kamer wideo detekcji i bedzie
umozliwiat automatyczne czasowe ignorowanie sygnatu z kamery ktéra zgtosi sygnat wadliwej pracy z uwagi
na widocznos¢ oraz umozliwi automatyczne jej przywrécenie do pracy po otrzymaniu z karty obstugujgcej
dang kamere ponownego sygnatu odwotujgcego poprzedni alarm.

12. Sterownik umozliwia przejecie sygnatu (zgtoszen) z radarowych detektorow ruchu i bedzie umozliwiat
zdalne czasowe wytgczenie detektoréw (lub wigczenie ignorowania przesytanych przez nie sygnatéw) oraz
bedzie umozliwiat zdalne ich przeprogramowanie (minimum zmiane progu predkosci pojazdéw, po
przekroczeniu ktorej detektor wysyta alarm).

13. Sterownik umozliwia przejecie sygnatu (zgtoszen) oraz wystania sygnatu do innych zdalnych
sterownikow poprzez rozlegtg sie¢ TCP/IP w ramach uruchomionych lub koniecznych do wykonania
odcinkow sieci swiattowodowych Miejskiej Sieci Szerokopasmowej

14. W szafie sterownika zamontowac¢ tzw. panel policjanta z mozliwoscig przetgczania praca
acykliczna/praca statoczasowa/praca krokowa/zétte ostrzegawcze/wyciemnienie

15. Dla petnej realizacji zatozen i warunkéw programowych wynikajgcych z opracowania projektowego
sterownik winien gwarantowac:

- acykliczne sterowanie grupowe, wywotanie dowolnej fazy lub sygnatu zielonego dowolnej grupy ze stanu
~wszystko czerwone’;

- zgtoszenie zapotrzebowania na sygnat zielony przez grupe sygnatowg winno byé mozliwe poprzez dowolny
detektor systemu detekcji — grupe detektoréw spetniajgcych zdefiniowany warunek ich zajetosci; dowolny
sygnat innej grupy, dowolny sygnat wejsciowy; brak kolizji z inng grupa (pasywne podanie sygnatu),

- mozliwos$¢ przyporzgdkowania grupie sygnatowej dowolnego detektora ruchu i jego wptywu na
wydtuzenie sygnatu zielonego w dowolnym okresie

- obstuge systemu detekcji wedtug opisu zawartego w opracowaniu projektowym, a w szczegoélnosci

petli indukcyjnych, ktérych rozmieszczenie ilosé, ksztatt i funkcje wynikajg z projektu ruchowego (bazowym
rysunkiem jest rysunek koncepcyjny i opis szczegétowy, gdzie zlokalizowano i podano ilos¢ detektoréw
indukcyjnych i wirtualnych )

- obstuge wzbudzen przyciskéw dla pieszych i selektywne podanie sygnatu zielonego w grupach

pieszych

- realizacji wszystkich funkcji detektoréw zgodnie z opisem i parametrami zamieszczonymi w tabeli:
Schemat

funkcji detektoréw,

- wydtuzenie czasu miedzyzielonego w przypadku zajetosci okreslonych detektoréw ruchu,

- wydituzenie sygnatéw zielonych w trzech okresach o wartosci podanej w tabeli: Schemat funkciji
detektoréw,



16. Ponadto sterownik winien by¢ wyposazony w typowe dla tego typu urzgdzen uktady kontrolno —
zabezpieczajgce:

- zabezpieczenia zasilania sterownika :

a.) zwarciowe,

b.) réznicowo — pradowe

C.) przeciwprzepieciowe,

- nadzér przeptywu pragdu w obwodach grup sygnatowych,

- wykrywania kolizji sygnatéw zielonych,

- nadzér napiecia zasilania sterownika,

- mozliwo$¢ wyboru stanu awarii (zétte pulsujgce lub wyciemnienie sygnalizaciji),

- kontrola czaséw miedzyzielonych w grupach kolizyjnych (dwa poziomy programowe),

- kontrola sprawnosci uktadu nadzoru kolizyjnosci swiatet zielonych,

- pomiar i nadzor przeptywu pradu w obwodach sygnatéw zielonych i czerwonych,

- nadzor czasu oczekiwania grupy na podanie sygnatu zielonego,

- nadzér czasu statej zajetosci i czasu zajetosci detektora,

- nadzér pracy i czesci logicznej sterownika,

- zabezpieczenie przed mozliwoscig modyfikacji parametrow pracy sygnalizacji przez osoby niepozgdane,
- rejestrowanie standw pracy sygnatéw z mozliwoscig pobrania zapamietanych danych do komputera PC.
17. Programowanie i zamiana parametréw programu pracy sygnalizacji winno odbywac sie przez :

- parametryczne kodowanie programéw pracy sygnalizaciji przy pomocy komputera PC,

- zapis parametrow programow pracy sygnalizacji w pamieci RAM z podtrzymaniem bateryjnym i

poprzez przesytanie danych za pomocg komputera PC

- modyfikacja programoéw pracy sterownika i parametréw systemu detekcji:

a.) za pomoca klawiatury obok wyswietlacza wieloznakowego,

b.) za pomocg fgcza szeregowego RS-232 i komputera PC (np. notebook),

c.) zdalne poprzez GSM i fgcze Swiattowodowe

- mozliwos$¢ petnego przetestowania opracowanych programow pracy sygnalizacji przy pomocy
komputera PC i symulacji zadziatan systemu detekgciji, jak réwniez na samym sterowniku (tryb symulacyjny)
Architektura sterownika musi umozliwiaé programowanie i obstuge urzadzen podigczonych do niego zdalnie
poprzez rozlegtg sie¢ TCP/IP

18. Od sterownika wymagana jest zgodnos¢ programowa z sterownikami juz zabudowanymi w celu
podtgczenia wszystkich skrzyzowan w jeden system obstugiwany poprzez jeden program.

Sterownik wyposazy¢ w system monitoringu, system zdalnej kontroli i zbierania danych. Monitoring ten
bedzie odbywat sie z wykorzystaniem Miejskiej Sieci Szerokopasmowej (i dodatkowo przez modem GSM).
W koszcie sterownika uwzgledni¢ réwniez koszt monitoringu przez caty okres jego zywotnosci. Zaleca sie,
aby monitoring byt mozliwy za pomocg oprogramowania bedgcego w posiadaniu inwestora (np.
przeglgdarka WWW), a jesli inwestor nie posiada specjalizowanego oprogramowania nalezy go dostarczy¢
wraz z bezterminowymi licencjami w cenie sterownika, z tym Zze nalezy przewidzie¢ co najmniej 6 stanowisk
monitorowania w trzech odrebnych jednostkach. Mozliwos¢ instalacji obcego oprogramowania uzgodni¢ z
obstugg informatyczng poszczegdlnych jednostek.

19. Szafe sterownika (kanalizacje kablowg sygnalizacji) potgczyc¢ fizycznie z kanalizacjg teletechniczng
miejskiej sieci $wiattowodowej (MSS). Potgczenie fizyczne i logiczne sieci nalezy wykonaé w oparciu o
uzgodnienia z Wydziatem Informatyki UM Rybnik.

20. W szafie sterownika nalezy umiesci¢ dodatkowe elementy

- modut zasilania awaryjnego (UPS o mocy 0,8-1,2kVa) oraz akumulatory zdolne zmagazynowac¢ min.
2,0kWh (akumulatory mozna umieséci¢ bezposrednio przy szafie sterownika np. 2x 12v 90ah)

- wideorejestrator hybrydowy(wielosystemowy) z macierzg dyskowg 2 *8TB

- grzatke z termostatem

- wentylator z termostatem

- oswietlenie wnetrza

- gniazda sieciowe do podigczenia zewnetrznych urzadzen diagnostycznych

- switch(e) tx/fx o wymaganej ilosci portéw miedzianych+1 i portéw swiattowodowych +1

- zasilacz(e) PoE

- inne elementy, ktére sg wymagane do zapewnienia komunikacji pomiedzy urzagdzeniami w standardach
RS232/RS485/Ethernet)

- kontroler Ethernet

21. Niestandardowe potgczenia wewnetrzne w szafie sterowniczej

- w szafie wydzieli¢ dwa zasadnicze obwody zasilania (oba buforowane przez zasilacz UPS)

a. obwad zasilajgcy kamery IP, rejestrator, wentylator z termostatem, moduty komunikacyjne, gniazda
zasilajgce

b. obwdd zasilajgcy sterownik sygnalizacji i pozostate urzgdzenia sygnalizacyjne



- wszystkie urzgdzenia posiadajgce porty ethernet potgczyé do koncentratora kablami kategorii min. 5e,
konfiguracje urzadzen przeprowadzié w uzgodnieniu z administratorem MS$

- rejestrowany sygnat wizyjny winien prezentowaé zaréwno sam obraz, jak i obraz z naktadkg OSD kart
wideodetekcji do celéw serwisowych

22. Nalezy dostarczy¢ oprogramowanie uzytkowe wraz z bezterminowymi licencjami na jego uzytkowanie
pozwalajgce na konfiguracje zastosowanych urzgdzen mikroprocesorowych, ich programowanie lub
umozliwiajgce tworzenie i zmiane zasad pracy.

23. Stan sygnatow czerwonych/det. radarowych na wlocie nalezy archiwizowac tgcznie z obrazem naktadki
wiasciwej karty wideodetekcji.

24. Nalezy zatozy¢ zabudowe szafy sterowniczej poszerzanej, z uwagi na przysziosciowg rozbudowe i
mozliwg lokalizacje posredniego punktu agregacyjnego MSS

4.1.4 Sygnalizatory

4.1.5.

Do wyswietlania sygnatéw dla uczestnikow ruchu przewidzie¢ latarnie sygnalizacyjne energooszczedne

z wkfadami diodowymi (typ. LED) Il generacji umozliwiajgce realizacje przez sterownik funkcji obnizania
luminacji o0 20% w porze nocnej (tzw. funkcja sciemniania), z ramkg do mocowania ekranéw kontrastowych,
posiadajgce certyfikat CE i zgodne z PN-EN 12368:2009 .

Nalezy przewidzie¢ nastepujgce typy sygnalizatorow:

- dla grup kotowych z boku jezdni - sygnalizatory ogdélne lub kierunkowe 3x300 z wszystkimi komorami
wykonanymi w technice LED, mocowane dwupunktowo do masztu wyposazonego w wewnetrzng listwe
rozdzielcza,

- dla grup kotowych nad jezdnig - sygnalizatory ogdlne lub kierunkowe 3x300 z wszystkimi komorami
wykonanymi w technice LED, mocowany do wysigegnika poprzez zawiesie wysiegnikowe dostosowane do
parametréw sygnalizatora belki wysiegnika wyposazonego w wewnetrzng listwe rozdzielcza,

- dla grup pieszych — sygnalizatory 2x200 z wszystkimi komorami wykonanymi w technice

LED mocowane dwupunktowo do masztu wyposazonego w wewnetrzng listwe rozdzielczg

- dla grup rowerowych — sygnalizatory 2x200 lub tréjkomorowe z symbolem roweru z wszystkimi komorami
wykonanymi w technice LED mocowane dwupunktowo do masztu wyposazonego w wewnetrzng listwe
rozdzielczg

- dla grup ostrzegawczych — sygnalizatory 1x200 z komorg wykonang w technice LED mocowang
dwupunktowo do masztu wyposazonego w wewnetrzng listwe rozdzielczg

- sygnalizator dopuszczonego kierunku ruchu 1x200, z komorg wykonang w technice LED, mocowanie
do masztu wyposazonego w wewnetrzng listwe rozdzielczg wspdlnie z sygnalizatorem ogdlnym

Napiecie pracy sygnalizatoréw 42V

Detektory pieszych

Przewidzie¢ zastosowanie detektorow wielofunkcyjnych bez elementéw mechanicznych zasilanych
napieciem 42- 230V. Detektory umieszcza¢ na wys. 1,2 - 1,3 m od poziomu chodnika przy przejsciu dla
pieszych. Na przejsciach o szerokosci wiekszej od 4m zastosowac po kazdej stronie jezdni po dwa
detektory zgtoszeniowe wielofunkcyjne dla pieszych. Nalezy zastosowa¢ detektory o co najmniej o
nastepujgcych parametrach technicznych i uzytkowych:

- zasilanie 42-230v AC

- wzbudzenie dotykowe, pojemnosciowe — wzbudzenie rowniez rekg w rekawiczce

- kolor zotty (RAL 1023) obudowa z tworzywa odpornego na uderzenia, wptyw warunkéw atmosferycznych,
promieniowanie UV, dziatanie benzyn, smaréw.

- obudowa dostosowana do srednicy stupa, IP54,11 klasa ochrony itp., temperatura pracy: -40C do +70C

- optyczne i akustyczne potwierdzenie przyjecia zgtoszenia

- wyswietlenie sygnatu ,CZEKAJ” powinno odbywac sie za pomocg diod LED w ilosci wigkszej niz 1 szt.
oraz o intensywnosci swiecenia gwarantujgcych czytelnos¢ sygnatu w réznych warunkach atmosferycznych.
- przycisk powinien nadawac nastepujgce dzwieki: akustyczne potwierdzenia zgtoszenia, dzwiek
naprowadzania przy swietle czerwonym, dzwiek rézny przy Swietle zielonym i zielonym migowym.

- taktyczng wibracje najlepiej z dotu przycisku, aktywujgca sie podczas wyswietlania sygnatu zielonego na
przejsciu do ktérego jest przyporzadkowany dany przycisk,

- znak wskazujgcy osobie niepetnosprawnej kierunek w ktérym ma sie poruszaé, najlepiej umieszczony na
w/w wibratorze zespolony wraz z dodatkowym przyciskiem mechanicznym.



4.1.6.

4.1.7.

4.1.8.

- programowanie pozgdanych parametréw detektoréw dla pieszych winna sie odbywac lokalnie przy
urzgdzeniu za pomocg interfejsu RS232/RS485/USB albo centralnie poprzez magistrale RS485 przy
sterowniku lub poprzez rozlegta sie¢ TCP/IP

Pojecie wymiana detektoréw pieszych obejmuje zabudowe nowych urzgdzeh w miejscu starych fgcznie z
wszystkimi akcesoriami oraz ich uruchomieniem co moze wymagac¢ zmiany okablowania.

Detektory rowerzystow

Detekcje obecnosci rowerzystow, o ile bedzie wymagana zrealizowaé wytgcznie za pomoca
specjalizowanych kamer wizyjnych wykorzystujgcych zaréwno promieniowanie widzialne jak i podczerwone,
gdyz ta winna wykrywac¢ nieoswietlone przedmioty pozbawione elementéw ferromagnetycznych. Nie
dopuszcza sie realizacji detekcji rowerzystow w postaci przyciskow dla pieszych. Wiasciwe rozwigzanie
nalezy ujg¢ w opracowaniu ruchowym sygnalizacji. Kazdy detektor winien posiada¢ mozliwos¢ nadania
sieciowego nr IP. Programowanie pozgdanych parametrow detektoréw dla rowerzystow jak i podglad
prawidiowej ich pracy winno sie odbywac¢ zaréwno lokalnie jak i centralnie poprzez rozleglg sie¢ TCP/IP.
Detektor powinien rowniez posiadac co najmniej 1 wyjscie typu NO/NC, generowaé obraz kolorowy i
monochromatyczny po strumieniu RTSP

Maszty, wysiegniki, bramy

Zastosowac dostepne na rynku stalowe maszty, wysiegniki i bramy anodowane elektrolitycznie lub
ocynkowane ogniowo, przy czym do wysokosci 400mm od poziomu gruntu nalezy je dodatkowo
zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez jego pokrycie elastomerem lub farbami do powierzchni
ocynkowanych. Istniejgcg w dolnej czesci stupa wneke wyposazyé w listwg rozdzielczg wewnetrzng (tzw.
gtowica przyziemna) ztozong z min. 30 par zaciskow sterowniczych i 2 zaciski ochronne PE. Wneke
lokalizowa¢ od strony chodnika, przy czym spasowanie elementow nakrywy wneki winno uwzgledniac
ochrone przed dotykiem co najmniej IP55 i by¢é pozbawione ostrych wystajgcych elementéw. Preferuje sie
maszty i wysiegniki przykrecane do fundamentu prefabrykowanego lub wyjgtkowo fundamentu wykonanego
na budowie. Elementy wsporcze nie powinny posiada¢ innych otworéw poza wymaganymi. Maszty niskie
mogg by¢ wykonane z metali niezelaznych. Kazdy wysiegnik winien mie¢ wykonany uziom szpilkowy o
impedancji mniejszej niz 10 ohm (ochrona odgromowa i przepieciowa) Wyjatkowo dopuszcza sie tgczenie
najblizszych wysiegnikow bednarkg ocynkowang o wymiarach 25mm*4mm prowadzong bezposrednio w
gruncie.

Dotychczasowe maszty i wysiegniki, ktdre pozostawia sie w stanie istniejgcym nalezy zakonserwowacé co
najmniej przez malowanie na placu budowy

Kanalizacja kablowa i kable

Kanalizacje kablowg zaprojektowac¢ jako trzy i dwuotworowa, ktérg poprowadzi¢ w uktadzie promieniowym
(przejscia) lub pierscieniowym(skrzyzowania), zgodnym z koncepcjg na rysunku. Poza jezdnig zastosowaé
rury DVR 110/95, a pod jezdnig RHDPE 110/6,3 tgczone na kielich lub wyjgtkowo SRSG 110/6,3 na catym
przebiegu i z weza cisnieniowego wodnego 3/8 ”- na odcinku przejscia przez tawe lub sam kraweznik
wyjscia petli w jezdnie. Kable do urzgdzen mocowanych na konstrukcjach wsporczych nalezy prowadzi¢
wewnagtrz masztow a wyjscie kabla na zewnatrz zabezpieczy¢ dtawikami zabezpieczajgcymi przed jego
uszkodzeniem.

Kanalizacje kablowg sygnalizacji nalezy wykonaé ze studniami betonowymi, prefabrykowanymi ,
odpowiadajgce ZN-96/TP S.A.-023, BN-85/8984-01 i BN-73/3233-03, ZN-00/TD S.A.-11, typu

SKR-1 o wymiarach wewnetrznych studzienki 1000x500x780 lub SK-1 o wymiarach wewnetrznych
studzienki 500x500x780. Studnie nalezy wyposazy¢ w ramy ciezkie RC z wlazami typu ciezkiego.

Studnie ustawi¢ na podsypce piaskowej podobnie jak w przypadku uktadania rur kanalizacji kablowej w
wykopie. Mozna réwniez zastosowac inne studnie zapewniajgce podane gtebokosci po wczesniejszym
zaakceptowania ich przez Zamawiajgcego

Gtebokos¢ uktadania kanalizacji wynosi: pod chodnikiem i w trawnikach min. 0,50 m. , pod jezdniami min.
0,9 m do goérnej krawedzi rury, nalezy jg jednak dostosowaé po wykonaniu przekopéw kontrolnych do
istniejgcych warunkéw uzbrojenia terenu w celu spetnienia normatywnych odlegtosci od napotkanych
urzgdzen i sieci. W miejscach krzyzowania sie projektowanej kanalizacji kablowej z istniejgcym uzbrojeniem
jesli nie jest mozliwe zachowanie min. gtebokosci utozenia projektowang kanalizacje nalezy poprowadzi¢ po
nizej istniejgcego uzbrojenia.



4.1.9.

Przy ukfadaniu kanalizacji nalezy dochowaé w miare mozliwosci normatywnych odlegtosci od istniejacego
uzbrojenia, po wykonaniu w miejscach newralgicznych o najwiekszym zageszczeniu uzbrojenia przekopow
kontrolnych. Otwory przepustu nalezy zabezpieczyé przed przedostawaniem si¢ do niego wody z piaskiem
np. pianka poliuretanowa. Przejscie pod jezdnig wykona¢ metodg przewiertu, na pozostatych odcinkach
wykopy wykonac recznie i po utozeniu rur zasypac dopiero po pisemnym odbiorze przez administratoréw
kolizyjnych sieci. Cato$¢ prac zwigzanych z uktadaniem kabli wykona¢ zgodnie z postanowieniami normy
PN-76/E-05125 oraz PN-75/E-05100, natomiast budowe kanalizacji ( w tym zabezpieczenie przed
przedostawaniem sie wody z piaskiem do rur ochronnych, ktére proponuje sie wykona¢ np. pianka
poliuretanowg ) nalezy wykonaé zgodnie z postanowieniami ujetymi w normie branzowej BN-76/8984-17,
BN-73/8984-02, BN-73/8984-05.

Wszelkie kable prowadzone w kanalizacji kablowej winny spetnia¢ wymagania jak dla kabli ziemnych,
odpornych na wode, zmienne warunki atmosferyczne w tym promienie UV. Kable winny mie¢ zyty
jednodrutowe. Kable nalezy oznakowa¢ w studniach i uktada¢ je mozliwie blisko scian. Nadmiar kabla
umiesci¢ na zawiesiu na bocznych scianach studni. Wyjatkiem jest przewdd ochronny o LY o przekroju 10
mm2 koloru zéttozielonego tgczacy wszystkie konstrukcje metalowe. Kabel ochronny nalezy tgczyé
wytgcznie w zaciskach ochronnych obiektow.

Jezeli wykorzystuje sie dotychczas istniejgcg kanalizacje kablowg nalezy przewidzie¢ jej gruntowne
czyszczenie lub udroznienie.

Kamery detekcyjne

Oprocz detektoréw indukcyjnych nalezy zastosowac wideo detektory obecnosci pojazdéw na skrzyzowaniu
- na wsporniku montowanym do rygla projektowanego wysiegnika na wysokosci 8,0-9,0 m nad poziomem
jezdni, zamocowac¢ wideo detektor spetniajacy podane nizej warunki .Powinna by¢ to specjalistyczna
kamera kolorowa, w obudowie stalowej : szczelnej IP66, z naswietlaczem IR, umozliwiajgcej zamocowanie
na maszcie wysiegnika na wysokosci min. 8,0 m przy pomocy konsoli dostarczonej przez wytworce.
Natywna rozdzielczo$¢ matrycy kamery min. 2500*1500 (3K). Kamera winna posiadaé nastepujgce wyjscia:
Analogowe BNC — na potrzeby wideodetekcji pojazdéw, na ktérym niezaleznie od pozostatych nastaw
kamery wysylany jest typowy analogowy sygnat wizyjny PAL do kart wideodetekcji o statej ilosci klatek na
sekunde niezaleznie od ustawien sieciowych, ktéry akceptowany jest przez karty detekcji wideo.

Sieciowe Ethernet — na potrzeby monitoringu i identyfikacji pojazdéw na ktérym strumieniowanie
multimedialne odbywa sie w ramach co najmniej dwoch strumieni multimedialnych o oparciu o kodek H264
oraz MJPEG, o dowolnej zadanej ilosci klatek na sekunde (1-25 FPS). Przez port sieciowy musi by¢
dostepny webserwer kamery umozliwiajgcy szczegdtowa konfiguracje urzgdzenia. Kamera winna wspierac
co najmniej otwarty protokdt komunikacyjny ONVIF 2.0 i wspétpracowacé z rejestratorem

Obiektyw kamery powinien umozliwia¢ precyzyjne dostrojenie pola widzenia kamery dla wymaganego
obszaru detekcji w zakresie od 10 do 80 m od kamery zdalnie poprzez sie¢ ethernetowg. Kazdg kamere
wyposazy¢ w dedykowany do kamery obiektyw megapixelowy z funkcjg autoiris o jasnosci min. F1,4 i
zakresie motozoom od 2,8-12mm lub 5-50mm i w karte pamieci microSD 64GB. Kazdej kamerze nadac
unikatowy nr IP i wigczy¢ je do wewnetrznej sieci w sterowniku.

Wymagane minimalne parametry kamer detekcyjnych:

System skanowania obrazu: progresywny

Przetwornik obrazu: 1/3 cala 4MPix CMOS, rozdzielczo$¢ natywna min. 2500x1500

Czutosé: Kolor 0.005 Lux/F1.2, B/W 0.0005 LUX/F1.2,

Stosunek Sygnat/Szum: >50 dB (AGC off)

Balans bieli: automatyczny, reczny

Kompensacja tta: BLC/D-WDR wi-wyl/ptynna regulacja

Migawka: Auto, Reczna 1/3sek — 1/100000 sek, zabezpieczenie przed migotaniem

Kontrola wzmocnienia: wyt/wl/ptynna regulacja

Redukcja szuméw: wyt/wl/ptynna regulacja

Wyostrzanie: whwyl/ptynna regulacja

Odbicie lustrzane : wyt/wt

Strefy zastrzezone wi/wyt 4 obszary

Funkcja/dzien noc: Mechaniczny filtr ICR - auto, reczna, harmonogram

Obiektyw: zintegrowany , funkcja autoiris, zakres motozoom 2,8-12mm, lub 5-50mm

Analogowe wyjscie wideo: 1V p-p kompozytowe, BNC 75 ohm, stata ilos¢ klatek 25/30FPS, standardowy
sygnat wizyjny PAL akceptowany przez karty detekcji wideo

Cyfrowe wyjscie wideo: sie¢ Ethernet ztgcze RJ45, 10/100Base-TX kompresja H.264/MJPEG, wybor
rozdzielczo$ci 1080P, 720P, D1/CIF, jednocze$nie dwa multimedialne strumienie transmisji gtdwny
3MPX/1080P/720P, dodatkowy D1/CIF, w kazdym strumieniu mozliwos¢ ustawienia od 1-25/30 FPS, w



kazdym strumieniu mozliwo$¢ ustawienia zajeto$ci pasma flow rate CBR/VBR od 32Kbps do
8192(20480)Kbps, obstuga standardu ONVIF V.2.0

Funkcje sieciowe: zaawansowana konfiguracja przez port Ethernet poprzez wbudowany webserwer,
obstugiwane protokoty IPv4, IPv6, hitp, HTTPS, TCP/IP, SSL, UDP, ICMP, IGMP, SNMP, RTSP, RTP,
SMTP, NTP, DHCP, DNS, PPPoE, DDNS, FTP, IP Filter, QoS, Bonjour, ilo$¢ zalogowanych uzytkownikow
do 10, obstuga urzgdzen mobilnych Android, iPhone, Windows Phone

gniazda: microSD obstuga do 64GB, BNC, LAN RJ45, RS485, wyj/wej alarmowe, wyjscie/wejscie audio
zasilanie 12VDC/24VAC lub POE (802.3 af), obudowa zewnetrzna kamery z grzatkg dostosowana do
napiecia zasilania kamery, temperatura pracy -10+60 stopni C, pob6r mocy max 6W

Pojecie wymiana/zabudowa kamery detekcyjnej na kamere IP obejmuje zabudowe nowych urzgdzen w
miejscu starych fgcznie z wszystkimi akcesoriami oraz ich uruchomieniem co wymaga uzupetnienia
okablowania (np. Ethernet kat 6e) i zabudowy zasilacza(y) PoE

4.1.10. Karty wideodetekcji

Karta ma mie¢ mozliwosé wydzielenia przynajmniej 8 stref detekcji o dtugosci min. 5 - 10m na ktérych
mozna wykonywac¢ funkcje logiczne OR, AND, NAND. Strefa detekcji powinna mie¢ mozliwos¢
wyeliminowania wzbudzen od poruszajgcych si¢ cieni. Karta powinna umozliwia¢ wprowadzenie
dodatkowych sygnatow wejsciowych. Panel wykonawczy ( karta video ) musi mie¢ mozliwos¢ montazu w
szafce sterownika i zapewnia¢ mozliwos¢ podtgczenia awaryjnego zasilania.

Dobdr karty wideo pozostawiono producentowi sterownika a powinien on wynika¢ z wybranych kamer video
detektorow jednak powinna byé¢ to jednak karta spetniajgca co najmniej nizej podane warunki .

Powinna by¢ to karta typu Rack, obstugujgca kamere video detekcji, analizujgca przestany z kamery obraz i
umozliwiajgca uzyskanie z niego takich danych jak : predkos¢ poruszajgcego sie obiektu, jego kierunek,
zatrzymanie obiektu, stan widocznosci, powinna umozliwia¢ wykrycie mgty. Karta potgczona jest z
sterownikiem tgczem RS 485 lub wyjsciami/wejsciami logicznymi. Karta Video musi mie¢ mozliwos¢
nadania wiasnego nie powtarzalnego identyfikatora IP. Ponadto powinna mie¢ ona mozliwo$¢ komunikaciji
poprzez gniazdo RJ-45 Ethernet 10/100 Mb/s, oraz mie¢ wejscie/wyjscie BNC dla wizji i zapewniaé zamiane
obrazu analogowego na format MPEG-4. Pojedyncza karta detekcyjna ma obstugiwac jedng kamere, 4
wejscia i 8 wyjs¢ réwnolegtych dowolnie przypisanych do pol detekcyjnych

Do przesytu obrazu z kamery wideo detektora do karty analizy obrazu ( zwanej kartg video), nalezy
zastosowac kable polecane przez producenta kamery, a jesli tego nie okresli to nalezy zastosowac¢ kable
miedziane , 1-drutowe , o $rednicy 1,05 mm, typ izolacji zyty : PE-piankowy $red. 5,0 mm, Zzyta zewnetrzna :
tasma AI/PETP/AIl oraz oplot z drutéw CuSn i powtoce zewnetrznej z PE oraz srednicy 7,6 mm. Zakres
pracy : od -30 do +700C. Nalezy sie zastosowac¢ kable typ. X(z)WDXpek 75-1,05/5,0 . Do kazdej kamery
detekcyjnej doprowadzi¢ rowniez dodatkowg linie zasilajgcg 2*1,0mm2, oraz kabel Ethernet kat 5e. Kable
winny odpowiada¢ wymaganiom kabli uktadanych w ziemi i odpornych na zmienne warunki atmosferyczne
w tym promienie UV

Kable wizyjne powinny spetniaé wymagania normy : IEC 96-2A

Projektowane kable transmisji obrazu z kamer wideo detektoréw nalezy poprowadzi¢ bezposrednio od
zaciskow karty video zabudowanej w sterowniku do zaciskdw kamery zamocowanej na belce wysiegnika
lub na maszcie wolnostojgcym ( przy pomocy konsoli ).

Z uwagi na wymog ciggtego nagrywania obrazu z kamer wideo detekcji z stanem petli wirtualnych w tle ,
stanem sygnatéw czerwonych, i stanem detektora radarowego nalezy przyja¢ ze sygnat z wyjscia
serwisowego karty detekcji zostanie doprowadzony do wideo rejestratora do wejs¢ analogowych (2 do 6
kanatéw analogowych)

Projektowany kabel wizyjny nalezy poprowadzi¢ w odrebnej rurze proj. kanalizacji kablowej wspélnie z
innymi kablami detekcyjnymi obstugujgcymi przyciski zgtoszeniowe dla pieszych oraz petle indukcyjne

Pojecie wymiana/zabudowa karty wideodetekcji obejmuje zabudowe nowych urzagdzen w miejscu starych
tacznie z wszystkimi wymaganymi akcesoriami (np. Backplain) i ich uruchomieniem

4.1.11. Stacjonarne kamery monitoringu
Kamere nalezy umiesci¢ na wysokosci od 8,0 - 9,0m nad poziomem terenu na osobnej (istniejgcej lub
projektowanej konstrukcji wsporczej) Kamera winna obejmowac caty wewnetrzny obszar skrzyzowania z
przejsciami dla pieszych/przejazdami do rowerzystow lub przejscia pomiedzy liniami zatrzymania
Kamery stacjonarne powinny posiada¢ nastepujace lub wyzsze parametry :



Ogodlne: kamera sieciowa IP, zewnetrzna, typu dzien/noc, obraz o jakosci HDTV 1080p w formatach H.264
lub MPEG-4, technologia sterowania przystong P-Iris (automatyczne i precyzyjne sterowanie pozycja
przystony w celu zoptymalizowania gtebi ostrosci i rozdzielczosci obiektywu oraz uzyskania najlepszej
ostrosci obraz), wiele strumieni wideo H.264, cyfrowe funkcje PTZ i strumieniowanie multi-view (ktére
pozwala na jednoczesne strumieniowe przesytanie kilku wyodrebnionych widokéw w formatach H.264 i
Motion JPEG).

Funkcje utatwiajace instalacje, tj. zdalne sterowanie ostroscig, zoomem, licznik pikseli oraz mozliwos¢
zasilania przez sie¢ Ethernet (uzyskawszy ostry obraz po recznym wyregulowaniu obiektywu, kamera
powinna zapewnia¢ mozliwos¢ zdalnego sterowania ostroscig obiektywu w celu ustawiania jej z poziomu
komputera. Licznik pikseli umozliwia instalatorowi sprawdzenie, czy rozdzielczo$é obiektu w pikselach
spetnia

wymogi zgodnosci z przepisami lub wymaogi klienta, na przyktad pod kgtem identyfikacji twarzy).

Kamera powinna posiada¢ funkcje WDR (Wide Dynamic Range — Szeroki zakres dynamiki) - dziatanie tej
funkcji w kamerach IP polega na uzyciu odpowiednich algorytméw do analizy naswietlenia obrazu oraz na
dynamicznej zmianie wartosci niedo$wietlonych i przeswietlonych pikseli monitorowanych scen w celu
uwidocznienia na obrazie niedoswietlonych elementéw. Dzieki temu mamy mozliwosé doktadnej rejestracii
sceny mimo duzego kontrastu. Kamere wyposazy¢ w wodoodporny modut audio umieszczony na zewnatrz
obudowy.

Wymagane minimalne parametry kamery stacjonarnej

System skanowania obrazu: progresywny

Przetwornik obrazu: 1/2,8 cala 2MPix CMOS, rozdzielczo$¢ natywna FHD 1920x1080

Czas otwarcia migawki 1/33000s do 2 s — auto/reczna

Funkcja/dzien noc: Mechaniczny filtr IR - auto, reczna, regulacja poziomu przetgczenia

Obiektyw: pozadany poziomy kat widzenia 84-33 stopnie, obiektyw z funkcjg autoiris i ze zdalng regulacjg
ostrosci

Wideo: kompresja wideo H.264, MPEG-4, MJPEG, rozdzielczo$¢ od 1920x1080 do 169x90, przy
najwyzszej rozdzielczosci 25/30 kl/s (50/60Hz). Wiele konfigurowalnych strumieni multimedialnych,
sterowanie liczbg klatek na sekunde i zajmowanym pasmem ze zmienna i stata szybkoscig transmisji
VBR/CBR

Ustawienia obrazu: WDR, regulacja czasu otwarcia migawki, kompresiji, koloru, ostrosci, nasycenia barw,
balansu bieli, czasu naswietlania, strefy naswietlania, kompensacji oswietlenia tylnego, doktadna regulacja
w warunkach stabego oswietlenia, naktadanie tekstu i obrazu, maski prywatnosci

Audio — jest wymagane ( wodoodporny modut audio na zewnatrz obudowy kamery)

Bezpieczenstwo sieciowe: ochrona hastem, filtrowanie IP, szyfrowanie http, HTTPS, Telnet, SSL, SSH,
ACL, LLDP, VLAN, mechanizm dostepu IEE 802.1X, uwierzytelnianie, dziennik dostepu uzytkownikow
Protokoty: IPv4, Ipv6e, HTTP, HTTPS, SSL/TLS, FTP, CIFS/SMB, SMTP, Bonjour, UPnp, SNMPV1/V2/V3
(MIB-1I, DNS, DDNS, NTP, RTSP, RTP, TC/IP, UDP, IGMP, RTCP, ICMP, DHCP, ARP, SOCK
Zgodnosé ze standardem ONVIF

Wyzwalanie zdarzen: Wideodetekcja ruchu, gotowe ustawienia PTZ, temperatura

Inteligentne wideo: wideodetekcja ruchu

Obudowa zewnetrzna IP66 metalowa, pamie¢ 256RAM, 128MB Flash, Gniazdo SD/SDHC z obstugg kart
do 64GB, ztgcza audio, RJ45 10/100/1000BASE-TX PoE

Zasilanie 24V AC lub PoE ( dedykowany zasilacz)

Zakres pracy temperatura -40+50 stopni C, przy 10-100%RH

Kamera ANPR dodatkowo winna posiada¢ wbudowane oprogramowanie do analizy obrazu pod katem
rozpoznawania tablic rejestracyjnych na 1-4 pasach ruchu, powinna rozréznia¢ kierunek zwrotu ruchu
pojazdow, powinna posiadaé elektroniczna stabilizacje obrazu, ogniskowg obiektywu motozoom 8-32mm.
Kamere ANPR nalezy zawiesi¢ na wysokosci 6,0-7,0m nad jezdnig w strone $rodka skrzyzowania mozliwie
centralnie nad jezdnig. Kamera winna wspotpracowac z innymi tego typu urzgdzeniami bedgcymi w
posiadaniu zamawiajgcego.

4.1.12. Obrotowe kamery monitoringu
Kamere nalezy umiesci¢ na wysokosci od 8,0 - 9,0m nad poziomem terenu na konstrukcji wsporczej
projektowanej sygnalizacji. Lokalizacje kamery dobrac tak, aby obejmowata swoim polem widocznosci
wszystkie dojazdy i mozliwie najwieksze pole widzenia, przy wstepnym zatozeniu braku mozliwosci
likwidacji przeszkdd optycznych ( np. drzew, stupdéw, reklam)
Kamery obrotowe powinny posiadaé¢ nastepujgce lub wyzsze parametry :



Ogdlne : kamera sieciowa IP, zewnetrzna, szybkoobrotowa, typu dzien/noc, obraz o jako$ci HDTV 1080p i
HDTV 720p, w formatach H.264 lup MPEG-4, wiele strumieni wideo H.264, cyfrowe funkcje PTZ i
strumieniowanie multi-view (ktére pozwala na jednoczesne strumieniowe przesytanie kilku
wyodrebnionych widokéw w formatach H.264 i Motion JPEG). Funkcje utatwiajgce instalacje, tj. zdalne
sterowanie ostroscia, licznik pikseli oraz mozliwosé zasilania przez sie¢ Ethernet (uzyskawszy ostry obraz
po recznym wyregulowaniu obiektywu, kamera powinna zapewnia¢ mozliwos¢ zdalnego sterowania
ostroscig obiektywu w celu ustawiania jej z poziomu komputera. Licznik pikseli umozliwia instalatorowi
sprawdzenie, czy rozdzielczo$¢ obiektu w pikselach spetnia wymogi zgodnosci z przepisami lub wymogi
klienta, na przyktad pod katem identyfikacji twarzy).

Kamera powinna posiadac¢ funkcje WDR (Wide Dynamic Range — Szeroki zakres dynamiki) - dziatanie tej
funkcji w kamerach IP polega na uzyciu odpowiednich algorytméw do analizy na$wietlenia obrazu oraz na
dynamicznej zmianie wartosci niedoswietlonych i przeswietlonych pikseli monitorowanych scen w celu
uwidocznienia na obrazie niedoswietlonych elementéw. Dzieki temu mamy mozliwosé doktadnej rejestracii
sceny mimo duzego kontrastu.

Wymagane minimalne parametry kamery obrotowej

System skanowania obrazu: progresywny

Przetwornik obrazu minimum 1/2,8 cala 2MPix CMOS, rozdzielczos¢ natywna 1920x1080

Czas otwarcia migawki 1/33000s do 1/4 s — auto/reczna

Funkcja/dzien noc: Mechaniczny filtr IR - auto, reczna, regulacja poziomu przetgczenia

Obiektyw: pozadany kat widzenia 54-2,2 stopnie w rozdzielczosci 1080p, zoom optyczny min 32x zoom
cyfrowy min 10x, llo$¢ gotowych ustawien PTZ: 100, Pochylenie/obrét 0-220 stopni z predkoscig 0,05-450
stopni na sekunde

Czas otwarcia migawki 1/33000s do 1/4 s — auto/reczna

Kompresja wideo : H.264, MPEG-4, MJPEG,

Rozdzielczos¢ 1920x1080 do 169x90, i 1280x720 do 320x180

Strumieniowe przesytanie wideo: wiele konfigurowalnych strumieni multimedialnych w formacje H.264 i
MJPEG, sterowanie liczbg klatek na sekunde i zajmowanym pasmem ze zmienna i stata szybkoscig
transmisji VBR/CBR

Ustawienia obrazu: WDR, regulacja czasu otwarcia migawki, kompresja, kolor, jasnos¢, ostros¢, balans
bieli, czas naswietlania, strefy naswietlania, kompensacja oswietlenia tylnego, doktadna regulacja
dziatania w warunkach stabego o$wietlenia , naktadanie tekstu i obrazu, mozliwo$¢ ustawienia
indywidualnych masek prywatnosci

Audio: nie jest wymagane

Bezpieczenstwo sieciowe: ochrona hastem, filtrowanie IP, szyfrowanie http, HTTPS, Telnet, SSL, SSH,
ACL, LLDP, VLAN, mechanizm dostepu IEE 802.1X, uwierzytelnianie, dziennik dostepu uzytkownikow
Otwarty interfejs umozliwiajgcy integracje programowa, zgodnos¢ ze specyfikacjg ONVIF

Inteligentne wideo: Wideodetekcja ruchu

Wyzwalanie zdarzen: Wideodetekcja ruchu, gotowe ustawienia PTZ, temperatura

Obudowa Klasa IP66, metalowa, przezroczysta koputka wykonana z poliweglanu (PC), ostona
przeciwstoneczna (PC/ASA)

Pamigé min. 256 MB RAM, 128 MB Flash

Gniazdo kart pamieci SD/SDHC ze wsparciem kart do 64 GB

Ztacza RJ45 10/100 BASE-TX PoE

Zasilanie 24VAC lub PoE ( dedykowany zasilacz)

Zakres pracy temperatura -40+50 stopni C, przy 15-100%RH

4.1.13. Radarowe detektory przekroczenia predkosci
Do okreslenia parametréw charakterystycznych w ruchu takich jak : predkos¢, kierunek ruchu postuzy
sterowany mikroprocesorowo detektor ruchu oparty na zasadzie radaru Dopplerowskiego. Projektowane
detektory powinny spetniaé¢ nastepujgce warunki :
- okresla¢ predkos¢ na poszczegoélnych pasach ruchu,
- okreslac¢ kierunek ruchu,
- Zlicza¢ pojazdy,
- przekazywaé wynik pomiaru po magistrali RS 485 do komputera sterownika sygnalizacji,
- powinny wykorzystywac¢ zjawisko Dopplera ( zasada pomiaru ),
- powinny odfiltrowanie znieksztatconych sygnatow



- powinny zapewnia¢ szacowanie i porownywanie sygnatow

- zasieg detekcji ustawialny : 250 m / 50 m

- zakres wykrywanych predkosci : 1 — 250 km/h

- powinny mie¢ mozliwos$¢ wprowadzania danych i przelicznikéw z zewnatrz,

- predkos¢ transmisji danych : do 115 kbit/s

- antena ptaska (warstwowa ,patch” ) o wigzce stozkowej

- posiada¢ adres jednoznacznie przypisany adres na magistrali sieciowej,

- zapewniac prace w zakresie temperatur : -40 C do +70 C

- klasa ochrony obudowy : zalecana IP 68 ( min. IP 55)

- powinien by¢ programowany zdalnie przez sie¢ z wykorzystaniem serwera portow szeregowych

podtgczonego do switch’a lub przynajmniej przez ztgcze szeregowe z poziomu szafy sterownika,

- w sterowniku winien by¢ widoczny jako dodatkowy detektor (ze zliczaniem ilosci wzbudzen),

ktéry w razie koniecznosci mozna by odtgczy¢ programowo zdalnie poprzez siec¢,

- powinien mie¢ deklaracje zgodnosci CE .
Detektory te nalezy zastosowaé na kierunku z pierwszenstwem przejazdu, miejsce lokalizacji nalezy dobraé
doswiadczalnie, przewidzie¢ mozliwos¢ montazu detektora na innych konstrukcjach wsporczych anizeli
urzgdzenia sygnalizacyjne np. na stupach oswietlenia ulicznego w odlegtosci 20-40m od linii zatrzymania.
Detektory predkosci fizycznie i programowo wpigé poprzez magistrale ethernetowa sterownika (switch), w
tym celu nalezy réwniez zabudowaé¢ w szafach dedykowane konwertery do tych urzgdzen (ze standardu
RS485 na RS232 i (oraz) ze standardu RS232 na standard Ethernetowy
Stan wzbudzenia detektora radarowego na wlocie nalezy archiwizowac tgcznie z obrazem naktadki
wiasciwej karty wideodetekciji

4.1.14. Rejestratory video w szafach sterowniczych

W celu archiwizacji obrazu z kamer wideo IP (HDTV) monitoringu i detekcji oraz obrazu wraz naktadkg OSD
prezentujgcg funkcjonowanie detekcji i stanu sygnatéw czerwonych, oraz zarzgdzania kamerami (zwtaszcza
kamerg szybkoobrotowg PTZ) i obrazem z nich przekazywanym, z wykorzystaniem dowolnej przeglgdarki
WWW w szafie sterownika zabudowac¢ nalezy hybrydowy rejestrator cyfrowy DVR. Wideo rejestrator sieciowy
powinien umozliwi¢ zarzadzanie, podglad i archiwizacje obrazu dla min. 8-ch kanatéw analogowych (po
jednym kanale kazdej karty detekcji video: (obraz przetworzony przez karte wideo z natozonym obrazem petli
wirtualnych i sygnatéw czerwonych i ich stanem) i obrazu dla min. 8-ch kamer cyfrowych IP HDTV . Wideo
rejestrator powinien zapewnia¢ programowe nagrywanie jak i wykonywanie wymuszonego backup’u.
Powinno by¢ to urzgdzenie spetniajgce ponizsze warunki :

- urzgdzenie cyfrowe, posiadajgce wtasny konfigurowalny IP przystosowane do pracy w sieciach LAN i WAN,
minimum 16 kanatowe.

- umozliwiajgce wyswietlenie obrazu z kamer video detektoréw oraz monitoringu poprzez dowolng
przeglgdarke WWW na monitorach w operatora w dowolnym miejscu jego przebywania, oraz

mozliwos¢ podgladu obrazu na urzadzeniach przenosnych,

- dodatkowo urzgdzenie powinno mie¢ mozliwos¢ recznego wybrania obrazu z kamery i zakodowania
sekwencji wyswietlanych obrazéw z klawiatury ( sterownika manualnego ).

- powinno obstugiwaé réwnoczeénie min. 8 kanatéw analogowych BNC 960H/AHD/CVI/TVI@30FPS lub
D1@30FPS i min. 8 kanatéw IP 1080P@30FPS

- wspierac obstuge kamer réznych producentéw

- wspierac otwarty protokot transmisji ONVIF w wersji min. 2.0

- wej. analogowe : min. 8 kanatéw, BNC(1.0Vp-p, 75 )

- standard : NTSC(525Linii, 60 ki/s), PAL(625Linii, 50 kl/s)

- wyjscia : 1 HDMI(video & audio), 1 VGA, BNC(1.0Vp-p, 75 )

Audio:

-wejscia : 8 kanatéw, BNC(200-2800mV, 30K )

-wyjscia : 1 kanat, BNC(200-3000mV, 5K_)

- kanat dwukierunkowy : 1 kanat wejscia, BNC(200-2800mV, 30K ), 1 kanat wyjscia, BNC(200-

3000mV, 5K )

Ekran:

-podziat ekranu : 1/4/8/9/16

-rozdzielczos¢ : 1920x1080, 1280%1024, 1280%720, 1024768

-sekwencja : Tak

-strefy prywatnosci : min. 4 strefy definiowalne przez uzytkownika

- OSD : Nazwa kamery, czas, zanik video, blokada kamery, detekcja ruchu, nagrywanie

Nagrywanie:



- kompresja Video/Audio : H.264 /| MPEG4 / G.711
- rozdzielczos¢ nagrywania : 1080P(1920%1080) / 720P(1280x720) / D1 (704%576/704x480) /
HD1(352x576/352x480) / 2CIF(704x288/704%240) / CIF(352%288/352x240) /
QCIF(176x144/176x120),

- ppredkos¢ nagrywania pozgdana:

IP: 400 kl/s@D1 / 200 kl/s@720P / 100 kl/s@1080P

- Analog: 400 kl/s@D1 + 400 kl/s@CIF
- zajetos$¢ pasma nie wieksza niz : IP: 32~8192 Kb/s, Analog: 32~4096Kb/s
- jakos¢ nagrywania : CBR, VBR
-Tryb nagrywania : Reczne, Terminarz(Regularne (Ciggte), MD(Video detekcja: Detekcja ruchu, Zanik,
Zastoniecie), Alarm), Stop

- Priorytet nagrywania : Reczne>Alarm >MD >Regularne
-Interwat nagran : 1~120 min. (domysine: 60 min.), Pre-record: 1~30 sek., Post-record: 10~300 sek.
-Detekcja & Alarm:
-Wyzwalanie zdarzen : Nagrywanie, PTZ, Trasa, Alarm, Email, FTP, Spot, Buzzer & komunikaty
ekranowe
-Detekcja Ruchu : Strefy: 396(22x18), Czutos¢: 1~6
-Zanik Video & Zastoniecie : Tak
-Wej. alarmowe : 8 kanatow
-Wyj. przekaznikowe : 6 kanatéw
-Odtwarzanie & Archiwizacja:
-Odtwarzanie kanatéw : 1/2/4/\Wszystkie
-Tryb szukania : Czas/Data, Alarm, MD & Zaawansowane wyszukiwanie (co do sekundy), Smart Search
-Funkcje odtwarzania : Play, Pause, Stop, Rew, Szybki play, Wolny play, Nastepny plik, Poprzedni plik,
Nastepna kamera, Poprzednia kamera, Petny ekran, Powtérzenie, Archiwizacja, Cyfrowy zoom
-Archiwizacja : Dyski _ash/ USB HDD/ USB CD&DVD-RW / eSATA Device / Wbudowany port SATA
/ Scigganie przez siec,
-Siec :
-Port : RJ-45 port (10/100M/1000M)
-Funkcje sieciowe : HTTP, TCP/IP, UPNP, RTSP, UDP, SMTP, NTP, DHCP, DNS, IP Filter, PPPOE,
DDNS, FTP, Alarm Server, IP Search(kamery BCS IP, DVR)
-Max. liczba uzytkownikéw : 20 (jednoczesnie)
-Zdalna obstuga : Monitor, PTZ, Odtwarzanie, Ust. system., Scigganie plikéw, Log
-Obstuga dyskow:
-HDD : 6 portow SATA, mozliwosé zabudowania wewngtrz 6 HDD lub 4 HDD + 1 CD/DVD-RW, do
18TB,
-eSATA : do 2 dyskow, do 6TB
-Zajetosc : Audio: 28.8MB/H, Video: 56~3600MB/H
-Zarzadzanie HDD : Grupowanie HDD, Hibernacja, Wykrywanie btedéw & Raid (Powielanie)
-Dodatkowe interfejsy:
-USB : 3 port USB2.0
-RS232 : Klawiatura
-RS485 : PTZ
-Pozostate :
-Warunki pracy minimum : -10 ~+55°C / 10~90%RH / 86~106kpa
-Wymiary : 2U
Nalezy zastosowac rejestrator hybrydowy spetniajgcy opisane parametry i obstugujacy standard transmisji
danych tozsamy rodzing urzgdzen bedgcych w posiadaniu Zamawiajgcego. Kazdy wideo rejestrator sieciowy
nalezy wyposazy¢ w macierz dyskowg 2-ch dyskéw 3,5” po 8 TB pojemnosci przeznaczonych do pracy

ciggtej.
4.1.15. Switche (przetaczniki etherentowe)

Z punktu widzenia sterowania ruchem i monitoringu skrzyzowania, potrzebne sg switch’e przemystowe,
zarzgdzane, o predkosci minimum 100 Mbps, wyposazone w ilos¢ i typy portdw zgodne z iloscig urzadzen
peryferyjnych do podtgczenia . Ponadto switch’e powinny zapewnia¢ utworzenie sieci redundantnej (tzw.
Redundant Fast Ethernet Ring ) jesli bedzie mozliwe stworzenie redundancji w oparciu o Miejska Sie¢
Szerokopasmowg (MSS). Sieci Fast Ethernetu powinna odpowiadaé standardowi : IEEE 802.3u - dla
systemu 100Base-T(X) i 100Base-FX

Zatozono ze sieé¢ Fast Ethernet zostanie zrealizowana w oparciu o $wiatlowdd jednomodowy.



Od urzadzen fastethernetowych wymaga sie mozliwosci wspotpracy z innymi urzadzeniami ethernetowymi, i
realizowania przez koncentrator procesu auto-negocjacji, ktéry umozliwia automatyczne rozpoznawanie trybu
pracy urzadzen podtgczonych do koncentratora.

Zastosowane koncentratory (switch-e) powinny ponizsze standardy :

- porty RJ45 — min. 100Base T(X) Full Duplex

- porty $wiattowodowe - min. 100Base FX ( ztgcze SC ), wbudowane konwertery swiattowodowe Full Duplex
Singlemode — odlegto$¢ 40km - potrzebne sg 2 porty,

- temperatura pracy co najmniej : -40 =75 C,

- wilgotnosé pracy : 5 to 95% RH

- obudowa min. IP 30, odporna na wstrzasy,

- obstuga protokotéw : IGMPv1/v2, GMRP, GVRP, SNMPv1/v2c/v3, DHCP Server/ Client, TFTP, SNTP,
SMTP, RARP, RMON, HTTP, Telnet, Syslog, DHCP Option 66/67/82, BootP, LLDP, EtherNet/IP,
Modbus/TCP, IPv6, NTP Server/Client

- Ponadto switch’e powinny zapewniac obstuge: protokotu RSTP/STP, znakowania VLAN, IGMP Snooping,

- przystosowane do montazu w szafach drogowych na szynie DIN,

- nalezy zastosowac przemystowe przetgczniki / koncentratory Ethernet (Switch), zarzgdzalne i monitorowane
przez przegladarke internetowg, Telnet / konsole szeregowa,

- koncentratory powinny umozliwia¢ stworzenie sieci redundantnej (tzw. Redundant Fast Ethernet Ring ).

- powinny zapewnia¢ ultra szybki czas regeneracji potgczenia w sieci redundantnej w przypadku odtgczenia
dowolnego koncentratora w sieci, system automatyki powinien wréci¢ do normy w mniej niz 50 ms
(zalecane20ms),

- zapewniac transmisje danych na odlegtos¢ do 40 km,

- zapewniac¢ przypisanie poszczegoélnych portow do okreslonych urzadzen po ich chronionych statycznych
adreséw MAC za pomocg funkcji blokady portu.. Zablokowane porty nie bedg w stanie nauczy¢ sie innych
adresow, ale tylko pozwalajg na transmisje sygnatu, ktéry pochodzi od ustawionego adresu statycznego
MAC, pomaga to zablokowac niechciane inwazje z zewnatrz,

- pozwalac tylko autoryzowanym uzytkownikom na dostep do systemu, zapewniajgc dodatkowe
bezpieczenstwo i ochrone przed niechcianymi inwazji,

- przetgczniki Ethernet w celu ustalania stanu urzadzenia podpietego do niego powinny zapewnia¢ state jego
odpytywanie, ponadto powinny generowa¢ komunikaty ostrzegawcze aktywnie wyzwalane przez zdarzenia.
W tym celu muszg posiada¢ funkcje, takie jak :

- ostrzezenie przez e-mail ( wystanie e-mail z ostrzezeniem, gdy wyjgtek zostanie wykryty), SNMP lub OPC

- ostrzezenie przez wyjscie przekaznika,

- wyposazone w serwer DHCP protokét umozliwiajgcy automatyczne skonfigurowaé adresy IP wymienianego
urzadzen podtgczanego do przetacznika Ethernet,

- posiada¢ zasilenie buforowe, ktére zapewni ciggto$¢ pracy w przypadku zanikéw napiecia zasilania.

Urzadzenia sieciowe w standardzie Ethernet ktére znajdujg sie na zewnatrz szafy (kamery, det radarowe lub
inne) podigczy¢ szeregowo przez dodatkowy ogranicznik przepie¢ na magistrali Ethernet ktory akceptuje
standard PoE

4.1.16. Buforowe zasilacze awaryjne UPS

System zasilania awaryjnego (UPS) pozostawiono producentowi sterownika powinien on jednak spetnia¢
nastepujgce warunki :

- z uwagi na rézne napiecia zasilania dla w/w uktadéw system zasilania awaryjnego na wyjsciu musi dawac¢
napiecie AC 230V,

- awaryjny system zasilania powinien posiada¢ mikrokontroler, zapewniajgcy ochrone zasilania dla urzadzen
do niego podtagczonych,

- zapewnia¢ AVR (Automatyczng Regulacje Napiecia) oraz generowaé czystg fale sinusoidalnag,
zapewniajgc przez to sygnat AC na wyjsciu bez zaktocen, kompatybilny z kazdym typem obcigzenia,

- chroni¢ podtgczone urzgdzenia przed zaktdceniami wystepujgcymi w sieci, takimi jak: wahania napiec,
przepiecia, przecigzenia,

- hie powinien wymagac szczegolnej konserwaciji i utrzymywania,

- powinien zapewnia¢ wysoki prad tadowania - w celu szybkiego tadowania,

- powinien zapewnia¢ tryb Bypass umozliwiajgcy tylko tadowanie baterii,

- powinien posiada¢ mozliwos¢ rozbudowy o dodatkowe baterie w celu wydtuzenie czasu dziatania

- powinien posiadac¢ funkcje UPS dla automatycznego przetgczania,

- hapiecie wejsciowe - minimum wymagane: baterie 24V

- zabezpieczenie przed zanikiem zasilania i zbyt wysokim napieciem,

- powinien ostrzegaé¢ o odwrotnej polaryzaciji,

Specyfikacja techniczna uzalezniona od zaproponowanego modutu zasilania rezerwowego :



- moc rzeczywista (W): min. 800-1200W
- napiecie wejsciowe: 140Vac - 300Vac
- czestotliwo$¢: 45Hz ~ 65 Hz (czujnik automatyczny),
- napiecie wejsciowe DC 24V
- mozliwo$¢ rozszerzenia o dodatkowe baterie
- liczba faz: 1
- liczba gniazd UPS: min. 2 Schuko
- charakterystyka napiecia wyjsciowego na baterii: Czysta fala sinusoidalna, 230Vac +/-5%,
- czestotliwos¢ wyjscia na baterii: 50/60Hz +/- 1%,
- zabezpieczenie przeciwprzepieciowe: do 400V
- czas przetaczenia (typowy): <10ms,
- zabezpieczenie przecigzeniowe:
- praca normalna: bezpiecznik,
- praca na baterii: ogranicznik prgdu wyjsciowego,
- AVR (Double Boost & Single Buck)
- prad tadowania: 15Amps
- przetacznik reczny: tylko tryb Bypass
- ochrona przeciwprzepieciowa i filtracja,
ostrzezenia diagnostyczne:
- wskazniki: Zasilanie
- alarmy dzwiekowe: Praca na baterii, Niski stan baterii, Przecigzenie
- wyswietlacz lub potgczenie RS485 realizowane przez sterownik
- obcigzenie 0~60% czysta fala sinusoidalna ; obcigzenie 60~100% dopuszcza sie trapezowa fale
sinusoidalna,
Akumulator : 24V 100Ah ( lub zestaw akumulatoréw zalezny od charakterystyki zasilacza rezerwowego, w
ilosci takiej aby zapewni¢ podtrzymanie zasilania urzgdzen przez min. 2 h nawet w warunkach zimowych ),
Jezeli zostat zastosowany zestaw akumulatoréw nalezy prawidtowo dobrac charakterystyki poszczegdinych
ogniw i zastosowa¢ ukfad balansowania pradu tadowania.
- Zelowy, lub w technologii Li-ion gtebokiego roztadowania, do pracy cyklicznej i buforowej ( z koncéwkg M8
lub adapterem)
- przeznaczony do pracy w trudnych warunkach min : : -15 do +50 C,
Nalezy zastosowac¢ urzgdzenie dostosowane i monitorowane przez sterownik i zapewniajgce podtrzymanie
zasilania wymienionych urzgdzen przez min. 2h.

4.1.17. Podtaczenie do MS$

Najblizszy punkt agregacyjny MSS wyposazy¢ z media konwerter TX-FX wraz z patchcordem
Swiattowodowym.( Zaleca sie stosowanie urzgdzen z gniazdem SFP i wktadkg dostosowang do standardu
transmisji danych) Przetgcznica Swiattowodowa w puncie agregacyjnym posiada ztgcza typu E2000/APC.
Do niektorych urzadzehn wystepuje koniecznos¢ zastosowania innych urzadzen posredniczgcych w
przeptywie danych np. konwertera RS232-RS485 albo innych wymuszonych przez konfiguracje sprzetowg
zastosowanych urzgdzen.

Rozbudowa sieci swiattowodowej (przytagcze do monitorowania sygnalizacji $wietlnej) zalezna jest od
przyjetego rozwigzania i obejmuje wykonanie co najmniej fizycznego potgczenia kanalizacji kablowej
sygnalizacji i Miejskiej Sieci Szerokopasmowej (MSS) za pomocg rur RHDPE o $rednicy min 40mm, oraz
wykonanie przytgcza swiattowodowego od sterownika do najblizszej wolnej mufy Swiattowodowej, lub
bezposrednio do punktu agregacyjnego. Kwestie wigczenia i rozbudowy MSS nalezy uzgodnié¢ szczegétowo
z Wydziatem Informatyki Urzedu Miasta Rybnik na etapie tworzenia projektu. Orientacyjne dlugosci
przytaczy $wiattowodowych podano w opisach zadan. Wykonawca ma zestawi¢ tgcze Swiattowodowe z
wykorzystaniem istniejgcej sieci Swiattowodowe. Do najblizszej studni sieci Swiattowodowej doprowadzi¢
rure ochronng, jezeli jest to wymagane. Po wykonaniu przytgcza dokonac jego inwentaryzacji geodezyjnej z
oznaczeniem lit. A, oraz inwentaryzacji logicznej z uktadem rozptywu widkien. W szafie sterownika
zabudowa¢ min. 4 portowg mini przetgcznice swiattowodowg w standardzie SC

4.1.18. Oznakowanie poziome i pionowe

Oznakowanie poziome zaprojektowaé jako grubowarstwowe, natomiast oznakowanie pionowe docelowe z
grupy wielkosci znakéw ,$rednie” dla drog wojewoddzkich i mate dla drog gminnych z zastosowaniem folii
odblaskowej typu 2. Oznakowanie pionowe obejmuje wykonanie nowego oznakowania wynikajgcego z
zatwierdzonej organizacji ruchu docelowego. Miejsce wprowadzenia zmian w oznakowaniu pionowym moze



4.1.19

wykraczaé poza obszar opracowania okreslony na rysunku. Wszystkie konstrukcje wsporcze znakow i
sygnatébw powinny by¢ ocynkowane ogniowo. Sposéb mocowania elementdw na konstrukcjach
ocynkowanych nie moze powodowac uszkodzen powierzchni. W obrebie skrzyzowania i w bezposredniej
odlegtosci od niego przewidzie¢ fizyczng kanalizacje ruchu pieszych poprzez montaz barier segmentowych
w zakresie rysunkow koncepcyjnych. Bezposrednio przed sygnalizatorami i przejazdami dla rowerzystow
wzdtuz drogi dla rowerdow bariery wyposazy¢ w podporki umozliwiajgce rowerzyscie oczekiwanie bez
zsiadania z roweru.

Chodniki, ciagi pieszo-rowerowe

Przewidzie¢ iz caly cigg pieszo-rowerowy w obrebie opracowania zostanie zrealizowany jako
asfaltobetonowy na podbudowie tluczniowej 15cm. Kolorystyka, wzér i jego przebieg zgodny z
uzgodnieniami na etapie projektowania. Od strony zewnetrznej stosowac obrzeza chodnikowe wysokie
8*25 z oporem betonowym

Przewidzie¢ iz caly chodnik w obrebie opracowania zostanie zrealizowany z kostki betonowej na
podbudowie ttuczniowej 15cm. Kolorystyka, wzér i jego przebieg zgodny z uzgodnieniami na etapie
projektowania. Od strony zewnetrznej stosowaé obrzeza chodnikowe wysokie 8*25 z oporem betonowym
Strefe bezpieczenstwa o szerokosci 50cm pomiedzy chodnikiem i przejsciem dla pieszych oznakowaé za
pomoca kostki integracyjnej z wypustkami w kolorze kontrastujgcym z nawierzchniami przylegtymi

4.1.20 Odwodnienie

Przewidzie¢, iz budowa ciggu pieszo-rowerowego w miejscu wystepowania poboczy asfaltowych wymaga

wykonania wpustow sciekowych w celu odprowadzenia wody opadowej z jezdni i ciggu. Nalezy wybraé
rozwigzanie ktére najmniej ingeruje w istniejgca konstrukcje korony drogi. np. realizacje dodatkowego ciggu
kanalizacji po stronie budowy ciggu pieszo-rowerowego i zbiorcze wtgczenie do odbiornika znajdujgcego sie
po drugiej stronie drogi (kd500)

4.1.21. Wykonczenie

Roboty wykohczeniowe obejmowaé bedg co najmniej uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,
uregulowanie skarp, wykonanie wierzchniej warstwy z ziemi urodzajnej wygrabienie terenu przylegtego i
obsianie mieszankg traw. Przesadzenie zywoptotu lub realizacja dodatkowych nasadzen drzew i krzewow
zgodnie z uzgodnieniami na etapie projektowania zagospodarowania terenu zrealizuje (inwestor) Zarzad
Zieleni Miejskiej

4.1.22. Wyposazenie studni rozmiaru SKR1 lub szaf rozmiaru OZ-2/80 w dodatkowych miejscach nadzoru

a)

ruchu

- wewnetrzna dodatkowa skrzynka hermetyczna IP 66 wymiary wewnetrzne minimum 65x35x18cm z
pokrywg przezroczysta, szyna th35 dt.35cm wyprowadzenie kabli poprzez dtawiki w ilosci 1 dtawik/1 kabel z
zachowaniem szczelnosci.

zawierajgcg nastepujgce komponenty:

urzgdzenie typu kontroler Ethernet
Urzgdzenie ma na celu nadzorowaé prace urzgdzen sieciowych, sterownika oraz przekazywac informacje o
stanach wejs¢, wyjs¢, i innych wielkosci fizycznych zgodnie z czujnikami wspodtpracujgcymi na magistrali 12C
lub 1wire.
Charakterystyka sprzetowa:
— 4 wejscia analogowe z przetgczanym wzmochieniem — pomiar od 1mV do 33V,
— wejscie cyfrowe w standardzie 1wire
— wejscie cyfrowe w standardzie 12C
— magistrala szeregowa (UART 3.3V)
— 4 wejscia logiczne:
— 1 przekaznik (NZ, NO, C).
— 1 wyjscie tranzystorowe,
— 4 wyjscia do zatgczania przekaznikéw, tranzystorow w standardzie OC.
— 4 wyjscia PWM 50Hz do 100kHz.
— pomiar temperatury i napiecia zasilania na ptytce.



— obudowa na szyne TH35

Charakterystyka programowa:

— interfejs www z rozwijanym menu, obstugg javascriptéw.

— mozliwo$¢ wgrania wtasnej strony www

— mozliwos¢ wiasnej konfiguracji panelu statusu, wgranie wiasnego tta i ustawienia wyswietlenia
potrzebnych odczytow lub przyciskow

— logowanie jako administrator do konfiguraciji i jako user do podgladu Statusu.

— zdalne sterowanie z jednego do wielu urzgdzeh przez UDP

— zaawansowana tablica zdarzeh z mozliwoscig sprawdzenia 2-ch warunkéw w tym zdarzeh czasowych
— scheduler

— nowoczesne protokoty komunikacyjne: SNMP, HTTP GET/POST request oraz MQTT.

— wiele opcji ustawienia i kontroli za pomocg zapytan http spoza urzgdzenia lub sterowania komendami http
z urzgdzenia do innych odbiornikow.

— wiele funkcji dostepnych poprzez chmure jak ustawianie zdarzen, Scheduler, SMS gateway,

— obstuga za pomocg aplikacji mobilnej

blok rozdzielczy 3pola 4*4,0mm2 na szyne TH35
wytgcznik RCD 25A/30mA na szyne TH35

zasilacz 24v 2a na szyne TH35
zasilacz 12v 4a na szyne TH35
ztacza kablowe wago na szyne TH35
zasilacz PoE standard 802.3 af/at
wentylator 12v wymiary 100x100mm — wymuszone przewietrzanie sterowane z kontrolera, wejscie i
wyjscie powietrza wyposazyc¢ w filtry przeciwpytowy — dotyczy tylko montazu w szafie nadziemne;j.
przefgcznica swiattowodowa 4SC z dwoma wktadkami SC/SC
okablowanie wewnetrzne miedziane i Swiattowodowe
switch 8x ethernet (zas.12v), mediakonwerter FX/TX na gniazdo modutéw SPF,
Zewnetrzne czujniki: czujnik temperatury, wilgotnosci i cisnienia (np. BME280), czujnik temperatury
DS18B20, zabudowa czujnika zalania studni z wyjsciem cyfrowym (0/1).

Inwestor zastrzega mozliwos¢ stosowania zamiennie studni SKR1 lub szafy np. OZ-2/80

W skrzynce zostang zainstalowane dodatkowe elementy inwestora takie jak: modut Iteris na szyne TH35,

rejestrator DVR z dyskiem wym. 30*40cm wysokos¢ 1U
Przyktadowy schemat potgczen wewnetrznych/zewnetrznych:

Przyktadowy schemat potgczers

1 1

modut Iteris
Kontr. LAN
230v +Zas.
24,12,5v
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W przypadku montazu szafki np. OZ-2/80 zamiast studni SKR1 nalezy jg umiesci¢ na fundamencie
betonowym i wyposazyé we wktadke patentowg zgodng z zastosowanymi w sterownikach sygnalizacji
Swietlnej, a czujnik zalania zastgpi¢ czujnikiem otwarcia drzwi.

Od strony punktu zasilania (szafa OU, ZK, ST, pkt. agregacyjny) zabudowa¢ dwupolowy bezpiecznik
instalacyjny o charakterystyce C i prgdzie znamionowym 3A na szyne th35 w obudowie z tworzywa (2P)

4.1.23. Zatozenia realizacyjne

Wykonawca opracuje harmonogram wykonania poszczegodlnych elementéw robét wraz z projektami
organizacji ruchu na czas prowadzenia robot, przy zatozeniu utrzymania ciggtosci ruchu na drodze gtéwnej i
zachowaniu poziomu swobody ruchu co najmniej E

4.1.24. Dodatkowe oznakowanie obiektow technicznych

4.2.

4.3.

4.4.

4.41.

Wykonawca oznakuje wszystkie obiekty nadziemne samoprzylepnymi naklejkami wedtug wzoru
Rysunek w skali 1:2 (rzeczywiste wymiary 85*220mm).

Wymagania materiatowe

Wykonawca bedzie stosowat tylko te materiaty, ktére spetniajg wymagania ustawy Prawo Budowlane, sg
zgodne z polskimi normami przenoszgacymi europejskie normy zharmonizowane oraz posiadajg wymagane
przepisami atesty i certyfikaty.

Za spetnienie wymagan jakosciowych dotyczgcych materiatéw ponosi odpowiedzialnos¢ Wykonawca.

Wymagania funkcjonalne

Zainstalowanie sygnalizacji $wietlnej ma spowodowac¢ wzrost bezpieczenstwa ruchu, zmniejszy¢ zakiécenia
ruchu, a tym samym podnies¢ przepustowos¢ i ptynno$¢ przejazdu. Urzadzenia sygnalizacji $wietlnej i
oswietlenia musza odpowiada¢ warunkowi minimalnej awaryjnosci.

Wymagania dotyczace opracowan projektowych zatagczonych do oferty

Czes¢ techniczna

Wykonawca przedktada jako zatgcznik do oferty opis wszystkich robét zgodny z wymogami niniejszego
programu oraz wstepny harmonogram robét. Informacje do oferty sa przedktadane w formie opisow,
obliczen, rysunkéw, schematéw Zatgcznik nie jest obowigzkowy. Wykonawce obowigzujg zatwierdzenia
materiatowe na etapie realizacji umowy. Wykonawca musi mie¢ na uwadze to, iz wycenione urzadzenie,
obiekt, element albo system niezgodny z wymogami wymaga¢ bedzie zastosowania innego spetniajgcego
wymagania PFU z tym, Ze nie przewiduje sie zmiany wysokosci wynagrodzenia.

4.4.2. Czes¢ ekonomiczna

Wykonawca przedktada oferte cenowg na wykonanie catosci zamoéwienia zgodnie z opisem programu
funkcjonalno - uzytkowego. Przedstawiona cena jest cena ryczaitows.



5.1.

5.2.

5.3.

Wymagania dotyczace zawartosci dokumentacji projektowej Wykonawcy

Po podpisaniu umowy Wykonawca opracuje dokumentacje projektowg obejmujgcg wszystkie branze
wchodzgce w sktad przedmiotowej przebudowy, w tym branze drogowa, remont sygnalizacji swietlnej
(w tym czes$é programowo — ruchowg z docelowg organizacjg ruchu oraz cze$¢ elekiryczng wraz z
zasilaniem sygnalizacji ), projekt organizacji ruchu na czas prowadzenie roboét, jak rowniez opracowania
zabezpieczeh lub przebuddéw wynikajacych z uzgodnien z wiascicielami obiektow i sieci ktérych
Zamawiajgcy nie jest wiascicielem. Dokumentacja winna skfada¢ sie z nastepujacych opracowan
projektowych:

Projekty budowlano — wykonawcze

Nalezy wykona¢ oddzielnie dla kazdej branzy i powinny zawierac:

- opis techniczny okreslajgcy konieczne dane wynikajgce ze specyfiki, charakteru i stopnia skomplikowania
przebudowy ( budowy ), wyniki badan geotechnicznych podtoza, wyniki obliczen konstrukcyjnych

- czes¢ rysunkowg zawierajgcg rozwigzania sytuacyjne, profile, charakterystyczne przekroje, szczegotly
rozwigzan, uktad sieci i przewodéw uzbrojenia terenu — urzgdzenia obce,

- analize i rozwigzanie probleméw odwodnienia,

- przedmiar robét zawierajgcy zestawienie ilosciowe robot w porzadku technologicznym

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robé6t budowlanych powigzane z przedmiarem,

- opracowane na podstawie ogélnych specyfikacji technicznych GDDKIA, zawierajgce szczegdtowe
wymagania w zakresie sprzetu, stosowanych materiatéw, transportu, wykonania robdt, kontroli jakosci
robot, obmiaréw, odbioréw robét i ptatnosci za roboty; specyfikacje techniczne podlegajg akceptacii
Zamawiajgcego.

Projekt organizacji ruchu docelowego
Opracowany w czesci programowo — ruchowej projektu sygnalizacji swietlnej — zatwierdzony przez Wydziat
Drog UM Rybnik i zaopiniowany przez Komendanta Miejskiego Policji w Rybniku.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét — zaopiniowany i zatwierdzony j.w.

5.4. Materialy do zgtoszenia zamiaru wykonania robét budowlanych, uzyskania pozwolenia na budowe

5.5.

55.1

55.2

55.3

5.5.4.

lub decyzji na realizacje inwestycji drogowej

Wykonawca przygotuje odpowiednie materialy i uzyska przyjecie przez wiadciwy organ zgtoszenia zamiaru
wykonania robot budowlanych uzyska stosowne pozwolenie lub decyzje na realizacje inwestycji drogowej
dla robét objetych Zamoéwieniem. Materiaty formalne niezbedne do wystgpienia ze zgtoszeniem robét
budowlanych lub wnioskiem o uzyskanie pozwolenia na budowe winny odpowiada¢ wymaganiom ustawy
prawo budowlane.

Akceptacja projektu przez Zamawiajaceqo nie zwalnia Wykonawcy z odpowiedzialnosci za btedy
projektowe lub niezgodnos¢ projektu ze stanem istniejacym. Przed realizacjg robét w terenie na
podstawie projektéw Wykonawca winny jest uzyskaé stosowne pozwolenia, zezwolenia,
zatwierdzenia, a takze obowigzkowo zleci¢ nadzory branzowe, jezeli takie wynikaja z
wczesniejszych uzgodnien na etapie projektowania.

Inne wymagania dla dokumentacji projektowej Wykonawcy i robét budowlanych.

Wymagane terminy

Wykonawca sporzadzi harmonogram szczegoétowy wykonania poszczegdlnych opracowan projektowych,
uzyskania poszczegoélnych opinii, uzgodnien i decyzji oraz wykonania robét budowlanych. Zamawiajgcy
wymaga, aby w harmonogramie przyjete byty m.in. nastepujace terminy:

zadanie A — termin realizacji od 300 do 420 dni (zgodnie z ofertg podlegajaca ocenie) od daty
podpisania umowy - zakonczenie catosci kontraktu objetego umowg. W tym nalezy uwzgledni¢ okres
zimowy w ktorym prowadzenie rob6t moze byé niemozliwe.

zadania B — termin realizacji 150 dni od daty podpisania umowy

zadanie C - termin realizacji analogiczny jak w zadaniu A od daty podpisania umowy

Wykonawca jest zobowigzany do przekazywania comiesiecznych raportéw z rzeczywistego postepu prac
zaréowno w fazie projektowej jak i na etapie wykonawstwa robot.
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llo$¢ egzemplarzy opracowan dla Zamawiajacego

- kompletne opracowanie projektowe dot. zadania A z dotgczong aktualizacjg min. 3 egz.
- projekty wykonawcze (budowlano — wykonawcze) przed realizacja robét min. 2 egz.
- pozostate opracowania projektowe min. 2 egz.

Ponadto Wykonawca sporzadzi takg ilos¢ egzemplarzy poszczegdlnych opracowan projektowych, jaka
jest potrzebna do uzyskania wymaganych opinii, uzgodnienn i decyzji. Oprocz wersji papierowej
Wykonawca przekaze rowniez opracowania projektowe w wersji cyfrowej w formacie PDF i DGN

Do odbioru koncowego Wykonawca robét przekaze Zamawiajgcemu 3 egz. dokumentacji powykonawczej
Z naniesionymi ewentualnymi zmianami oraz 1 kpl. dokumentacji powykonawczej na nosniku cyfrowym
(format DGN i PDF)

Ustalenia wyjsciowe

Wszystkie wymagane materialy wyjsciowe, uzgodnienia, zgody, decyzje, mapy geodezyjne itp.
Wykonawca pozyskuje wtasnym staraniem. W razie potrzeby wystagpi do Zamawiajgcego o udzielenie
stosownych upowaznien dla osob ktére bedg realizowac¢ kontrakt. Wykonawca dotgczy do projektu
o$wiadczenie, ze jest on wykonany zgodnie z umowg, obowigzujgcymi przepisami, normami i wytycznymi
oraz ze zostat wykonany w stanie kompletnym z punktu widzenia celu ktéremu ma stuzyc.

Wymagane jest takze opracowanie staraniem Wykonawcy wymaganych dokumentacji dla organizacji
placu budowy oraz projektéw organizacji ruchu dla prowadzenia robét na poszczegodlnych etapach.
Kompletne opracowania projektowe przed rozpoczeciem prac budowlanych, albo uzyskaniem decyzji na
realizacje inwestycji drogowej albo zgtoszenia/pozwolenia na budowe muszg byé opiniowane przez
wiasciwe Wydziaty Zamawiajgcego.

Platnosci

Rozliczenie za przedmiot umowy bedzie odbywato sie fakturami cze$ciowymi do 70% wartosci
zamoéwienia, po jednej dla kazdego zadania. Za ukonczenie kazdego zadania i po podpisaniu protokotu
czesciowego odbioru robot mozliwe jest fakturowanie kwoty:

Zadanie Al - nie wyzszej niz 5% wynagrodzenia umownego

Zadanie A2 - nie wyzszej niz 40% wynagrodzenia umownego

Zadanie B1 - nie wyzszej niz 5% wynagrodzenia umownego

Zadanie B2 - nie wyzszej niz 30% wynagrodzenia umownego

Zadanie B3 - nie wyzszej niz 10% wynagrodzenia umownego

Zadanie C - nie wyzszej niz 10% wynagrodzenia umownego

Ptatnodci czesciowe nie mogag przekroczyé 70% kwoty umownej. Ptatno$¢ pozostatej czesci 30%
wynagrodzenia umownego odbedzie sie po odbiorze koncowym catosci kontraktu.

Ptatnosc¢ okresla sie na 30 dzieh od dnia ztozenia faktury z dokumentacjg rozliczeniows.

Kwota ryczaltowa uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie
wykonanie zamowienia.

Inne ustalenia

- specyfikacje techniczne, konstrukcja nawierzchni i technologia robét muszg by¢ zaakceptowane przez
Zamawiajgcego

- grunt pochodzacy z prac budowanych, odpady i materiat z frezowania przechodza na witasnosé
Wykonawcy i nalezy je usung¢ z terenu budowy oraz postgpi¢ z nimi zgodnie z ustawg o odpadach.
Odzyski urzgdzen i materiatdw z rozbiérek stanowig wlasnos¢ Zamawiajgcego i nalezy przekazaé je za
potwierdzeniem odbioru do Rybnickich Stuzbach Komunalnych, przy czym o ich ponownej przydatnosci
zadecyduje Zamawiajgcy. Odzyski zakwalifikowane przez Zamawiajgcego jako odpady przechodzag
réwniez na wlasnos¢ wykonawcy i podlegajg utylizaciji.

- dla zadah B Wykonawca sporzadzi szczegdtowo kosztorys albo zestawienie kosztéw z podziatem
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obiektowym wedtug faktycznego zabudowania czesci, elementdéw wraz z wartoscig robocizny, ktére ma na
celu umozliwi¢ aktualizacje wartosci srodkéw trwatych poszczegdlnych obiektow wedtug ich ewidencji.
Podstawowym kryterium obiektowym jest konkretna nazwa ulicy.

W przypadku gdy uzyskanie wymaganego zezwolenia, opinii, pozwolenia, zatwierdzenia, uzgodnienia
przekroczy czasokres 30dni od chwili ztozenia wniosku przez wykonawce niniejszego kontraktu i nie
bedzie to wynika¢ z btedu wykonawcy, bedzie podstawa do wydtuzenia terminu realizacji tej czesci
kontraktu ktérej to bedzie dotyczyé¢ o tyle dni, o ile dni termin 30 dni zostat przekroczony. W/w okoliczno$¢
moze zosta¢ uwzgledniona jezeli Wykonawca przedstawi w terminie umownym poswiadczone kopie
dokumentow z ktérych wprost wynika, ze termin zatatwienia sprawy zostat przekroczony.

Gwarancja
Na roboty wymaga sie udzielenia gwarancji na okres od 24 do 48 miesiecy. Obowigzujgcy termin
gwaranciji ustala oferta Wykonawcy, podlegajgca ocenie w postepowaniu przetargowym

Przepisy prawne i normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego

Ustawa z dnia 07.07.1994r. prawo budowlane ( t.j. Dz.U. 2006 r. Nr 156 poz. 1118 z p6zn. zmianami )
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno - uzytkowego. Dz.U.2004r. Nr 202, poz. 2072 z pdzniejszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie ( Dz.U.1999r. Nr 43 poz. 430 ).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zamowien publicznych ( Dz.U. z dnia 9.02.2004 r. Nr 19 poz.

177 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21.03.1985 o drogach publicznych ( t.j. Dz.U.2007r. Nr 19, poz. 115 z p6zn. zmianami ).
Rozporzadzenie ministra Infrastruktury z dn. 18 maja w sprawie okreslenia metod i podstaw sporzadzania
kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztéw
robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno uzytkowym

Ustawa z dnia 20.06.1997 prawo o ruchu drogowym ( Dz.U. 2003 r. nr 58. poz. 515 z pézn. zmianami )

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow zarzgdzania

ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem ( dz.U. 2003 r. nr 177,poz. 1729 )

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 03.07.2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych

dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach ( Dz.U. 2003 r. nr 220, poz. 2181 )

Wytyczne i Instrukcje

Ogdlne specyfikacje techniczne dla robét budowlanych — GDDP Warszawa 1998 z p6zn. zmianami



Tabela rodzaj robét, przewidywane terminy realizacji, przewidywane koszty

Termin zakonczenia

Warto$¢ robot

L.p. Rodzaj robot od dnia podpisania brutto w 7+
umowy w m-cach
1 2 4 5

Zadanie Al: ul. Rybnicka cigg pieszo-rowerowy i

la sygnalizacja na skrzyzowaniu Rybnicka-tukowa
- dokumentacja
Zadanie A2: ul. Rybnicka cigg pieszo-rowerowy i

1b sygnalizacja na skrzyzowaniu Rybnicka-tukowa
cze$¢ wymieniona w PFU
- roboty budowlane

2a Zadanie B1: przebudowy uzupetnienia - dokumentacje

2b Zadanie B2: przebudowy, uzupetnienia - czes¢ budowlana

2c Zadanie B3: dostawy

3a Zadanie C: aplikacja ANPR

tacznie :




Dodatkowe informacije:
Zadanie Al — ul. Rybnicka ciag pieszo-rowerowy i sygnalizacja na skrzyzowaniu z ul. Rybnicka-tukowa -
dokumentacja
1. Projekt organizacji ruchu — organizacja ruchu stata
2. Projekt organizacji ruchu — organizacja ruchu na czas robét
3. Projekt budowlano-wykonawczy branzy drogowej
4. Projekty budowlano-wykonawczy branze instalacyjne
5. Dokumentacja podziatu nieruchomosci (w ramach decyzji na realizacje inwestycji drogowej) i jej
przeprowadzenie w ramach calego zakresu opracowania projektowego
6. Dokumentacja zieleni (w celu jej usuniecia w ramach decyzji na realizacje inwestycji drogowej) i
jej faktyczne usuniecie tylko z obszaru rob6t budowlanych
7. Dokumentacja dodatkowa i uzyskanie decyzji na realizacje inwestycji drogowej
8. Dodatkowe informacje do rysunku koncepcyjnego
- harysunku nie pokazano sposobu odwodnienia i odprowadzenia wody opadowej, ktory jest
réwniez przedmiotem projektu,
- na rysunku nie pokazano sposobu podziatu nieruchomosci, ktéry jest rowniez przedmiotem
projektu,
- na rysunku nie pokazano sposobu rozwigzania branz instalacyjnych, ktore sg réwniez
przedmiotem projektu,
- na rysunku nie pokazano inwentaryzacji zieleni, ktory jest rowniez przedmiotem projektu
- w sygnalizacji zaktada sie sterowanie bezkolizyjne,
- wyspa na srodku jezdni jest traktowana jako azyl dla pieszych na ktérej nalezy umiesci¢ co
najmniej jeden przycisk dla pieszych,
- wprowadzenie radaréow mikrofalowych i przyporzagdkowanie ich do odpowiednich grup na drodze
z pierwszenstwem. Przekroczenie zadanej predkosci opéznia lub wylgcza sygnat zielony dla grupy
w ktorej zostato wykryte przekroczenie,
- zaklada sie catlodobowa prace w kolorze, w stanie ustalonym stale czerwone. W dzien w grupie
pieszej przyja¢ 100% czasu przejscia pieszych, w nocy 75% czasu przejscia pieszych.
- zaklada sie szerokosé ciagu pieszo-jezdnego dla ruchu roweréw w jednym kierunku nie mniej niz
2,5m, szerokos$¢ wyspy kanalizujacej ruch w rejonie przejscia dla pieszych >=2,2m

- klasa drogi G, predkos¢ projektowa 50km/h, teren zabudowany

Zadanie A2 - ul. Rybnicka ciag pieszo-rowerowy i sygnalizacja na skrzyzowaniu z ul. Rybnicka-Lukowa -
—roboty budowalne
1. Parametry wynikajace z poczatkowych zatozen sprzetowych sygnalizacji:
llos¢ grup sygnalizacyjnych 7
llos¢é detektoréw petlowych 10 do 11
llos¢ detektoréw wirtualnych 14

llos¢ wkiadéw LED 3*300mm 10 + 4 ekrany kontrastowe
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10.
11.
12.

13.

14.

15.

16.
17.

llo$¢ wkladéw LED 2*200mm 2

llos$¢ detektoréw dla pieszych 3

llo$¢ radarow mikrofalowych 2

llo$¢é kamer detekcyjnych 3

llo$¢ kamer monitorujacych 2 w tym jedna obrotowa

llos¢é wysiegnikéw — 2 o dt. okoto 12m i 10m

llo$¢ masztéw niskich z fundamentami prefabrykowanymi 4,

llos¢é znakéw drogowych na konstrukcjach wsporczych sygnalizacji 3

Montaz szafy sterowniczej wraz ze sterownikiem i szafy ZK przeznaczonej na uktad pomiarowy
Przytacze do sieci energetycznej (Zamawiajacy uisci tylko optate przytaczeniowa)

Zabudowa kanalizacji kablowej dwuotworowej srednicy 110mm dt. ok. 100m)

Zabudowa dodatkowej kanalizacji kablowej jednootworowej srednicy 50mm (do petli indukcyjnych)
Wykonanie przewiertu pod ul. Gliwickg (dtugos¢ okoto 18m) dn 100mm x2

Rozprowadzenie kabli promieniowe, osobny kabel moze obstugiwaé jeden wiot.

Moduty wykonawcze i lampy LED na napigcie 42V

Przytacze do sieci Swiattowodowej: nabudowacé studnie na sieci Swiattowodowej lub kanalizacje
sygnalizacji dn50 doprowadzi¢ do najblizszej studni MSS, wymaga sie zabudowy urzadzen
aktywnych réwniez w punkcie agregacyjnym,

Budowa ciggu pieszo-jezdnego i wyspy kanalizujacej ruch o catkowitej powierzchni okoto 550m2
Budowa odwodnienia o dlugosci okoto 180mb wraz z przykanalikami i kratami sciekowymi
Poszerzenia jezdni (wstepnie przyjaé¢ konstrukcje grubosci 65cm) w tym 35 cm tlucznia i 30cm
warstw asfaltobetonowych o pow. okoto 80m2

Likwidacja kolidujacej zieleni w ramach uzyskanej dla inwestora decyzji na realizacje inwestycji
drogowej

Remont czastkowy jezdni frezowanie + nakladki asfaltobetonowe grubosci 6+6cm o pow. okoto
240m2

Zagospodarowanie zielenig terenéw wczesniej utwardzonych o pow. okoto 30m2

Wymiana i przestawienie stupa oswietleniowego

Zmiana oznakowania poziomego na nawierzchni w zakresie zmiany w organizacji ruchu



Zadanie B1 — przebudowy, uzupetnienia — dokumentacje

B1.1 Dokumentacja przebudowy sygnalizacji Swietlnej na przejsciu dla pieszych przy DK Energetyk przy
ul. Podmiejskiej — projekt elektryczny, statlej oraz tymczasowej organizacji ruchu wraz z uzyskaniem
wymaganych, opinii pozwolen, zgtoszen, zatwierdzen itp.

B1.2 Dokumentacja przylaczy do sieci swiattowodowych (fragmenty kanalizacji kablowej) projekt
elektryczny oraz tymczasowej organizacji ruchu wraz z uzyskaniem wymaganych, opinii pozwolen,
zgtoszen, zatwierdzen itp. — 8 réznych lokalizacji podzielonych na dwa opracowania ( szczegétowe

lokalizacje w zadaniu B2 ( wedlug planéw sytuacyjnych)

Zadanie B2 — przebudowy, uzupetnienia — roboty

B2.1 rondo Levin

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B2.1 do studni MSS
wraz z dokumentacja wykonawczg i powykonawczg oraz naniesieniem przebiegu uzbrojenia na mapy
geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”).

Wciagniecie swiatlowodu pomigdzy sterownikiem sygnalizacji Swietlnej a studniag SKR1 na wyspie ronda
(Swiatlowodd 6J dlugos¢ okoto 210m) obustronne zakonczenia dwéch witokien typu SC

Wciagniecie kabla zasilajacego pomiedzy sterownikiem sygnalizacji Swietlnej a studniag SKR1 na wyspie
ronda (kabel YKY 3*2,5mm2 dlugosci okoto 200m)

Wciagniecie kabli FTP kat 5 pomiedzy studnia SKR1 a 4 stupami oswietleniowymi orientacyjna dtugos¢
kabla 170mb

Wciagniecie kabla zespolonego Coax+2*0,5mm2 pomiedzy studniag SKR1 a 1 stupem oswietleniowym
orientacyjna dlugosé kabla 12mb

Wciagniecie kabla YLY 3*1,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym orientacyjna
dlugos¢ kabla 12mb

Zabudowa w studni SKR1 lub zamiennie w szafie rozmiaru OZ-2/80 dodatkowego wyposazenia zgodnego
z pkt 4.1.22

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego (najblizszy sterownik): mediaconwerter FX/TX na wktadki
SFP z zasilaczem, wkladka SFP LC dwuwiéknowa, patchcord (dwa wiékna) LC-SC 1m, patchcord Ethernet

1m, switch ethernet 5port, przetagcznica swiattowodowa 6 portéw S.C.

Zabudowa modutu zarzgdzania kamerami lteris (materiat inwestora)
Zabudowa systemu 4 kamer lteris na stupach oswietleniowych (materiat inwestora)
Zabudowa kamery obrotowej analogowej (materiat inwestora)

Zabudowa kamery ANPR (materiat inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu)



B2.2 rondo Zebrzydowickie

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B2.2 do studni MSS i
zlacza kablowego SOU wraz z dokumentacjg wykonawczg i powykonawcza oraz naniesieniem przebiegu
uzbrojenia na mapy geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”).

Weciagniecie $wiattowodu pomiedzy studnig MSS a studnig SKR1 na wyspie ronda ($wiattowéd 6J
dlugos¢ okoto 100m) jednostronne zakonczenia dwéch wiodkien typu SC, z drugiej strony nalezy sie
wspawac w istniejacg mufe swiattowodowg do dwéch wolnych wybranych wiékien i zestawié potaczenie
Z punktem agregacyjnym

Wciagniecie kabla zasilajgcego pomiedzy ZKSOU a studnig SKR1 na wyspie ronda (kabel YKY 3*2,5mm2
o dtugosci okoto 50m)

Wciagniecie kabli FTP kat 5 pomigdzy studnia SKR1 a 5 stupami oswietleniowymi orientacyjna dtugos¢
kabla 180mb

Wciagniecie kabla zespolonego Coax+2*0,5mm2 pomiedzy studniag SKR1 a 1 stupem oswietleniowym
orientacyjna dtugos$¢ kabla 25mb

Wciagniecie kabla YLY 3*1,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym orientacyjna
dlugos¢ kabla 25mb

Zabudowa w studni SKR1 lub zamiennie w szafie rozmiaru OZ-2/80 dodatkowego wyposazenia zgodnego
z pkt 4.1.22

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego (przedszkole): mediaconwerter FX/TX na wkladki SFP z
zasilaczem, wktadka SFP LC dwuwléknowa, patchcord E2000APC-LC (dwa wtékna) 1m, patchcord
Ethernet 1m

Zabudowa modutu zarzadzania kamerami Iteris (material inwestora)

Zabudowa systemu 4 kamer lteris na stupach oswietleniowych (materiat inwestora)

Zabudowa kamery obrotowej analogowej (materiat inwestora)

Zabudowa kamery ANPR (material inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu)

B2.3 —rondo Ukrainskie

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B2.3 do studni MSS
wraz z dokumentacja wykonawczg i powykonawczg oraz naniesieniem przebiegu uzbrojenia na mapy
geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”’).

Weciagniecie $wiatlowodu pomiedzy studnig MSS a studniag SKR1 na wyspie ronda ($wiattowéd 4J
dlugosé okoto 50 m) jednostronne zakonczenia dwoéch widkien typu S.C., z drugiej strony nalezy sie
wspawaé w projektowang mufe do dwéch wybranych wiékien w kierunku punktu agregacyjnego
Weciagniecie kabla zasilajgcego pomiedzy punktem agregacyjnym znajdujgcym sie w szkole a studniag
SKR1 nawyspie ronda (kabel YKY 3*4,0mm2 dlugosci okoto 275m)

Wciagniecie kabla FTP kat 5 pomiedzy studniag SKR1 a 4 stupami oswietleniowymi orientacyjna dtugos¢
kabla 170mb



Wciagniecie kabla zespolonego Coax+2*0,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym
orientacyjna dtugos¢ kabla 20mb

Wciagniecie kabla YLY 3*1,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym orientacyjna
dlugosé¢ kabla 20mb

Zabudowa w studni SKR1 lub zamiennie w szafie rozmiaru OZ-2/80 dodatkowego wyposazenia zgodnego
z pkt 4.1.22

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego: mediaconwerter FX/TX na wkiadki SFP z zasilaczem,
wkiadka SFP LC dwuwtéknowa, patchcord E-2000APC-LC 1m, patchcord Ethernet 1m, dodatkowe
zabezpieczenie réznicowo-pradowe 20mA i pradowe 3A

Zabudowa modutu zarzadzania kamerami lteris (materiat inwestora)

Zabudowa systemu 4 kamer lteris na stupach oswietleniowych (materiat inwestora)

Zabudowa kamery obrotowej analogowej (materiat inwestora)

Zabudowa kamery ANPR (materiat inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu)

B2.4 — ul. Wodzistawska pdp przy ul. Szkolnej

Polaczenie studni MSS z istniejacym wysiegnikiem na ktérym nalezy zamontowaé skrzynke hermetyczna
IP67 o wymiarach 36x36x20cm na wysokosci co najmniej 4,0m

Wciagniecie swiattowodu pomiedzy pkt agregacyjnym, a skrzynka na wysiegniku sygnalizacji swietlnej
ostrzegawczej obustronne zakonczenia dwéch wiékien typu SC

Polaczenie kabla zasilajgcego pomiedzy skrzynka, a istniejaca lampg na wysiegniku kablem YLY 1,5mm2
wyposazenie skrzynki hermetycznej IP 67 o wymiarach minimum 36x36x20: blok rozdzielczy 3pola

4*2 5mm2 skrecany, bezpiecznik B3A, zasilacz 12v 2a, mediaconwerter FX/TX na wkiadki SFP z
zasilaczem, wktadka SFP LC dwuwléknowa, patchcord LC-SC dwa witékna 1m

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego: mediaconwerter FX/TX na wkladki SFP z zasilaczem,

wkiadka SFP LC dwuwtéknowa, patchcord dwa witékna LC-SC 1m, patchcord Ethernet 1m

B2.5-rondo 3-go Maja

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B5 do studni MSS wraz
z dokumentacjg wykonawczg i powykonawcza oraz naniesieniem przebiegu uzbrojenia na mapy
geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”’).

Weciagniecie $wiattowodu pomiedzy studnig MSS a studnig SKR1 na wyspie ronda ($wiattowéd 6J
dlugosé okoto 170m) jednostronne zakonczenia dwoéch widkien typu SC, z drugiej strony nalezy sie
wspawacé w projektowang mufe do dwéch wolnych wybranych wiékien i zestawié potaczenie z punktem
agregacyjnym

Wciagniecie kabla zasilajacego pomiedzy zrédiem zasilania a studnig SKR1 na wyspie ronda (kabel YKY

3*4,0mm2 o dtugosci okoto 190m)



Wciagniecie kabli FTP kat 5 pomiedzy studnig SKR1 a 5 stupami oswietleniowymi orientacyjna dlugos¢
kabla 180mb

Wciagniecie kabla zespolonego Coax+2*0,5mm2 pomiedzy studniag SKR1 a 1 stupem oswietleniowym
orientacyjna dlugosé kabla 25mb

Wciagniecie kabla YLY 3*1,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym orientacyjna
dlugos¢ kabla 25mb

Zabudowa w studni SKR1 lub zamiennie w szafie rozmiaru OZ-2/80 dodatkowego wyposazenia zgodnego
z pkt 4.1.22

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego (najblizsza szkota): mediaconwerter FX/TX na wkladki
SFP z zasilaczem, wkladka SFP LC dwuwitéknowa, patchcord LC-SC 1m, patchcord Ethernet 1m
Zabudowa modutu zarzadzania kamerami lteris (materiat inwestora)

Zabudowa systemu 4 kamer lteris na stupach oswietleniowych (materiat inwestora)

Zabudowa kamery obrotowej analogowej (materiat inwestora)

Zabudowa kamery ANPR (materiat inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu)

B2.6 —rondo Gotartowickie

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B2.6 do studni MSS i
ztacza kablowego SOU wraz z dokumentacja wykonawcza i powykonawczg oraz naniesieniem przebiegu
uzbrojenia na mapy geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”).

Weciagniecie $wiatltowodu pomiedzy studnig MSS a studniag SKR1 na wyspie ronda ($wiatlow6d 4J
dlugosé okoto 570 m) jednostronne zakonczenia czterech widkien typu S.C., z drugiej strony nalezy sie
wspawaé w projektowang mufe do czterech wybranych wiékien w kierunku punktu agregacyjnego
Wciagniecie kabla zasilajgcego pomiedzy ZKSOU a studnig SKR1 na wyspie ronda (kabel YKY 3*2,5mm2
o dtugosci okoto 40m)

Wciagniecie kabli FTP kat 5 pomigdzy studnia SKR1 a 5 stupami oswietleniowymi orientacyjna diugosé
kabla 180mb

Wciagniecie kabla zespolonego Coax+2*0,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym
orientacyjna dlugosé kabla 25mb

Wciagniecie kabla YLY 3*1,5mm2 pomiedzy studnig SKR1 a 1 stupem oswietleniowym orientacyjna
dlugosé¢ kabla 25mb

Zabudowa w studni SKR1 lub zamiennie w szafie rozmiaru OZ-2/80 dodatkowego wyposazenia zgodnego
z pkt 4.1.22

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego (najblizsza szkota): mediaconwerter FX/TX na wktadki
SFP z zasilaczem, wkladka SFP LC dwuwtéknowa, patchcord LC-SC 1m, patchcord Ethernet 1m
Zabudowa modutu zarzgdzania kamerami lteris (materiat inwestora)

Zabudowa systemu 4 kamer lteris na stupach oswietleniowych (materiat inwestora)

Zabudowa kamery obrotowej analogowej (materiat inwestora)

Zabudowa kamery ANPR (materiat inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu)



B2.7 — ul. Slaska

Budowa przytacza (kanalizacji kablowej) do sieci $wiattowodowej wedtug rysunku B2.7 do studni MSS i
wraz z dokumentacja wykonawczg i powykonawczg oraz naniesieniem przebiegu uzbrojenia na mapy
geodezyjne (symbol uzbrojenia ,,i”’).

Studnie SK1 nalezy nabudowaé na istniejacym ciagu kanalizacji swiattowodowej a nastepnie 1
niewykorzystang pusta istniejagcg rure dn 40mm wprowadzi¢ do projektowanej studni SK1
Weciagniecie $wiatlowodu pomiedzy studnig MSS a studnig SKR1 na wyspie ronda ($wiattowéd 6J
dlugos¢ okoto 60m) jednostronne zakonczenia dwéch wiodkien typu SC, z drugiej strony nalezy sie
wspawac w istniejaca mufe do dwéch wolnych wybranych wiékien i zestawié potaczenie z punktem
agregacyjnym

Dodatkowe wyposazenie punktu agregacyjnego (szkota): mediaconwerter FX/TX na wktadki SFP z
zasilaczem, wkladka SFP LC dwuwioknowa, patchcord E2000APC-LC (dwa wtékna) 1m, patchcord
Ethernet 1m

Demontaz z wysiegnika radiolinii 5GHz UBIQUTI

B2.8 — ul. Zebrzydowicka

Wymiana szafy i sterownika sygnalizacji $wietlnej bez elementow sieci ethernetowej ( tj. rejestratora,
kamer, radaréw, itp.)

moduty wykonawcze sterownika na napiecie 42V, wymiana sygnalizatoréw LED 2*200 piesze x2 napiecie
42v i LED 3*300 ogodlne x4 napiecie 42v, ekrany kontrastowe x2, obstuga do 8 detektorow indukcyjnych i
16 det. wirtualnych, UPS, akumulatory GEL 24v 90ah. Szafa sterownika rozmiar standardowy.

Programowanie sterownika wedtug stanu istniejacego

B2.9 — ul. Podmiejska

Budowa kanalizacji kablowej zgodnie z koncepcjg i opracowaniem B1.1

Wymiana stupkéw sygnalizacji Swietlnej na inne ( materiat inwestora)

Wymiana sygnalizatorow na nowe LED 2x200 piesze zasilanie 230v, i 2x300 kotowe zasilanie 230v
Montaz wysiegnika 6,0m (material inwestora) wraz z uziemieniem szpilkowym i instalacja dwéch kamer
(materiat inwestora lub ujety w innej czesci kontraktu), okablowanie FTP kat 5e o dtugosci 35m, Coax

zespolony z linig 2*0,5mm2 o diugosci 35m + YLY 2*1 5mm?2 o dtugosci 35m



B2.10 — skrzyzowanie ul. Konarskiego/Wodzistawska

— wymiana systemu wideodetekcji i rejestratora z dyskiem 8TB na skrzyzowaniu ul. Konarskiego-
Wodzistawska (w tym 4 kamery IP/BNC + okablowanie, 4 karty wideodetekcji, 4 separatory video, switch

gigabit PoE 8 portowy montaz RACK )
B2.11 - skrzyzowanie ul. Patriotéw/Jastrzebska

- wymiana systemu wideodetekcji i rejestratora z dyskiem 8TB na skrzyzowaniu ul. Jastrzebska-Patriotéw
(w tym 4 kamery IP/BNC + okablowanie, 4 karty wideodetekcji, 4 separatory video, switch gigabit PoE 8
portowy montaz RACK)

B2.12 —wybrane lokalizacje ( do 6 obiektéow sygnalizacyjnych )

- wymiana wktadéw sygnalizatoréw LED srednicy 300mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V
czerwone ogolne/kierunkowe — 30 szt. (uwaga! rézni producenci obudéw sygnalizatorow)
- wymiana wktadéw sygnalizatoréw LED srednicy 200mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V

czerwone piesze/rowerowe — 30 szt. (uwaga! rézni producenci obudéw sygnalizatorow)

B3 - dostawy

1. wkiady LED 300mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V zé6tte ogodine 1 szt.

2. wkiady LED 300mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V zielone ogélne 2 szt.

3. wkiady LED 200mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V zielone piesze 2 szt.

4. wkitady LED 200mm przystosowane do pracy ze sciemnianiem 230V zielone rowerowe 1 szt.

5. kamery IP z wbudowanym firmware umozliwiajagcym zaawansowang detekcje ruchu w tym
rozpoznawanie tablic rejestracyjnych w zadanych obszarach o szerokosci 1-4 paséw ruchu w tym
zwrotu kierunku ruchu (ANPR). Kamera winna posiada¢ nastepujace parametry: kamera IP,
lokalne wyjscie serwisowe BNC, wbudowany webserwer, zdalna regulacja ogniskowej i ostrosci
obiektywu, obstuga protokotu ONVIF i RTSP, wspoétpraca z dedykowanym bezptatnym
oprogramowaniem, wbudowana obstuga kart pamieci microSD do 64GB wraz z karta pamieci
64GB whbudowany promiennik IR do 80m, automatyczny zapis zdje¢, tryb detekcji online, biata i
czarna lista o poj. min. 2048 wraz z reakcjg na zdarzenie, rozdzielczos¢ FHD 1920*1080, gniazdo
LAN, zasilanie zewnetrzne 12V lub poprzez PoE, wejscie /wyjscie audio, wejscie /wyjscie
alarmowe, wbudowana grzatka, dedykowany zasilacz PoE 802.3af/at 1000BASE-T — 16 szt.

6. rejestrator wspotpracujacy z w/w kamerami 32 kanalowy, mozliwosé montazu 4 dyskéw 3,5”
obstuga kamer do 12Mpix — 1 szt.

7. dyski HDD 3,5” SATAIIl, pojemnos¢ dysku 10TB, dyski przeznaczone do pracy ciagltej w systemach

monitoringu predkos¢ obrotowa 54000br/min — 6 szt.



10.
11.

12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22,
23.
24,
25.

26.

dyski HDD 3,5” SATAIIl, pojemnos$¢ dysku 8TB, dyski przeznaczone do pracy ciagtej w systemach
monitoringu predkos¢ obrotowa 54000br/min — 4 szt.

dyski HDD 3,5” SATAIIl, pojemnos$¢ dysku 4TB, dyski przeznaczone do pracy ciaggtej w systemach
monitoringu predkos¢ obrotowa 54000br/min — 4 szt.

dyski SSD 2,5” SATAIIl, pojemnos$¢ dysku 1TB — gwarancja bez wzgledu na transfer danych — 2 szt.
switch gigabit 8port TX 4port SFP z 3 komplementarnymi parami wktadek SFP/SC 1,25Gpbs
1310/1550nm — 2 szt.

rejestrator hybrydowy 5wl ANALOG/HD-CVI/HD-TVI/AHD + 4 IP mozliwo$¢ montazu 2 dyskéw 3,5”
obstuga kamer IP 5Mpix@25kl/s, HD-CVI 4Mpix@25kl/s, natywna wspoétpraca z systemem
sprzetowym urzadzen BCS/DAHUA/ONVIF - 3 szt.

zasilacz 5V 4A na szyne TH35 — 4 szt.

zasilacz 5V 2A na szyne TH35 - 10 szt.

zasilacz 12V 6A na szyne TH35 — 4 szt.

zasilacz 12V 2A na szyne TH35 - 6 szt.

obudowa do zasilacza na szyne TH35 z tworzywa rozmiar 4P — 8 szt.

obiektywy do kamer ptytkowych ogniskowa f=12mm bez filtra IR — 16 szt.

przewéd HDMI 2.0 dt. 4,0m — 3 szt.

przelotka katowa HDMI 2.0 — 2 szt.

przediuzacz USB2.0 pasywny 10m — 3 szt.

modutly audio zasilanie 12v — 20 szt.

zasilacz PoE jednoportowy standard 802.3af/at 1000BASE-T — 4 szt.

przelacznica swiatlowodowa 6SC wraz z 4 wktadkami SC-SC - 4 szt.

switch ethernetowy niezarzadzalny 16 port 10/100/1000BASE-T 11,6” z uchwytami do szafy RACK
19” — 5 szt.

switch ethernetowy niezarzadzalny 4 port 10/100/1000BASE-T + 2x SFP Gbit 1 — 3 szt.



C - aplikacja

Opis dotyczacy aplikacji

Opis dotyczacy aplikacii

Aplikacja ma za zadanie dokonywaé ciggty automatyczny pomiar ruchu w okreslonych punktach, oraz ustala¢
kierunki i trasy przemieszczania sie pojazdow posiadajgcych numery rejestracyjne z tytu i przodu pojazdu jak
réwniez przyjmowac dane cyfrowe z innych urzgdzen liczacych pojazdy albo mierzgcych wielko$ci fizyczne , ich
archiwizacje i wizualizacje.

Przedmiotem zamdwienia jest aplikacja (oprogramowanie) stuzgca do:

1. Obstugi kamer ANPR zainstalowanych w punktach pomiarowych na skrzyzowaniach na terenie miasta Rybnika
i obstugi urzadzen sieciowych obstugujgcych standard xml, - przyjmowania danych wysylanych komendg
GET/POST z zewnetrznych urzgdzen

2. Przetwarzania danych przyjetych z punktéw pomiarowych

3. Prezentacji danych i wynikow analizy statystycznej natezen i rozptywu ruchu w miescie Rybniku z podziatem na
ruch tranzytowy i lokalny, oraz pozostatych danych cyfrowych

oraz wstepna konfiguracja aplikacji do obstugi istniejgcych punktéw pomiarowych i uruchomienie oprogramowania
w siedzibie zamawiajgcego wraz z utrzymaniem technicznym aplikacji w okresie gwarancyjnym, oraz przeniesienie

oprogramowania na docelowy serwer logiczny lub fizyczny po uzgodnieniu tego z jego administratorem.

I. Rozmiar aplikacji

a. W chwili obecnej na terenie miasta Rybnika znajduje sie 12 punktéw pomiarowych. Lokalizacje ich zaznaczono
narys. D1

b. Pojedynczy punkt pomiarowy to miejsce instalacji jednej kamery ANPR.

c. Zainstalowane kamery ANPR to kamery INTERNEC i7-C76721P-IRAZ KAMERA IP HD 1080P.

d. Kolejne punkty pomiarowe bedg dodawane do aplikacji przez Zamawiajgcego. W ramach kontraktu przewiduje
sie zwiekszenie liczby punktéw o kolejne 10 dalszych zgodnie z planem sytuacyjnym. Lokalizacje ich zaznaczono
narys.D2

e. Dodawanie kolejnych punktéw pomiarowych musi by¢ mozliwe bez udziatu Wykonawcy.

f. Aplikacja musi posiada¢ mozliwos$¢ obstugi co najmniej 64 punktéw pomiarowych.

g. Aplikacja musi posiada¢ mozliwos¢ tworzenia dowolnej ilosci Odcinkéw i Tras pomiedzy punktami.
Ograniczenie powinno wynikaé jedynie z wydajnosci obliczeniowo-sprzetowej serwera/stacji roboczej

h. Odcinek to obiekt stworzony z dwdch punktéw pomiarowych: poczatkowego i kohcowego. W zdefiniowanym
odcinku analizie podlega 1 kierunek ruchu

i. Trasa to obiekt stworzony z jednego lub wiekszej liczby odcinkéw pomiarowych.

j. Zamawiajgcy musi mie¢ mozliwo$¢ samodzielnej obstugi i konfiguracji aplikacji (oprogramowania), bez udziatu
Wykonawcy

Zaleca sie aby aplikacja miata budowe modutows.

II. Funkcjonalnos¢ i obstuga aplikaciji
a. Dostep do interfejsu uzytkownika aplikacji powinien by¢ zapewniony na zasadzie interfejsu WWW. Do obstugi

aplikacji w petnym zakresie powinna by¢ wystarczajgca przeglagdarka WWW.



b. Aplikacja ma by¢ obstugiwana przez najnowsze wersje przegladarki Chrome, Firefox, Edge oraz od IE 11 i nie
powinna wymagac do dziatania uruchamiania dodatkowych wtyczek.

c. Aplikacja powinna pozwalaé na jednoczesng prace o$smiu uzytkownikow.

d. Aplikacja ma posiada¢ modut administratora, ktéry umozliwi zarzgdzanie uzytkownikami oraz ich prawami
dostepu (podglad, edycja).

e. Aplikacja musi weryfikowac czy czas ustawiony w kamerach ANPR jest prawidtowy. W przypadku rozbieznosci
od czasu uniwersalnego musi zosta¢ wygenerowany komunikat.

f. Aplikacja musi by¢ oparta na interfejsie mapowym GIS.

g. Zastosowany interfejs mapowy nie moze generowac¢ dla Zamawiajgcego jakichkolwiek kosztéw licencyjnych.
h. Dane powinny by¢ umieszczone w bazie danych i obejmowac warstwy tematyczne zawierajgce lokalizacje
obiektow X,Y zapisanych w Polskim uktadzie wspétrzednych prostokatnych ptaskich (uktad 2000 strefa 6), a takze
1992, WGS 1984 system wysokosci MSL($redni poziom morza), model geoidy EGM96 (Global) z odchyleniem
standardowym mieszczgcym sie w przedziale 50 cm [Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 8 sierpnia 2000 r. w
sprawie panstwowego systemu odniesien przestrzennych Dz. U. Nr 70 poz. 821 z pézn. zmianami].

i. Dane w bazie powinny by¢ zapisane w sposo6b jawny - Zamawiajgcy nie dopuszcza stosowania kodowania
danych (np. w formie blobéw). Na podstawie tworzonej bazy danych w przysziosci zamawiajacy przewiduje
wykona¢ dodatkowe funkcje/moduty/aplikacje, ktére bedg wymagaty dostepu do bazy danych w czasie
rzeczywistym.

j- Warstwy tematyczne jezeli zostang wyodrebnione powinny by¢ zapisane w formacie shp oraz obstugiwane przez
programy typu GIS

m. Na interfejsie mapowym muszg zosta¢ umieszczone ikony obiektow: punktéw, odcinkdéw pomiarowych i tras
pomiarowych.

n. Aplikacja powinna informowac¢ uzytkownika kolorem ikony o zmianie stanu obiektu (punktu pomiarowego) .
Wymagane jest minimum rozréznienie nastepujgcych stanow:

i. problemy z komunikacja.

ii. przekroczenie wartosci progowych ostrzegania w punktach pomiarowych (zbyt niskie, zbyt wysokie natezenie
ruchu).

iii. wykrycie rozbiezno$ci pomiedzy czasem w kamerze i czasem serwera.

o. Klikniecie w ikone obiektu na mapie powinno powodowaé otwarcie menu kontekstowego z danymi i wynikami
analiz statystycznych za biezgcy okres pomiarowy oraz dostepnymi akcjami.

r. aplikacja przed wpisaniem informacji do bazy musi wyodrebni¢ wyréznik miejscowosci ze wzgledu na
wystepowanie tablic ktérych poczatek moze przez aplikacje by¢ niewtasciwie interpretowany np. SRB, SRC, SRS
jako SR, KRA jako KR itp.

lll. Archiwizacja danych

a. Aplikacja nie bedzie przechowywata zdje¢ numerdw rejestracyjnych pojazdow.

b. Pliki dostarczane przez kamery ANPR na serwer, bedg usuwane natychmiast po zapisaniu danych w bazie
danych. Aplikacja musi w tym celu posiada¢ narzedzia do usuwania zbednych plikow.

c. Numery tablic rejestracyjnych zmagazynowane w bazie danych beda usuwane po skonfigurowanym czasie —

domysinie 24h w okreslonym okresie np. codziennie o 3.00 rano



d. Aplikacja bedzie archiwizowaé jedynie wyniki analiz statystycznych prowadzonych ze skonfigurowanym
interwatem — minimum (nie czesciej niz co) 5min dla punktu pomiarowego i minimum (nie czesciej niz co) 5min
dla odcinka pomiarowego.

e. Struktura archiwizowania danych powinna opierac sie na okreslonym interwale czasowym np. 7dni. System
powinien sam nadawac¢ przyjazng nazwe plikéw/katalogéw. Zaleca sie aby archiwizowane dane byly kodowane w

sposob umozliwiajgcy ich odczytanie rowniez za pomocg ogolnie dostepnych narzedzi systemowych

IV. Raportowanie

a. Aplikacja musi zapewnia¢ mozliwo$¢ dostepu do zarchiwizowanych historycznych wynikow analiz
statystycznych.

b. Aplikacja musi zapewnia¢ mozliwos¢ eksportu zarchiwizowanych danych, przynajmniej w formacie csv.

c. Aplikacja musi zapewniaé mozliwos$¢ tworzenia predefiniowanych raportow. Tworzenia szablonéw raportow
musi by¢ mozliwe przy uzyciu ogdlnie dostepnych narzedzi (ktérych uzycie nie pocigga za sobg koniecznosci
ponoszenia przez Zamawiajgcego jakichkolwiek kosztow).

d. Na tres¢ raportu beda sktadaty sie wyniki analiz statystycznych z jednego lub wiekszej liczby punktow
pomiarowych i/lub odcinkéw pomiarowych i/lub tras pomiarowych.

e. W przypadku, gdy raport bedzie dotyczyt dwéch lub wiekszej liczby punktéw pomiarowych lub odcinkéw
pomiarowych, musi zawiera¢ schemat geometryczny rozmieszczenia tych obiektéw.

f. Przyktadowe raporty:

i. Raport natezenia ruchu

ii. Raport natezenia ruchu pojazdow, ktérych tablice rejestracyjne zaczynajg sie od znakéw ‘SR’ z wytgczeniem
innych ktérych poczatek zaczyna sie od SR np. SRB, SRC, SRS

iii. Raport natezenia wedtug skonfigurowanych kryteriéw dotyczacych tablic rejestracyjnych

iv. Raport natezenia tranzyt kierunek z Wodzistawia
V. Raport natezenia tranzyt kierunek do Wodzistawia
g. Raporty muszg byé generowane za dowolny okres czasu, nie mniejszy niz minimalny skonfigurowany

interwat dla punktéw pomiarowych i odcinkdw pomiarowych, oraz nie wigkszy niz 31 dni.

h. Aplikacja musi zapewnia¢ mozliwo$¢é eksportu wygenerowanych raportow w formie plikéw pdf.
V. Przetwarzanie danych
a. Przetwarzanie danych dla punktu pomiarowego:

i. Wyznaczenie natezenia ruchu dla paséw i kierunkéw ruchu (do 4)

ii. Wyznaczenie udziatu w ruchu pojazdéw, ktérych tablice rejestracyjne spetniajg ustalone kryterium, np.
zaczynajg sie od znakow ‘SR’ lub ‘SR’ i ‘SRB’. Aplikacja powinna jednoznacznie odrézniaé SR od SRB, SRC,

SRS itp.

iii. Wyznaczenie innych parametrow w oparciu o standard xml z urzgdzeh peryferyjnych (do 16 dowolnych
parametréw cyfrowych) protokét przesytania danych HTTP, SNMP lub MQTT jezeli zostaty zadeklarowane

iv. Dane z trzech ostatnich okreséw np. 5,15 i 60 minut

b. Przetwarzanie danych dla odcinka pomiarowego:

i. Wyznaczenie min, sredniej, max predkosci przejazdu odcinka pomiarowego

ii. Wskazanie ilosci pojazdéw uwzglednionych w liczeniu $redniej predkosci przejazdu odcinka pomiarowego



iii. Wyznaczenie najkrétszego czasu przejazdu odcinka pomiarowego

iv. Wyznaczenie najdtuzszego czasu przejazdu odcinka pomiarowego

V. Wyznaczenie udziatu w ruchu pojazdéw, ktorych tablice rejestracyjne spetniajg ustalone kryterium, np.
zaczynajg sie od znakow ‘SR’ lub ‘SR’ i ‘SRB’. Aplikacja powinna jednoznacznie odrézniaé SR od SRB, SRC,
SRS itp.

C. Przetwarzanie danych dla trasy pomiarowej:

i. Wyznaczenie udziatu w ruchu pojazdéw, ktérych tablice rejestracyjne spetniajg ustalone kryterium, np.
zaczynajg sie od znakow ‘SR’ lub ‘SR’ i ‘SRB’ (w zaleznosci od dostepnosci danych). Aplikacja powinna
jednoznacznie odréznia¢ SR od SRB, SRC, SRS itp.

ii. Wyznaczenie $redniej predkosci na trasie z interwatem (nie czesciej niz co) 5-60min konfigurowalne w
zaleznosci od dtugosci trasy.

iii. Wyznaczenie czasu przejazdu trasy pomiarowej z interwatem (nie czesciej niz co) 5-60min konfigurowalne

w zaleznosci od dtugosci trasy.

VL. Konfiguracja

a. Aplikacja musi umozliwia¢ konfiguracje dla punktu pomiarowego przynajmniej:
i. dodawanie nowego punktu pomiarowego

ii. usuwanie punktu pomiarowego

iii. lokalizacja punktu pomiarowego (zgodnie z I1.f)

iv. nazwa punktu pomiarowego
V. nazwy kierunkow ruchu, paséw w punkcie pomiarowym
Vi. grupy pojazdéw podlegajagcych badaniu statystycznemu na podstawie tablic rejestracyjnych (kryterium

musi by¢ dowolnie konfigurowalne)

Vii. gorny i dolny limit ostrzegania osobno dla kazdego kierunku
viii. nazwy parametrow urzgdzen zewnetrznych
b. Aplikacja musi umozliwiaé¢ konfiguracje dla odcinkéw pomiarowych przynajmniej:

i. dodawanie nowego odcinka pomiarowego

ii. usuwanie odcinka pomiarowego

iii. okreslanie punktéw poczgtkowego i koncowego odcinka pomiarowego i jego odlegtos¢

iv. nazwa odcinka pomiarowego

V. spodziewany minimalny czas przejazdu odcinka (w celu okreslenia przedziatu czasu poszukiwania
pojazdu w punkcie koncowym)

Vi. spodziewany maksymalny czas przejazdu odcinka (w celu okreslenia przedziatu czasu poszukiwania
pojazdu w punkcie koncowym)

Vii. grupy pojazdéw podlegajacych badaniu statystycznemu na podstawie tablic rejestracyjnych (kryterium
musi by¢ dowolnie konfigurowalne)

C. Aplikacja musi umozliwia¢ konfiguracje dla tras pomiarowych przynajmniej:

i. dodawanie nowej trasy pomiarowej

ii. usuwanie trasy pomiarowe;j

iii. nazwa trasy pomiarowej

iv. odcinki sktadajgce sie na trase pomiarowg



V. dtugos¢ trasy
Vi. interwat pomiarowy

VII. Wymagania sprzetowe i systemowe

Wymaga sig, aby system mogt zostaé uruchomiony na wielordzeniowym serwerze/stacji roboczej lub maszynie
wirtualnej. Zaleca sie aby aplikacja wykorzystywata natywng jednoczesng obstuge wielu rdzeniéw logicznych i
fizycznych (zwielokrotnienie mozliwosci obliczeniowych programu z pominieciem wiadciwosci systemu
operacyjnego)

Przewiduje sie ze pierwotnie (testowo) aplikacja bedzie pracowata na konfiguracji sprzetowej zawierajgcej co
najmniej procesor dwurdzeniowy Intel C2D 2,5 GHz, 4GB pamieci ram oraz dysk SSD 1TB. Stacja robocza bedzie
miata bezposrednie tacze z siecig Swiattowodowa do ktérej sg przytgczone urzadzenia. Predkos¢ interfejsu
sieciowego wynosi nie mniej niz 100Mpbs

Docelowo oprogramowanie wraz z wynikami i archiwum analiz nalezy przenie$¢ na wielordzeniowy serwer fizyczny
lub logiczny. Serwer nie jest przedmiotem niniejszego kontraktu.

Na potrzeby realizacji zamoéwienia Zamawiajgcy moze przeznaczy¢ nastepujgce zasoby sprzetowe:
udostepnienie wirtualnego serwera o nastepujgcych parametrach

- 2 procesory

- 8 GB RAM

- 500 GB przestrzen dyskowa

Serwer bedzie miat potgczenie z siecig do ktorej sg przytaczone urzgdzenia - kamery. Predko$¢ interfejsu
sieciowego wynosi nie mniej niz 100Mpbs

Dostep zdalny VPN: na potrzeby wdrozenia i administrowania systemem Zamawiajgcy moze przygotowaé dostep
zdalny do serwerdow poprzez kanat VPN dla dwdch pracownikéw Wykonawcy.

Pracownicy Wykonawcy bedg musieli zaakceptowac¢ ,Regulamin zdalnego dostepu”, ktéry jest zatgcznikiem do
.Procedury zdalnego dostepu” stanowigcej zatgcznik nr 10 do Zarzadzenia Nr 370/2018 Prezydenta Miasta
Rybnika z dnia 17 maja 2018 r

Zamawiajgcy wymaga dostarczenia rozwigzan pracujgcych w srodowisku wirtualnym opisanym powyzej oraz
wszystkich niezbednych licencji (systemy operacyjne serweréw, motor bazy danych itp.). Stacje robocze
Zamawiajgcego pracujg pod kontrolg systemu operacyjnego Windows 7 i nowsze. Jesli oferowane srodowisko
jest niewystarczajace, to Wykonawca w kosztach ztozonej oferty musi przewidzie¢ dostawe wszystkich
sktadowych niezbednych do prawidtowego dziatania oferowanego rozwigzania (licencje systemu operacyjnego,
bazy danych itp.).

W ramach tego zadania przewiduje sie dodanie kolejnych 10 punktéw pomiarowych. Lokalizacje ich zaznaczono

na rys.D2. Montaz kamer i wykonanie okablowania odbedzie sie w ramach zadan z zakresu B

VIII. Licencja i gwarancja

Wykonawca udzieli Zamawiajgcemu bezterminowej licencji niewylgcznej, ktéra obejmuje:

- mozliwos¢ instalaciji i korzystania z oprogramowania na wielu stacjach roboczych/serwerach

- nieograniczone uzytkowanie oprogramowania ,

- udostepnianie efektéw pracy oprogramowania w kazdej postaci, w tym réwniez osobom i podmiotom

niezwigzanym z Zamawiajgcym



- instalowanie aktualizacji i poprawek oprogramowania oraz wprowadzanie zmian niezbednych z punktu widzenia
funkcjonalnosci i bezpieczenstwa programu

- dokonywanie archiwizacji, kopii zapasowych oprogramowania

- mozliwos$¢ zwielokrotniania czy ttumaczenia programu w celu otrzymania informacji potrzebnych do uzyskania
kompatybilnosci z innymi programami lub urzadzeniami,

- otrzymywania w okresie gwarancyjnym rozwijanej wersji oprogramowania o ile taka okoliczno$¢ nastgpi
Zamawiajgcy w ramach licencji bedzie miat prawo przekazaé oprogramowanie miejskim podmiotom zaleznym.
Udzielenie licencji odbedzie sie z chwilg odbioru uruchomionego oprogramowania.

Wykonawca oswiadczy, iz jest uprawniony do udzielenia licencji na przedmiotowe oprogramowanie w zakresie
okreslonym w kontrakcie, w szczegolnosci ze przystugujg mu prawa autorskie do oprogramowania lub ma prawo
korzystania z praw innych autoréw, albo uzyta licencja ma charakter wolnego oprogramowania.

Wykonawca oswiadczy, ze jego produkt wolny jest od nieudokumentowanych mechanizméw, metod dostepu i
innych elementow, ktére mogtyby zagrozi¢ bezpieczenstwu danych.

Wykonawca ponosi wytgczng odpowiedzialnos¢ z tytutu wad prawnych oprogramowania, a zwtaszcza jest
zobowigzany pokry¢ wszelkie ewentualne roszczenia podmiotéw trzecich, ktérym przystugiwatyby prawa autorskie
tego oprogramowania.

Wykonawca przekaze dokumentacje obstugi i zarzadzania oprogramowaniem w wers;ji elektronicznej

Z chwilg udzielenia przez Wykonawce licencji rozpoczyna bieg gwarancja na oprogramowanie.

Wykonawca udzieli gwarancji na oprogramowanie zgodnie z ofertg podlegajgcg ocenie. Gwarancja dotyczy:
- funkcjonowania oprogramowania zgodnie z zatozeniami kontraktu
- prawidtowego funkcjonowania aplikacji lub jej modutéw
- prawidtowej wspotpracy pomiedzy modutami
- prawidtowej wspotpracy z systemem operacyjnym i jego przysztymi
automatycznymi aktualizacjami,

- naprawy baz danych, jezeli zostaty uszkodzone przez wdrozone oprogramowanie,



1 - # Wodzistawska/Konarskiego
2 - # Wodzistawska/Plebiscytowa
3 - # Rybnicka/Milenijna

4 - # Zorska/Ziotowa

5 - # Jastrzebska/Patriotow

6 - # Wyzwolenia/Rézanskiego

7 - # 1-go Maja/Gatczynskiego

8 - pdp Gliwicka-stadion

9 - # Gliwicka/KEN

10 - # Gliwicka/tony

11- # Kosciuszki/Chrobrego

12- # Mikotowska/Stawowa

RYS D1 Lokalizacje istniejgcych punktéw



1 - # Kosciuszki/Hutnicza
2 - rondo Zebrzydowickie
3 - Raciborska/Ryduttowy

4 - rondo Levin

5 - rondo Ukrainskie
6 - rondo 3-go Maja
7 - Czecha/Rudzka

8 — Chrobrego/3-go Maja
9 — Wodzistawska/Szkolna
10 - rondo Gotartowickie

RYS D2 Lokalizacje dodatkowych punktéw



